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Sorumluluk siniri

Yayinlayici ve yazar bu ¢alismanin dogruluguna
veya tamligina dair herhangi bir beyanda veya
garantide bulunmamakta ve kisittama olmaksizin

belirli bir amaca uygunluga ait garantiler dahil olmak

Uzere tim garantileri 6zellikle reddetmektedir. Satis
veya promosyon malzemeleri tarafindan herhangi
bir garanti olusturulmamakta veya kapsam
artinimamaktadir. Bundan kaynaklanan zararlar
icin ne yayinci ne de yazar sorumlu tutulmayacaktir.
Bu ¢alismada alinti ve/ya potansiyel ek bilgi
kaynagi olarak bir kurulusa veya internet sitesine
goénderme yapilmasi, yazarin veya yayincinin bu
kurulusun veya internet sitesinin sagladig bilgilerin
veya Onerilerin dogrulugunu teyit ettigi anlamina
gelmektedir. Ayrica, okuyucularin bu ¢calismada
listelenen internet adreslerinin bu galismanin
hazirlanmasi ve okunmasi arasinda gegen surede
degdismis olabileceginin veya silinebileceginin
farkinda olmalari gereklidir.
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YAZILIM LISANS ANLASMASI

LUTFEN BU URUNU ICEREN EKIPMANI
KULLANMADAN ONCE BU YAZILIM LISANS
SOZLESMESINI DIKKATLI BiR SEKILDE OKUYUN, BU
SOZLSEMEYE BAGLI KALMAY| KABUL ETMIS
BULUNUYORSUNUZ.

BU SOZLESMENIN KOSULLARINI KABUL
ETMIYORSANIZ, URUNU SATIN ALMA NOKTASINA
GERIi GONDERIN.

Compressor and Machine Controls NV ("CMC") ve
saglayicilari Musteriye CMC yazilimini ("Yazihm")
kullanmalari igin minhasir ve transfer edilebilir olmayan
tekil bir Airmaster™ (rlnU Gzerinde nesne kodu seklinde
tek kullanici lisansi vermektedir.

YUKARIDA AGIK BIR SEKILDE IFADE EDILENLER
HARIG OLARAK, MUSTERI SUNLARI
YAPMAYACAKTIR: KISMI VEYA TAM OLARAK YAZILIMI
VEYA BELGELERI KOPYALAMAYACAK; YAZILIMIN BiR
KISMINI VEYA TAMAMINI KAYNAK KODA
DONUSTURMEYECEK VEYA TERSINE
MUHENDISLIGINI YAPMAYACAK VEYA YAZILIM
GCALISMALARININ TUREVLERINI KIRALAMAYACAK,
KIRAYA VERMEYECEK, SATISINI YAPMAYACAK VEYA
BU TUREVLERI MEYDANA GETIRMEYECEK.

Musteri ayri programlarin 6zel tasarimi veya yapisi dahil
olmak uzere lisansli materyallerin ézelliklerinin ticari sir
teskil ettigini ve/lya CMC'nin tescilli materyali oldugunu
kabul etmektedir. Misteri, bu tiirden ticari sirlari veya
tescil edilmis materyalleri herhangi bir sekilde Ggilinci bir
tarafa CMC'nin 6nceden yazili izni olmaksizin
aciklamayacak, tedarik etmeyecek veya baska bir sekilde
sunmayacaktir. Musteri bu ttrdeki ticari sirlari veya tescil
edilmis materyalleri korumak igin makul guvenlik
onlemlerini alacaktir. Yazilama veya belgelere dair bashk
sadece CMC ile birlikte olacaktir.

SINIRLI GARANTI

CMC, CMC'den sevk tarihinden sonra doksan (90) gun
suresince Yazilimin yayinlanan 6zelliklerine uygun
oldugunu tamamen garanti etmektedir. Yukarida
belirtilenler harig olmak (izere, Yazilim HiC BIR
DEGISIKLIK YAPILMADAN saglanmaktadir. Bu sinirli
garanti Misteriye sadece orijinal lisans sahibi olarak
verilmektedir. Uriinii Miisteriye tedarik eden tarafa
bildirimde bulunulmasi halinde (veya istek lzerinde iade
edilmesi durumunda), Musterinin miinhasir ¢ézim bulmasi
ve CMC'nin ve saglayicilarinin tam sorumlulugu, CMC
veya hizmet merkezinin segimine bagl olarak, tamir,
degisim veya Yazilimin iade edilmesi olacaktir. CMC higbir
kosulda yazilimin hatasiz oldugunu veya Musterinin
Yazilimi sorunsuz veya kesintisiz kullanabilecegini garanti
etmemektedir.

Bu garanti, yazilimin CMC tarafindan olmadigi slrece (a)
degistiriimesi (b) CMC tarafindan saglanan talimatlara
uygun olarak kurulmamasi, ¢alistirimamasi, onarilmamasi
veya bakiminin yapilmamasi (c) anormal fiziksel veya
elektriksel gerilime, yanlis kullanima, ihmale veya kazaya
maruz kalmasi (d) veya normal 6tesi tehlikeli olaylarda
kullaniimasi durumunda gegerli degildir.

SORUMLULUK REDDI

BU GARANTIDE BELIRTILENLER HARIC OLARAK,
KISITLAMA OLMAKSIZIN, PAZARLANABILIRLIK,
BELIRLI BIR AMACA UYGUNLUK, IHLAL ETMEME
VEYA TICARI BIiR ISLEMDEN, KULLANIMDAN VEYA
TICARET UYGULAMASINDAN KAYNAKLANAN iMA
EDILMIS HERHANGI BIR GARANTI DAHIL OLARAK

AGIK OLARAK BELIRTILEN VEYA iMA EDILEN TUM
KOSULLAR, BILDIRIMLER VE GARANTILER
YURURLUKTEKI YASA TARAFINDAN iZiN VERILEN
OLCUDE KAPSAM DISINDA BIRAKILABILIR.

CMC'YE VEYA SAGLAYICILARINA BU TURDEN
HASARLARIN OLASILIGI ONCEDEN BILDIRILMIS OLSA
BILE, YAZILIMIN KULLANIMINDAN VEYA
KULLANILAMAMASINDAN KAYNAKLANAN
SORUMLULUK TEORISINE BAKILMAKSIZIN,
HERHANGI BIR GELIR VEYA VERI KAYBINDAN VEYA
OZEL, DOLAYLI, NETICE ITIBARIYLA OLUSABILEN,
RASLANTISAL VEYA NE SEKILDE SEBEP OLUNURSA
OLUNSUN CEZA NITELIGINDEKI HASARLAR ICIN
HICBIR KOSULDA CMC VEYA SAGLAYICILARI
SORUMLU OLMAYACAKTIR. Higbir kosulda, sézlesmeli
veya haksiz fiil (ihmal dahil) olup olmadigina
bakilmaksizin, CMC'nin veya saglayicilarinin Misteriye
olan sorumlulugu Musteri tarafindan 6denilen Ucreti
asmayacaktir. Yukarida belirtilen kisitlamalar, yukari bahsi
gecen garanti esas amacinda basarisiz olsa bile gegerli
olacaktir.

Yukaridaki garanti herhangi bir beta yazilimi veya test
veya gosterim amagli sunulan herhangi bir yazihm igin,
gegcici yazilim modiuilleri veya CMC'nin yazilim tcreti
almadigi herhangi bir yazilim igin gegerli degildir. Bu
turdeki tim yazilim Urunleri higbir garanti olmaksizin
oldugu gibi tedarik edilmektedir.

Bu lisans sonlandirilana kadar gecerli kalacaktir. Musteri
belgeler dahil olmak lGzere bu urini yok ederek bu Lisansi
sonlandirabilir. Misteri bu Lisansin herhangi bir
maddesine uyumda uygunsuzluk gosterirse bu Lisans,
CMC tarafindan bildirimde bulunulmaksizin,
sonlandirilacaktir.

Teknik veriler dahil olmak lizere, Yazilim Belgika ihracat
kontrol yasalarina tabidir. Musteri bu diizenlemelere
tamamen bagli kalmayi kabul etmektedir.

Bu Lisans Belgika yasalarina gore ele alinacak ve
degerlendirilecektir. Bu konuda, herhangi bir kismi
gecersiz veya uygulanamaz olarak gorilirse, bu Lisansin
kalan maddeleri tamamen ydrirlikte ve etkili olarak
kalacaktir. Bu lisans Yazihmin kullanimina dair taraflar
arasinda tam Lisans teskil edecektir.

Sayfa 2



Airmaster™ Q1 yazilimi

Bo6liim 1: Giivenlik Uyarisi:

Siz ve ilgili tim personel bu yazilim kilavuzunu
okuyup anlayana kadar Airmaster™ Q1'i
galistirmayin

Calistirma sadece egitimli personel tarafindan
glvenli mUhendislik uygulamalarina gore ve
ilgili yerel saghk ve guvenlik gereksinimleri ve
duzenlemeleri gozetilerek yapilabilir.

Hatasiz ¢calismanin ve garantiye tabi olarak
herhangi bir hak iddiasinda bulunulmasi
belgelerin izlenmesine tabidir.

Bu belge haber verilmeksizin degisime tabidir,
herhangi bir stiphe durumunda, litfen eylemde
bulunmayin!

Boliim 2: Versiyon Revizyon notlari:

Versiyon | Revizyon notlari
EO03 Asama 3 surimu

E06 Sprint 2

EQ7 Sprint 3

EO8 STD surumu_EO8

Bolim 3: Genel tanim
31 Airmaster™

Airmaster™, hava kompresorl, vakum ve ilgili
uygulamalardaki 6nceden programlanmisg
mantik denetleyicileri igin standardi
belirlemektedir. Yaklasik 30 yildir,
Airmaster™ drinleri mUgsterilerimize segilen
uzmanlik alanlarinda en énde kalmalarini
saglayarak sikigtirilmig hava ve vakum
uygulamasi OPMD'lerindeki (Onceden
Programlanmis Mantik Denetleyicileri)
gelismelere dnculiik etmistir. Urlin
gelistirmeye surekli baghhgimiz Airmaster™'i
kiresel lider konumuna ve sikistiriimis hava
ve vakum uygulamasi OPMD kontrolleri igin
secim ¢6zimu haline getirmistir.

3.2 Airmaster™ Q1

Airmaster™ Q1, pozitif sikistirma déner civata,
kanat ve piston kompresdru veya vakum
uygulamalarina ideal olarak uyum
kazandirilmis orta aralikta bir Airmaster™ Griin
ailesi Uyesidir. NXP'e ait gli¢cli ARM
CORTEX-M3 islemcisini kullanarak, Griin
Ozellikleri maliyet etkin ve gerektiginde
genisleyen segeneklere sahip, 6zellik
bakimindan zengin OPMD saglayacak sekilde
dizenlenmigtir.

3.3 Airmaster™ RS485 karti segenegi

Airmaster™ RS485 kart secenekleri
gerektiginde mevcuttur. iki RS485 kart
secenegi Airmaster™ Q1'a eklenebilir. Bir
kere kurulduktan sonra, RS485 iletisim portu
Airbus485™ protokoliind ya da MODBUS RTU
protokollni kullanarak Airmaster™ Q1 ile
iletisimi destekleyebilir.

Airbus485™ Airmaster™ ve Metacentre™
arasindaki iletisimi hizlandirmasi igin 6zel
olarak tasarlanmig 6zel uygulamaya 6zgu bir
protokoldir ve MODBUS RTU gibi geleneksel
ag protokolleriyle karsilastirildiginda aygit
duyarlih@ini artirir ve buyuk aygit aglarinda
(daha fazla sikistirilmis hava veya vakum
sistemleri gibi) 6nemli derecede fayda saglar.

MODBUS RTU, Airmaster™ Q1 tarafindan
desteklenen tescilli bir protokoldur.
Kullanimda, Airmaster™ Q1, Airmaster™
Q1'in RS485 iletisim portuna ve endustriyel ag
sebekesi kayitlarina erisime sahip olan bir
MODBUS Master''in MODBUS Slave'i olarak
gOrev yapar ve daha sonra Airmaster™ Q1'in
uygulama yazilimini nasil sorgulayacagini
tanimlar. Not: EndUstriyel ag sebekesi
kayitlari Airmaster™ Q1 ile desteklenmez ve
ayri kaynak olmak zorundadirlar (Grin
saglayiciniza danigin veya
www.controlcompressors.com adresini ziyaret
edin).

3.4 Airmaster™ ECO kart segenegi

Bir Ethernet karti secenegi (ECO) gerektigi
yerde mevcuttur. ECO kart segenek bileseni
olarak bir adet Micro SD kart tedarik
edilmektedir. Airmaster™ Q1'a bir ECO karti
secenegi eklenebilir. Kurulduktan sonra, ECO
kart secenegi TCP/IP protokoliini kullanarak
Ethernet Gzerinden Airmaster ™ Q1 ile iletisimi
destekleyebilir.

3.5 Airmaster™ XPM kart segenegi

Airmaster™ XPM kart secenekleri mevcuttur.
Airmaster™ XPM kart segenekleri ek analog
veya dijital girdiler ve analog veya role ¢iktilari
saglar. XPM karti segenekleri sunucu
ekipmanin elektrikli kutusu igerisine DIN
kizakli olarak yerlegtirilir ve Airbus485™
protokoll kullanarak Airmaster™ Q1 ile iletisim
kurar.

3.6 Airmaster™ ag karti segenegi

Airmaster™ ag kartlari mevcuttur.
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Airmaster™ ag kartlari, dogrudan Airmaster™
Q1 tarafindan desteklenmeyen Profibus veya
DeviceNet gibi ag protokolleri ile ag
olusturulmasini destekler (Uriin saglayiciniza
danisin veya www.controlcompressors.com
adresini ziyaret edin)

3.7 Metacentre™ sistem agi olusturma

Metacentre™ CMC NV'nin kompresor ve
vakum sistemi Uriin yelpazesidir.
Metacentre™ Urunleri bir Gretim alaninda
sikistirilmis hava veya vakum sistemlerini
tamamen entegre hale getirmek ve hava ve
vakum Uretimini optimize etmek ve ayriimig
fakat kullanimi kolay goérsel yazilim ile sistemin
kilit ydnlerini kontrol etmek amaciyla kullanilir.
Coklu kompresor veya vakum pompasi
kurulumlari igin, Metacentre Urlnleri ener;ji
kullanimini yillik tipik olarak on bin Pound,
Dolar veya Euro tasarruf saglayarak %30'un
Uzerinde azaltabilir (Griin saglayiciniz ile
g6risiin veya www.metacentre.eu adresini
ziyaret edin)

Bolim 4: Kullanici arayiizii

4.1 Tus takimi

Tus: Tus:
| goruntu Fonksiyon

Baslat

Durdur

Sifirla

Giris

Yukari

Asagi

@OCe M

Cikis

gorunti
A Gelismis Giig izleme
N
L Metacentre™ uyumlu

SD Kart segenegi

Airbus485™ uyumlu

‘ N

MODBUS uyumlu

MODBUS

Gelismis Kontrol
Algoritmalari

|8

icsel Sistem Kontrolii

ISC

J

Ethernet kart segenegi
ECO

| Simge: | Simge: Fonksiyon

4.2 Ekran goriintiisii

Ekran gorintisu sezgisel olarak
dizenlenmistir...

|
Equipment state and condition text

Device state Device pressure
message display and PL or
symbols PH state symbol

\ = 'I"IH VAN

>
2ady to start -

Device
state

47.7°C
2.7BAR
0.00BAR

Menu page name, number and navigation

Menu content and navigation

Ekran belirli bir stre kullanilmadiginda 1sik
seviyesi disecek ve bir tusa basana kadar
bdyle kalacaktir.
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Gug verildiginde P00 varsayilan gorintudir ve
belirli bir stire kullaniimadiginda ekran bu
konuma doéner.

Mentiler arasinda gecis yapmak igin Asagi &
Yukari tuglarini kullanin.

Uygun oldugu yerde, vurgulanan menu 6gesi
varsayllan menu ekrani ve ek menu bilgisi
arasinda degisecektir.

Ornegin: P00.02

N Kontrol modu
!, Yikleme / bosaltma

4.3 Kullanici Hesabi Kontrolleri

Airmaster™ Q1, bir "YONETICI" kullanici
hesabi ve duzenlenebilir ek 10 kullanici hesabi
olmak uzere "Varsayilan" bir kullanici hesabi
ile tedarik edilmektedir. Sadece "YONETICI"
kullanicisi ek Kullanici hesaplarini
dizenleyebilir.

"Varsayilan" kullanici hesabi bir PIN kodu
gerektirmez. Varsayilan kullanici sadece 00-
09 mendlerini goruntlleyebilir. Bu mendler
dizenlenemez.

Diger tum Kullanici hesaplari 4 rakamli bir PIN
kodu ile korunmaktadir. Eger yanhglikla 4
rakamli PIN kodunu yanlis girerseniz, GIRIS
tusuna bastiktan sonra kullanici MENU
P09.01'e (yani varsayilan kullanicr)
yonlendirilecektir

"YONETICI" Kullanici PIN kodu bilerek
basiimamigtir. Eder bilmiyorsaniz veya
"YONETICI" kullanici PIN koduna
gereksiniminiz varsa, urin tedarikginiz ile
iletisime gegin. 'YONETICI' kullanici PIN
kodunu gerektigi gibi degistirin. Standart
'YONETICI' Kullanici PIN kodu ézelligi bilerek
basiimamigtir. Eger bilmiyorsaniz veya
standart "'YONETICI' kullanici PIN kodu
Ozelligine gereksiniminiz varsa, Uriin
tedarikginiz ile iletisime gegin.

'YONETICI' Kullanici adi degistirilemez ve
'YONETICI' Kullanicisi olarak Kalir.

Gerektiginde Ek Kullanici hesaplarini ve
Kullanici hesabi tercihlerini dizenlemek igin
'YONETICI' Kullanicisi erigimini kullanin.

P09.02~10,03 Dil
P09.02~10,04 Saat bigimi
P09.02~10,05 Tarih bicimi
P09.02~10,06 Basing birimi
P09.02~10.07 Sicaklik birimi

P09.03~10,08 ~ 17 | DUzenleme

Erisim:

Mevcut degil

Salt Okuma erigimi
Dizenleme erisimi

P09.03~10.18 ~ 32

Oge Diizenle

P09.03~10.01 Kullanici adini
dizenle

P09.02~10,02 Kullanici PIN kodu

Kisisel tercihlere ek olarak, 'YONETICI'
Kullanicisi her Ek Kullanici i¢cin mend erigim
haklarini duzenleyebilir.

Meni erigim dlzenleme segenekleri, 'Mevcut
Degil' ve menu Kullanici igin géranur degildir;
'Salt Okuma Erigimi' ve menu Kullanici igin
gOrunurdar fakat kullanici tarafindan
DUZENLENEMEZ ve 'Diizenleme Erigimi' ve
kullanici tarafindan hem gérilebilir hem de
dizenlenebilir seklindedir.

Not: Bu yazilim kilavuzu tim
yazihm mendulerini
tanimlamaktadir. Eger yazilim
mendleri gérunebilir degilse,
sorunu baska yerde aramadan
once Kullanici erisim
dizenlemesini kontrol edin.

'Varsayilan' Kullanici konumuna geri dénmek
icin, Menu P09.01 'Varsayilan kullanici'ya
gidin ve 'GIRIS' tusuna basin bdylece
Varsayilan kullanici yeniden Aktif kullanici
olacaktir.

Varsayilan Kullanici konfiglirasyonunu
diizenlemek icin "'YONETICI' kullanicisi
erigimini kullanin. 'Varsayilan' Kullanici
konfiglirasyonunu ayarlamak igin parametreler
mendusu alanini kullanin.

Notlar: 'YONETICI' veya Ek Kullanici
hesaplarindan farkli olarak
yapilan 'Varsayilan' Kullanici
hesabinin nasil
dlzenlenecegini anlayin.

Konfiglirasyonu veya meni
erisim kisitlamalarini
degerlendirirken hangi
Kullanici hesabinin aktif
oldugunu goézlemleyin.

Belirli bir stire
kullaniimadiginda,
Airmaster™ Q1 daima
'Varsayilan' Kullanici
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konumuna ve 'P00 Ana
Sayfa'sina donecektir.

4.4 Menii Yonlendirmesi

Menu sekmeleri siral ve surekli dénguld
olarak dizenlenmistir.

Grafiksel arayliz "ekrandaki" yonlendirme
alanini tanimlamak igin tersine gevrilir ve
yoénlendirme alani dikey kaydirma ¢ubugunda
gOsterilir.

Ek olarak, menu sekmesi yonlendirme alanini
tanimlamak igin genigler. Ornegin...

Oge Aciklama

P02 Menu: Kullanim

P02.10 DHT ortalama DDS
(RPM)

P02.10.01 ORT DDS 1 - 25%

Not: Menti icerik 6geleri sadece aygit
dogru bir sekilde yapilandirildiginda
gOrilebilirdir!

Men( 6geleri atlanmadan sira ile
listelenmigtir. Eger herhangi bir menu
6gdesi yoksa, buyuk olasilikla
konfigurasyondan kaynaklaniyordur.

[--1] C

shutdown 100%

Ohrs

Ohrs

Z000hNrs

000hKrs

Men( sayfasi ydnlendirmesi ve mend igerigi
yonlendirmesi arasinda gegis yapmak igin
Girig/Enter tusunu (giris) ve temizle tusunu
(¢ikis) kullanin.

[--] C

shutdown 100 %
' PO1.01

Ohrs
2000hrs
2000hrs

Mendui igerigi alanina girildiginde bu meniinin
ilk 6gesine gider. Menu icerigi 6geleri
arasinda gecis yapmak icin Asagi ve Yukari
tuslarini kullanin. Menu igerigi 6deleri dikey ve
suirekli déngiilii olarak siralanmistir. Ornegin,
asagida kullanicinin PO1 menu 6gesi 06'ya
gectigi gosterilmigtir.

= 2.77°C
¥ -
@Hunningluaded 100%
Servi FO1.0E6
abrs

Ohrs

Ohrs
19898hrs

Erisilebilir ve duzenlenebilir bir menu 6gesini
diizenlemek i¢in, bu 6geye gidin ve enter
(giris) tusuna basin.

Losad/{ Mo load

7.0BAR
5. SBAR

Duzenle menusu aglilir penceresi belirecektir.
Mevcut bir segenegdi se¢cmek igin Yukari ve
Asagi tuslarini kullanin. Segilebilir bir degerin
ulasacagi hizi artirmak i¢in Yukari veya Asagi
tusuna basin ve basili olarak tutun. Bir segimi
onaylamak igin giris (enter) tusuna basin veya
herhangi bir se¢cim yapmadan ¢ikmak igin
temizle tusunu kullanin. Goéruntilenen acilir
pencereyle, ekran metni ve ekran degeri
arasinda gegis icin 'GIRIS' tusuna basin ve
basili olarak tutun
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4.5 Menii haritasi (Aygit konfiglirasyonuna bagh olarak Ekran meniileri degisiklik gosterecektir)

Salt okunur menii

Okunur ve Diizenlenebilir menii

Okunur ve Diizenlenebilir menii
(Sadece ECO kart segenegini

Renk tusu: (Klavye veya ECO kart segenegi) kullanarak diizenle)
SIYAH = HERHANGI BIR AYGIT DURUMUNDA DUZENLE, KIRMIZI= SADECE DURDURULMUS AYGIT DURUMUNDA DUZENLE
= Alt menii 6gesine (mesela P02.10.01) erisim igin GIRIS tusuna basin

P00 — Ana Sayfa

P01 — Servis
zamanlayicilari

P02 — Kullanim

P03 — Hata Giinliig(i

P04 — Olay Giinliigii

P05 — Hizmet Saglayici

01 Herhangi bir aktif alarm + 01 Toplam saat 01 CIHAZ durumu 01 Hata 1 010lay 1+ 01 Firma adi

02 Kontrol modu 02 Yukleme / bogaltma SA. 02 Yikleme / bosaltma saatleri 02 Firma adi

03 P00.03 kullanict TAN 03 Yikleme saatleri 03 AM BSL son SA 50 Hata 50 + 200 Olay 200 « 03 Cadde adi

04 P00.04 kullanici TAN 04 Bosaltma saatleri 04 AM BSL son 24S 04 Cadde adi

05 P00.05 kullanici TAN 05 Durdurulan saatler 05 Yikleme frekansi 05 Sehir

06 KOMP CIK SIC 06 Servis saati 1 06 Yikleme %'si son saat 06 Eyalet /I

07 EKIP CIK BAS 07 Servis saati 2 07 Yikleme %'si son 24 saat 07 PK

08 EKIP GIR BAS 08 Servis saati 3 08 Yikleme siresi son saat 08 Ulke

09 FARK basinci 09 Servis saati 4 09 Yikleme siresi son 24SA 09 Telefon

10 Yag/Hava AYR FB 10 Servis saati 5 10 DHT ortalama DDS (RPM) < 10 Faks

11 Ana MTR akimi 11 Servis saati 6 11 E Posta

12 Fan MTR akimi 12 Servis saati 7 12 internet Sitesi
13 Saat 13 Servis saati 8

14 Tarih 14 Haftalik bakim

15 Yaz saati 15 Yilik bakim

16 ISK Sirasi 16 Iki Yillik BKM

17 Saat olarak ISK déniisii

18 ISK XPM basinci

P06 — Denetleyici Verileri P07 — Ekipman Verileri P08 — Mesaj Kodlari P09 — Erisim P10 — Ekip ayarlan 1 P11 — Ekip ayarlan 2

01 Denetleyici Kimligi

01 IMALT adi

01 Mesaj kodu

01 VARSAYILAN KULLANICI <!

01 Kontrol modu +

01 Star delta GEC. +

02 Seri numarasi

02 EKIP modeli

02 YONETICI KULLANICISI +

02 Bosaltmaya zorlama +!

02 MIN AM galigma siiresi +

03 Yazihm Kimligi

03 MDL SER numarasi

134 Mesaj kodu

03 KULLANICI 1 «

03 Basinci bosaltma +

03 Yiikleme ONL siiresi «

04 Yazihm versiyonu

04 MDL anma BASINCI

04 KULLANICI 2 «

04 Basinci yukleme <

04 Yeniden Yiikleme ONL siiresi +

05 Yazilim zamani

05 MDL anma ¢ikigli

05 KULLANICI 3 «

05 Bosaltma basinci +

05 Bosaltma galisma suresi !

06 Yazilim tarihi

06 MDL IML YILI

06 KULLANICI 4 <

06 Calisma periyodu +

06 MIN durma siiresi <

07 Yazihim YAP

07 KOMP SER NUM

07 KULLANICI 5 «

07 Bosaltma periyodu +

07 Bosaltma siiresi +

08 Yazilim®©

08 KOMP IML YILI

08 KULLANICI 6 «

09 RS485 X04 YAP +

08 OTO Yeniden baslatma ONL +!

09 AM SER NUM

09 KULLANICI 7 «

10 RS485 X05 YAP <

09 YGS tahliye acilmasi <
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10 AM IML YILI

10 KULLANICI 8 <

11 RS485 X06 YAP+

10 YGS tahliye ARL <

11 SOGTC SER NUM

11 KULLANICI 9 <

12 Kaynag! baglat <

11 YGS bosaltma <

12 SOGTC IML YILI

12 KULLANICI 10

13 Kaynag yukle <

12 AM BAS SA ONL #

13 BT kontrol tarihi

14 Dil <

13 FB Onleme siiresi +

15 Saat <

14 Servis saati 1 <

16 Saat bigimi +

15 Servis saati 2 <

17 Yaz saati

16 Servis saati 3 <

18 Tarih «

17 Servis saati 4 <

19 Tarih bigimi <

18 Servis saati 5 <

20 LCD i1sik diizeyi +

19 Servis saati 6 <

21 Basing birimi +

20 Servis saati 7 <

22 Sicaklik birimi «

21 Servis saati 8 <

22 Haftalik bakim +

23 Yilhk bakim <

24 iki yillik bakim <

P12 - Ekip ayarlarn 3

P13 — DHT ayarlan

P14 — Motor koruma

P15 — Onlemeler

P16 — Uyar alarmi

P17 — ACL durdurma
alarmi

01 Parametre sifirlama

01 DHT kontrol modu +

01 Ana MTR koruma «

01 Operator <

01 Servis saati 1 <

01 KOMP CIK SIC <

02 YAP Farkh Kaydet «

02 DHT hedef BASING +

02 Fan MTR koruma «

02 Kapak agik <

02 Servis saati 2 <

02 SIC artis YAP «

03 Ozel SENS kullan

03 DHT MAKS hiz «

03 Ana MTR NOM AKIM +

03 Dustk sicakhk «

03 Servis saati 3 <

03 EKIP CIK BAS «

04 EC BASINC araligi

04 DHT MIN hiz <

04 ana MTR SDGSF «

04 IC BASINC yiiksek <

04 Servis saati 4 <

04 EKIP GIR BAS ~

05 EiB BASINC aralig +

05 DHT OPT hiz &

05 Ana MTR ROT KLT «

05 Servis saati 5 <

05 BASINC artis YAP <

06 Hata gunligu sifilama <

06 DHT bosaltma HIZI <

06 Ana MTR FAZ DENGSZ +

06 Servis saati 6 <

06 FARK basinci

07 Olay gunliuga sifirlama <

07 DHT hizi DDS

07 Fan MTR NOM AKIM <

07 Servis saati 7 <

07 Ana motor kilitteme <

08 Toplam SA BAS ~

08 DHT cikis AKIMI

08 Fan MTR ASYK ONL +

08 Servis saati 8 <

08 Ana motor ASYK +

09 Yiikleme saatlerini ayarlama +

09 DHT B faktori <

09 Haftalik bakim «!

19 Motor faz DENGSZ+!

10 Bosaltma SA. ayarla +

10 DHT E faktéra <

10 Yillik bakim <

10 Fan MTR asiri yikleme

11 Durdurma SA. Ayarlama +

11 DHT T faktoru «

11 iki Yilllk BKM <

11 Faz algilama <

12 SIC sensoru tirl <

12 DHT hiz %'si

12 KOMP CIK SIC <

12 Kapak agik +

13 Al5 sensor tiri 13 DHT MAKS DDS orani + 13 EKIP CIK BAS « 13 Fan motoru alarmi +

14 EIB sensoru aktif + 14 Hiz limit satiri < 14 EKIP GIR BAS < 14 SOGUK su alarmi

15 ISK mevcut + 25 Atlama Hz 1 dusik 15 FARK Basinci + 15 Yag duzeyi alarmi <

16 ISK B SENS arahg! 26 Atlama Hz 1 ylksek 16 Yag Hava AYR FB YUK +' | 16 Kayis tahrik alarmi <

17 Fan SIC yiUksek 27 Atlama Hz 2 dusiik 17 Faz algilama + 17 SNG alarmi <

18 Fan SIC dusuk 28 Atlama Hz 2 yiksek 18 YUK AM BSL SA « 18 Su akisi <

19 Fan c¢alisma periyodu 29 Atlama Hz 3 dusuk 19 Kapak agik < 19 Evireg hatasi +

20 Baslatma ekrani BMP'si | 30 Atlama Hz 3 yiksek 20 KAB filtresi FB « 20 Ana MTR sic YUK <

21 P00.03 YAP + 21 Hava filtresi FB < 21 EKIP ¢ikis SIC YUK +

22 P00.04 YAP < 22 Ya( filtresi FB + 22 Sogutma sistemi +

23 P00.05 YAP « 23 AYR filtresi FB YUK < | 23 Ana motor «
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24 Fan motoru alarmi <

24 YAP ACL durdurma 1 «

25 YGS Tahliye alarmi «!

25 YAP ACL durdurma 2 «

26 SOGUK Su alarmi <

26 YAP ACL durdurma 3 <

27 Yag dizeyi alarmi «

28 SNG alarmi <

29 Hat FILT FB ALM <

30 FILT tahliye alarmi <

31 Yag/SU AYR ALM +

32 Ambiyans SIC YUK <

33 YAP alarm 1 <

34 YAP alarm 2 «

35 YAP alarm 3 «

P18 — G/C YAP

P19 — Sensor YAP

P20 — Tanilama

P21 - Calistirma plani

P80 — iSK Ana menii

P81 — ISK Ayarlan

01 AC fonksiyonu <

01 EKIP CIK BAS <

01 Dijital girig 1 «

01 Caligtirma plani

01 ISK etkin <

01 ISK # kompresoérleri +!

02 DI2 fonksiyonu +

02 EKIP GIR BAS <

02 Dijital girig 2 «

02 Isgiini diizenleme

02 Basinci bosaltma +

02 ISK baglama gecikmesi «'

03 DI2 OK: NA/NK +

03 KOMP CIK SIC <

03 Dijital girig 3 «

03 Plan girdisi <«

03 Basinci yukleme <

03 ISK sénimu +

04 DI3 fonksiyonu +

04 Ana MTR akimi +

04 Dijital giril 4 <

04 ISK déniis ARL <

04 ISK toleransi +

05 DI3 OK: NA/NK

05 Fan MTR akimi <

05 Dijital girig 5 <«

30 Plan girigi

05 ISK DG1 FONK +

06 DH4 fonksiyonu <

06 Dijital giris 6 <

06 ISK DG2 FONK +

07 DG4 OK: NA/NK +

07 Dijital girig 7 <«

07 iISK DG3 FONK +

08 DG5 fonksiyonu +

08 Dijital giris 8 «

08 ISK XPM basinci <

09 DG5 OK: NA/NK +

09 Analog giris 1 <«

09 ISK BASING SENS «

10 DG6 fonksiyonu <

10 Analog girig 2 <

11 DG6 OK: NA/NK «!

11 AG 3 - Ohm +

12 DG7 fonksiyonu +

12 AG 3 - Amper «

13 DG7 OK: NA/NK +

13 AG 3 -Volt

14 DG8 fonksiyonu +

14 Analog giris 4 <

15 DG8 OK: NA/NK «

15 AG 5 - Ohm «

16 Rdle 5 fonksiyonu «

16 AG 5 - Amper +

17 Réle 6 fonksiyonu +

17 AG 5 - Volt «

18 Rdle 7 fonksiyonu «

18 Rdle ¢ikisi 1 «

19 Réle 8 fonksiyonu +

19 Réle gikigi 2 «

20 Role cikisi 3 +

21 Role cikisi 4

22 Role ¢ikigl 5 «

23 Role cikigl 6 <

24 Role ¢ikigl 7 <

25 Role cikisi 8 <

26 Analog cikis 1 «
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27 ANAL giris AT1A <

28 ANAL girig AI1B +

29 ANAL giris AI1C <

30 ANAL giris Ai2A <

31 L1 Frekansi <

32 L2 Frekansi <

33 L3 Frekansi «

34 L1 Faz agisi +

35 L2 Faz agisi +

36 L3 Faz agisi +

37 Salter testi

38 LED testi !

P82 — iSK Onceligi

01 COMP1 onceligi «

02 COMP2 énceligi «

03 COMP3 énceligi

04 COMP4 énceligi +

05 COMP5 onceligi «

06 COMP6 énceligi +

07 COMP7 énceligi «

08 COMP8 énceligi

4.6 Menii detay!

Menii adi Menii kodu

| Menii metni

| Ek bilgi

Ekran belirli bir siire kullanilimadiginda, ana sayfaya doner. Ana sayfa rutin durumu ve durum bilgilerini gosterir

Ana sayfa

P00.01 <

Herhangi aktif alarm

Mevcut oldugunda, aktif olan alarm goriintilenecektir. Eger birden fazla aktif alarm varsa, aktif alarmlar zaman
sirasina gore goruntilenecektir. Sadece en 6ncelikli zaman siralamasina sahip olan aktif alarm
gorintilenecektir. Aktif alarmlar alarm durumunu gidermek igin bir eylemde bulunulana kadar
goruntilenecektir.

Aktif tim alarmlari gériintilemek icin 'GIRIS' (ENTER) tusuna basin. Aktif alarmlari gériintiilemek igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. P00.01'e geri ddnmek icin 'GIRIiS'e veya 'CIKIS'a basin

P00.02

Kontrol modu

Segilen kontrol modu

P00.03

P00.03 kullanici TAN

Kullanici tanimh ana sayfa P00.02 ekran menu 6gesi

P00.04

P00.04 kullanici TAN

Kullanici tanimli ana sayfa P00.03 ekran menu égesi

P00.05

P00.05 kullanici TAN

Kullanici taniml ana sayfa P00.04 ekran menu 6gesi

P00.06

KOMP CIKIS SIC

Kompresér (hava ¢ikigl veya motor) cikis sicakligi
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P00.07 EKIP CIKIS BAS Ekipman veya aygit cikis basinci degeri
P00.08 EKIP GIR BAS Ekipman veya aygit giris basinci degeri
Fark basinci degeri (EKIP GIR BAS eksi EKIP CIK BAS)
e FARK Basinci Not: Normal calisma sirasinda, EKIP GIR BASINCI her zaman EKIiP CIK BAS'indan daha yiiksek olmalidir.
Boylece, herhangi negatif bir aralik degeri goériintiilenmeyecektir
P00.11 Ana MTR akimi Ana motor akim degeri
Ana sayfa P00.12 Fan MTR akimi Fan motoru akim degeri
P00.13 Zaman Akim zamani (yapilandirimis)
P00.14 Tarih Gecerli tarih (yapilandiriimis)
P00.15 Yaz saati Belirtilen aktif yaz saati
P00.16 ISK Sirasi ;Sd}r(esilg?é%r;:irflﬂnﬂn ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) olup olmadigini gosterir. ON (ACIK) oldugunda, aktif Sira
P00.17 Saat olarak ISK déniisii Bir sonraki ISK déniis olayi gergeklestiginde degeri SAAT olarak azaltir
P00.18 iISK XPM basincl iISK XPM basing sensoru degeri
Hizmet zamanlayicilari, aygit hizmet durumunun yénetilmesine ve aygitin hizmete sokulmasindan (aygitin ilk calistinimasi gibi) baslayarak koruyucu
bakim programlarina dair bir metot saglar.
P01.01 Toplam saat Saat sayaci, Toplam saat aygitin hizmete sokulmasindan itibaren gegen saat sayisini gosterir
P01.02 Yuikleme / bosaltma Sgat sayacil, Yikleme / bosaltma saatleri cihazin yiikleme veya bosaltma durumunda calistigi saat sayisini
) saatleri gOsterir
P01.03 Yukleme saati Saat sayacl, Yikleme saati cihazin herhangi bir yikleme durumunda calisti§i saat sayisini gésterir
P01.04 Bosaltma saati Saat sayacl, Bosaltma saati cihazin herhangi bir bosaltma durumunda calistigi saat sayisini gosterir
Servis P01.05 Durdurma saati Saat sayaci, Bekleme saati cihazin herhangi durdurulmus bir durumunda ¢alistigi saat sayisini gésterir
zamanlayicil | P01.06 Servis saati 1 Saat sayaci, yapilandirildiginda goérilebilir hale gelir ve gérevi gorintiler (rutin servis gibi)
ari P01.07 Servis saati 2 Saat sayaci, yapilandirildiginda gorulebilir hale gelir ve gérevi géruntiler (kabin filtresi gibi)
P01.08 Servis saati 3 Saat sayacl, yapilandirildiginda gérilebilir hale gelir ve gorevi gériintiler (hava filtresi gibi)
P01.09 Servis saati 4 Saat sayaci, yapilandiriidiginda gérilebilir hale gelir ve gérevi gérintiler (yag filtresi gibi)
P01.10 Servis saati 5 Saat sayacl, yapilandirildiginda gérilebilir hale gelir ve gérevi gérintiler (yag servisi gibi)
P01.11 Servis saati 6 Saat sayaci, yapilandirildiginda goérilebilir hale gelir ve gérevi gorintiler
P01.12 Servis saati 7 Saat sayaci, yapilandirildiginda goérilebilir hale gelir ve gorevi gorintiler
P01.13 Servis saati 8 Saat sayacl, yapilandirildiginda gérilebilir hale gelir ve gorevi goérintiiler
P01.14 Haftalik bakim Zaman sayacl, yapilandiriidiginda gérulebilir hale gelir
P01.15 Yillik bakim Zaman sayacl, yapilandiriidiginda gorulebilir hale gelir
P01.16 iki Yillik BKM Zaman sayacl, yapilandirildiginda gorulebilir hale gelir
Kullanim aygitin rutin galismasina dair sorgulama metodu saglar. Ekipman kullanimi meniisii aygitin etkili caligmasini veya giivenilirligini tanilarken
Kullanim faydal bilgiler saglar.

P02.01

| EKIP durumu

| Ekipman durumu, Bu kilavuza bakin
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Kullanim

Yikleme / bosaltma

Saat sayacl, Yikleme / bosaltma saati cihazin herhangi bir yiikleme / bosaltma durumunda calistigi saat

P02.02 . L

saatleri sayisini gosterir
P02.03 AM BSL son SA Frekans sayaci, 6nceki 1 saat kullanimda aygit ana motorunun calistiriima sayisi
P02.04 AM BSL son 24S Frekans sayaci, 6nceki 24 saat kullanimda aygit ana motorunun galistiriima sayisi
P02.05 Yikleme frekansi Frekans sayaci, aygitin bosaltma konumundan ylkleme konumuna gegme sayisi
P02.06 Yukleme %'si son saat Yizde olarak ifade edilen énceki 1 saatteki toplam yikleme durumu

= PYART

P02.07 \S(;J:tleme Yo'si son 24 Yuzde olarak ifade edilen énceki 24 saatteki toplam ylikleme durumu
P02.08 Yikleme siiresi son saat | Dakika olarak gérintiilenen 6nceki 1 saatteki toplam yikleme durumu
P02.09 ;(::tleme suresi son 24 Saat ve dakika (SS:DD) olarak goéruntilenen 6nceki 24 saatteki toplam ytkleme durumu
P02.10 I(DRHPTMc;rtjlama DDS DHT ortalama DDS 1 - %100 ytizde olarak ifade edilen
P02.10.01 DHT ortalama DDS ##% | DHT ortalama DDS 1 - %25 ylzde olarak ifade edilen
P02.10.02 DHT ortalama DDS ##% | DHT ortalama DDS 26 - %50 yizde olarak ifade edilen
P02.10.03 DHT ortalama DDS ##% | DHT ortalama DDS 51 - %75 yuzde olarak ifade edilen
P02.10.04 DHT ortalama DDS ##% | DHT ortalama DDS 76 - %100 ylizde olarak ifade edilen

Hata giinlugu

Hata giinliigii hata durumlarina dair bir kayit saglar. Hata durumlari 4 kategoride gruplanabilir; Uyar durumlari, Acil durdurma (veya kapanma)
durumlari, Baglatma 6nleme durumlari ve Galistirma 6nleme durumlari. Her bir hata durumu bir hata koduna ve durum agiklamasina sahiptir. Hata
kodlarinin ve durum agiklamasinin bir listesi bu basimda yer almaktadir. Bir hata durumu gercgeklestiginde, hata derhal giinlige kaydedilir ve
Airmaster™ Q1'in dahili belleginde saklanir. Giinliige yazilan hata kodu ile birlikte, es zamanli olarak ek anahtar veriler de giinliige alinir ve saklanir.
Hata giinliigii, P03.01 menii alaninda en son hata durumundan baslamak iizere zaman sirasina gore en son 50 hatayi saklar. Herhangi bir hata
durumuna ait ek verileri goriintiilemek igin, hata giinliigiindeki hata durumuna gidin ve 'GIRIS' tusuna basin. Daha sonra, segilen hata durumu ile ilgili
verileri goriintiilemek igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin.

Not: Bazi veriler aygit kurulumuna baghdir!

P03.01 ~ 50 Hata gunlugu 1 — 50 Hata durum kodu ve durum agiklamasi

P03.##.01 indeks ## = 01 ila 50 ise, Hata indeksi

P03.##.02 Hata kodu / Agiklamasi ## = 01 ila 50 ise, Hata mesaji kodu ve hatanin kisa tanimi
P03.##.03 Zaman ## = 01 ila 50 ise, Hatanin gerceklesme zamani
P03.##.04 Tarih ## = 01 ila 50 ise, Hatanin gerceklesme tarihi

P03 .##.05 EKIP durumu ## = 01 ila 50 ise, Hata anindaki Ekipman durumu
P03.##.06 EKIP CIKIS BAS ## = 01 ila 50 ise, Hata anindaki Ekipman c¢ikis basinci
P03.##.07 EKIP GIR BAS ## = 01 ila 50 ise, Hata anindaki Ekipman i¢ basinci
PO3.##.08 KOMP CIKIS SIC ## = 01 ila 50 ise, Hata anindaki Kompresor cikis sicakligi
P03.##.09 Ana MTR akimi ## = 01 ila 50 ise, Hata anindaki Ana Motor akimi
PO3.##.10 Fan MTR akimi ## = 01 ila 50 ise, Hata anindaki fan akimi

Olay giinliigii

Olay giinliigi olay durumlarina dair bir kayit saglar. Olay durumlari BASLAT tusuna basilmasini, DURDUR tuguna basilmasini, Parametrenin
ayarlanmasini veya parametrenin varsayilana sifirlanmasini ve KULLANICI ERISIMI'ni icerir. Bir olay durumu gerceklestiginde, hata derhal giinliige
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kaydedilir ve aygitin dahili belleginde saklanir. Giinliige kaydedilen olayla birlikte, es zamanl olarak ek veriler de giinliige alinir ve kaydedilir. Olay
glinliigii, P04.01 menii alaninda en son olay durumundan baslamak lizere zaman sirasina gore en son 200 hatay: saklar. Herhangi bir olaya ait ek
verileri goriintiilemek igin, hata giinliigiindeki olaya gidin ve 'GIRIS' tusuna basin. Daha sonra, olayla ilgili verileri goriintiilemek igin "YUKARI' ve
'ASAGI' tuslarini kullanin.

P04.01 ~ 200 Olay ginliga 1 — 200 Olay

P04 ###.01 indeks ### = 001 — 200 ise, Olay indeksi

P04 ###.02 Olay agiklamasi ### = 001 — 200 ise, Olay agiklamasi

P04 .###.03 Zaman #H# = 001 — 200 ise, Olayin gergeklesme zamani
P04 #iH.04 Tarih ### = 001 — 200 ise, Olayin gergeklesme tarihi

Hizmet
saglayicisi,
Airmaster™
Q1
denetleyicisi
ve Ekipman
verileri

Hizmet saglayicisi, Airmaster™ Q1 denetleyici ve ekipman verileri, aygit ve aygit hizmet saglayicisina dair 6zel verileri iceren meniilerdir. Bu
mendiilerin Airmaster™ Q1 tus takimi ile yapilandirilamadigini unutmayin. Meniiler bir tarayici (Internet Explorer gibi) vasitasiyla veya Airmaster™ Q1
ECO kart segenegiyle menii parametrelerine erisilerek yapilandirilabilmektedir.

P05.01 Firma adi Hizmet saylayicisi, firma adi
P05.02 Firma adi Hizmet saylayicisi, firma adi
P05.03 Cadde Hizmet saylayicisi, cadde adi
P05.04 Cadde Hizmet saylayicisi, cadde adi
P05.05 Sehir Hizmet saglayicisi, sehir

P05.06 Eyalet /I Hizmet saglayicisi, eyalet veya il
P05.07 Posta Kodu Hizmet saglayicisi, Posta Kodu
P05.08 Ulke Hizmet saglayicisi, Ulke

P05.09 Telefon Hizmet saglayicisi, Telefon
P05.10 Faks Hizmet saglayicisi, Faks

P05.11 E-posta Hizmet saglayicisi, E-posta
P05.12 internet Sitesi Hizmet saglayicisi, internet Sitesi
P06.01 Denetleyici Kimligi Airmaster™ Q1 parga numarasi
P06.02 Seri numarasi Airmaster™ Q1 seri numarasi
P06.03 Yazihm Kimligi Airmaster™ Q1 yazilm Kimligi
P06.04 Yazihm versiyonu Airmaster™ Q1 yazilim versiyonu
P06.05 Yazilim zamani Zaman, kurulu yazilim versiyonu
P06.06 Yazilhm tarihi Tarih, kurulu yazihm versiyonu
P06.07 Yazihm YAP Yazilim konfiglirasyon Kimligi
P06.08 Yazilm © Yazilim telif hakki

PQ7.01 IMALT adi Orijinal ekipman imalatgi adi
P07.02 EKIP modeli Ekipman (Kompresoér bobini) modeli
P07.03 MDL SER numarasi Model seri numarasi

P07.04 MDL anma BAS Model anma basinci

P07.05 MDL anma cikisi Model anma cikisi

P07.06 MDL iML YILI Model imalat yili
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P07.07 KOMP SER NUM Kompresor (hava gikisl veya kompresér motoru) seri numarasi
P07.08 KOMP IML YILI Kompresér (hava ¢ikigl veya kompresér motoru) imalat yili
P07.09 AM SER NUM Ana motor seri numarasi

P07.10 AM IML YILI Ana motor imalat yili

P07.11 SOGTC SER NUM Sogutucu seri numarasi

P07.12 SOGTC IML YILI Sogutucu imalat yili

P07.13 BT kontrol tarihi Basing tanki kontrol tarihi

Mesaj
Kodlari

Mesaj kodlari, ekipman alarm durumlarini mesaj kodu seklinde bildirmek i¢in kullanilir. Mesaj kodlan dil kisitlamalarinin oldugu yerde bilgilerin daha
serbest bir sekilde aktariimasi i¢in kullanilir. Mesaj kodlari, metnin yanindaki mesaj metni ve durum sembolleri ile desteklenir. Mesaj kodunun
saginda yanip sonen bir sembol, yazilim sabit kodlu gecikme ofsetinin mevcut oldugunu goésterir (hata bildirilmeden 6nce offset sayacinin
azalmasinin gerekliligi gibi).

Harfe eklenen Alarm durum tusu: U = Uyari, A = Acil Durdurma, ¢ = ‘gcalistirma’ 6nleme, B = ‘baglatma’ 6nleme

P08.01 A:0030 Kapak agik. Dijital giris UYGUN degil

P08.02 A:0031 KAB filtresi FB. Kabin filtresi fark basinci, dijital giris UYGUN degil
P08.03 A:0040 Yag diizeyi alarmi. Dijital giris UYGUN degil

P08.04 A:0050 SNG alarmi. Sogutucu ne giderici alarmi, dijital giris UYGUN degil
P08.05 A:0070 Fan motoru alarmi. Dijital giris UYGUN degil

P08.06 A:0083 Motor faz DENGSZ. Ana motor faz dengesizligi. Kilavuza bakin
P08.07 A:0085 Motor baglatma SA ONL. izin verilen motor baglatma sayisi asildi. Kilavuza bakin
P08.08 A:0119 EC BAS yiiksek. Ekipman gikis basinci yiksek.

P08.09 A:0129 KOMP cikis SIC YUK. Kompresér gikis sicakligi yiiksek

P08.10 A:0139 Ei BAS yilksek. Ekipman igsel basinc yiiksek.

P08.11 A:0200 SOGUK su alarmi. SOGUK su alarmi. Dijital giris UYGUN degil.
P08.12 A:0201 YGS tahliye alarmi. Yogusma tahliye alarmi. Dijital giris UYGUN degil.
P08.13 A:0809 FARK BAS yuksek. Fark basinci yiiksek. EG — EC basinci izin verilen aralik disinda. Kilavuza bakin.
P08.14 A:0901 YAP alarm 1. Yapilandirilabilir alarm 1. Dijital giris UYGUN degil
P08.15 A:0902 YAP alarm 2. Yapilandirilabilir alarm 2. Dijital giris UYGUN degil
P08.16 A:0903 YAP alarm 3. Yapilandirilabilir alarm 3. Dijital giris UYGUN degil
P08.17 A:1888 Calisma kontrol alarmi. Dijital giris UYGUN degil

P08.18 A:1903 Ambiyans SIC YUK. Dijital giris UYGUN degil

P08.19 A:2030 Hava filtresi FB. Hava filtresi fark basinci. Dijital giris UYGUN degil
P08.20 A:2032 Hat FILT FB alarmi. Hat filtresi fark basinci. Dijital giris UYGUN degil
P08.21 A:2035 AYR filtresi FB YUK. Ayirici filtresi fark basinci yiiksek

P08.22 A:2036 AYR filtresi FB YUK. Ayirici filtresi fark basinci yiiksek

P08.23 A:2040 Yag filtresi FB. Yag filtresi fark basinci. Dijital giris UYGUN degil
P08.24 A:2201 Hat FILT TAH ALM. Hat filtresi tahliye alarmi. Dijital giris UYGUN degil.

Sayfa 14




Airmaster™ Q1 yazilimi

Mesaj
Kodlan

P08.25 A:2240 Yag / su AYR ALM. Yag su ayirici. Dijital giris UYGUN degil.

P08.26 A:2602 No COMM fan THR. (MODBUS'un 3"™ bir tahrik ile iletigimi)

P08.27 A:2604 COM INI fan THR (MODBUS'un 3" bir tahrik ile iletigimi)

P08.28 A:2606 COM HATA fan THR (MODBUS'un 3" bir tahrik ile iletigimi)

P08.29 A:2608 COM XPC fan THR (MODBUS'un 3" bir tahrik ile iletisimi)

P08.30 A:2610 Fan Tahrik Hata EC BAS yiiksek (MODBUS'un 3"™ bir tahrik ile iletisimi)
P08.31 A:2610 Fan THR BAG FLT (MODBUS'un 3" bir tahrik ile iletisimi)

P08.32 A:2816 Gug hatasi. 24v @ X13 izin verilen dlzeyin altinda

P08.33 A:2831 Airbus™ RS485 HW (X04'te donanim algilanmadi)

P08.34 A:2832 Airbus™ RS485 HW (X05'te donanim algilanmadi)

P08.35 A:2833 Airbus™ RS485 HW (X06'da donanim algilanmadi)

P08.36 A:2836 GZS hatasi. Gergek zamanli saat hatasi

P08.37 A:2970 ISK XPM DG alarmi. igsel Sistem Kontrolii "XPM' dijital giris alarmi. Kilavuza bakin
P08.38 A:4804 Bakim gerekli

P08.39 A:4805 Kabin filtresi. Bakim gerekli

P08.40 A:4806 Hava filtresi BKM. Bakim gerekli

P08.41 A:4807 Yag filtresi BKM. Bakim gerekli

P08.42 A:4808 AYR filtresi BKM. Bakim gerekli

P08.43 A:4809 Yaglama bakimi. Bakim gerekli

P08.44 A:4810 Valf bakimi. Bakim gerekli

P08.45 A:4811 Kayis tahrik BKM. Bakim gerekli

P08.46 A:4812 ELEK SiS BKM. Bakim gerekli

P08.47 A:4813 AM yatak BKM. Bakim gerekli

P08.48 A:4814 KOMP YTK BKM. Bakim gerekli

P08.49 A:4815 Haftalik bakim. Bakim gerekli

P08.50 A:4816 Yillik bakim. Bakim gerekli

P08.51 A:4817 iki Yilllk bakim. Bakim gerekli

P08.52 A:4818 Nem alma bakimi. Bakim gerekli

P08.53 A:4819 Yag Servisi. Bakim gerekli

P08.54 A:4820 Sogutucu bakimi. Bakim gerekli

P08.55 A:4821 Yag/Sis AYR BKM. Bakim gerekli

P08.56 A:4822 Rutin bakim. Bakim gerekli

P08.57 A:5000 Varsayilan YAP. Uyumsuz yazilim versiyonu ve parametre degerleri. Varsayilan konfiglirasyona déndur.
P08.58 A:5100 Varsayilan YAP. Gegersiz ayarlar. Varsayilan konfiglirasyona dénddr.
P08.59 A:5200 Varsayilan YAP. Parametre tutarlilk hatasi. Varsayilan konfigirasyona déndur.
P08.60 E:0010 Acil durdurma. Dijital giris UYGUN degil, acil durdurma tuguna basildi!
P08.61 E:0030 Kapak agik. Dijital giris UYGUN degil
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Mesaj
Kodlan

P08.62 E:0040 Yag seviyesi. Dijital giris UYGUN degil

P08.63 E:0050 SNG alarmi. Dijital giris UYGUN degil

P08.64 E:0060 Kayis tahrik BKM. Dijital giris UYGUN degil

P08.65 E:0070 Fan MTR ACL durdurma. Dijital girig UYGUN degil

P08.66 E:0080 Ana MTR yetersiz. Kilavuza bakin

P08.67 E:0081 Ana motor kilitteme Kilavuza bakin

P08.68 E:0082 Ana MTR ASYK. Ana motor agiri yikleme. Kilavuza bakin

P08.69 E:0083 Motor faz DENGSZ. Ana motor faz dengesizligi. Kilavuza bakin

P08.70 E:0084 Ana MTR AK SENS. Ana motor akim sensoru. Kilavuza bakin

P08.71 E:0085 Fan motoru AKM sensoru. Fan motoru akim sensoru. Kilavuza bakin

P08.72 E:0086 Fan motoru asir yiikleme. Kilavuza bakin

P08.73 E:0090 Faz sirasi. Kilavuza bakin

P08.74 E:0091 Faz L1 hatasi. Kilavuza bakin

P08.75 E:0092 Faz L2 hatasi. Kilavuza bakin

P08.76 E:0093 Faz L3 hatasi. Kilavuza bakin

P08.77 E:0115 EC BAS sensoru. Ekipman ¢ikis basinci sensoru. Kablo hatasi veya hatali sensor
P08.78 E:0119 EC BAS yiiksek. Ekipman gikig basinci ylksek

P08.79 E:0125 KC SIC sensoru. Kompresor ¢ikis sicakligi sensoru Kablo hatasi veya hatali sensor
P08.80 E:0129 KOMP cikis SIC YUK. Kompresor gikis sicakligi yiiksek

P08.81 E:0131 iC BAS diisiik. igsel basing diisiik. Kilavuza bakin: Basing orani artis 6zelligine bakin
P08.82 E:0135 iC BAS sensoru. igsel basing sensoru. Kablo hatasi veya hatali sensor

P08.83 E:0139 iC BAS yiiksek. igsel basing yiiksek.

P08.84 E:0179 EKIP ¢ikig SIC YUK. Ekipman cikis sicakhd! yiiksek.

P08.85 E:0200 Soguk su ACL durdurma. Soguk su acil durdurma. Dijital giris UYGUN degil
P08.86 E:0229 SIC artig orani. Kilavuza bakin.

P08.87 E:0603 COM INI ana THR (MODBUS'un 3"" bir tahrik ile iletigimi)

P08.88 E:0605 COM HATA ana THR (MODBUS'un 3"" bir tahrik ile iletigimi)

P08.89 E:0607 COM XPC ana THR (MODBUS'un 3" bir tahrik ile iletigimi)

P08.90 E:0909 Ana tahrik Hatasi (MODBUS'un 3" bir tahrik ile iletigimi)

P08.91 E:0911 Ana THR BAG FLT (MODBUS'un 3"" bir tahrik ile iletisimi)

P08.92 E:0809 FARK BAS yiiksek. EG — EC basinci izin verilen aralik diginda. Kilavuza bakin
P08.93 E:0814 Bosaltma hatasi. Bosaltma zamani gegtikten sonraki asiri basing. Kilavuza bakin
P08.94 E:0821 Kisa devre. Kablo hatasi. Kilavuza bakin.

P08.95 E:0846 Kullaniimadi

P08.96 E:0856 Kullaniimadi

P08.97 E:0901 Kullanici hatasi 1. Kullanici tarafindan yapilandirilabilir acil durdurma 1

P08.98 E:0902 Kullanici hatasi 2. Kullanici tarafindan yapilandirilabilir acil durdurma 2
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Mesaj
Kodlari

P08.99 E:0903 Kullanici hatasi 3. Kullanici tarafindan yapilandirilabilir acil durdurma 3
P08.100 E:0971 Sogutma SIS HATA. Dijital giris UYGUN degil.

P08.101 E:1887 Ana motor hatasi. Dijital giris UYGUN degil.

P08.102 E:1888 Caligtirma KONT ACL durdurma. Dijital giris UYGUN degil.
P08.103 E:1901 Su akigi. Dijital giris UYGUN degil.

P08.104 E:1902 Evireg hatasi. Dijital giris UYGUN degil.

P08.105 E:1903 Ana MTR YUK SIC. Dijital giris UYGUN degil.

P08.106 E:2032 Hat FILT FB durdurma. Hat filtresi fark basinci. Dijital giris UYGUN degil.
P08.107 E:2915 iSK BAS SENS

P08.108 E:2950 ISK sensor aralig

P08.109 E:2960 iISK XPM ILET

P08.110 E:2980 iISK XPM DG

P08.111 E:3230 Kapak agik. Dijital giris UYGUN degil.

P08.112 E:4804 Servis saatleri. Kilavuza bakin.

P08.113 E:4805 Kabin filtreleri. Dijital giris UYGUN degil.

P08.114 E:4806 Hava filtresi BKM. Hava filtresi servisi/bakimi Bakim zamanlayicisi gegti
P08.115 E:4807 Yag filtresi BKM. Yag filtresi bakimi. Bakim zamanlayicisi gegti
P08.116 E:4808 Ayirici BKM. Ayirici bakimi. Bakim zamanlayicisi gegti
P08.117 E:4809 Yaglama bakimi. Bakim gerekli

P08.118 E:4810 Valf bakimi. Bakim gerekli

P08.119 E:4811 Kayis tahrik BKM. Bakim gerekli

P08.120 E:4812 ELEK SiS BKM. Bakim gerekli

P08.121 E:4813 AM yatak BKM. Bakim gerekli

P08.122 E:4814 KOMP YTK BKM. Bakim gerekli

P08.123 E:4815 Haftalik bakim. Bakim gerekli

P08.124 E:4816 Yillik bakim. Bakim gerekli

P08.125 E:4817 iki Yillk BKM. Bakim gerekli

P08.126 E:4818 Nem alma bakimi. Bakim gerekli

P08.127 E:4819 Yag bakimi. Bakim gerekli

P08.128 E:4820 Sogutucu bakimi. Bakim gerekli

P08.129 E:4821 Yag/Sis AYR BKM. Bakim gerekli

P08.130 E:4822 Rutin bakim. Bakim gerekli

P08.131 R:3123 KOMP c¢ikis SIC DUS. Kompresér ¢ikis sicakligi diisiik
P08.132 R:3137 IC BAS yiiksek. Igsel basing yilksek

P08.133 S:3500 Baslatma 6nleme (kullanici 6nlemesi)

P08.134 S:3501 Baslatma 6nleme (muhafaza kapaklari)

P08.135 S:3601 AM DHT ILET
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Erisim

Erisim meniisii hem tiim Airmaster™ Q1 kullanicilarina erigsimi hem de bunlara erigim haklarini yénetmek igin kullanilir. Bir yénetici (YONETICI
kullanicisi) segerek baglayin. YONETICI kullanicisinin ‘4.3 Kullanici Erigsim Kontrolleri'ni anlamasi ve 'VARSAYILAN KULLANICI', "'YONETICI
Kullanicisi' ve diger tiim KULLANICI PROFILI segeneklerine asina olmasi ve Airmaster™ Q1’in kod korumali meniilerine erisimi denemeden énce
YONETICI kullanicisina ait varsayilan PIN koduna sahip olmasi gereklidir.

P09 AKtif: A 'Aktif: Kullanicl', kullanici P09'a gittiginde P09.01'un Gzerinde gdriintilenir

Kullanici Erisimini 'Varsayilan kullanici'ya geri gevirmek icin kullanin. 'GIRIS'e basin. Kullanici hesabi
|

PR Varsayilan kullanici ‘Vqrsayll'ar]' kullaniciya dénecektir ve kullanici Menl POS)_:01'e _dt')_nd[]rijlecektir.

P09.02 ~ YONETICI kullanicisi _YQ[\IE_TI_C! kullanicisi hesabina girmek i¢in kullanin. "YONETICI' Kullanicisi PIN kodu alt menistine erisim
icin 'GIRIS'e basin

P09.02.01 YONETICI kullanicis! Diizenleme
"YONETICI' Kullanicisi PIN kodu dért rakamli bir sayidir. 'YONETICI' Kullanicisi PIN kodu alt meniistine erisim
icin 'GIRIG'e basin_Gegerli 'YONETICI' Kullanicisi PIN kodu gérantilenir ve ilk rakam segilir. Yapilandirma igin

P09.02.02 < Kullanict PIN kodu YUKARI ve ASAGI tll.l$.|a.rl‘lnl kuII?nl_n.ve grdlr?dan GIRIS'e b'asm:wY_aplIandlrlIan Qeger saklla.nlrlve IkIE‘]CI
rakam segilir. Rakam iki, U¢ ve dort igin streci tamamlayin. Istediginiz zaman geri dénmek icin 'CIKIS' tusunu
kullanin. Dérdiincii rakami yapilandirdiktan sonra kullanici 'GiRIiS'e bastiginda, yapilandirilan deger kalic
olarak hafizaya alinir ve kullanici P09.02.02 menisiine ydnlendirilir

P09.02.03 < Dil 'GIRIS'e basin. Dil listesi seceneklerinden yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e

T basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P09.02.03 meniisiine yonlendirilmigtir.

'GiRi$'evbaS|n. 24:00 (24 saat) veya 12:00 a/p (12 saat AM / PM) tercihi igin yapilandirma amaciyla "YUKARI'

P09.02.04 < Saat bicimi ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici P09.02.04
menusune yonlendirilir.
‘GiRi§'e basin. ‘GG/AAYYYY’, ‘AA/IGG/YYYY’ veya YYYY/AA/GG' igin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve
'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P09.02.05
menUstne yonlendirilir.

P09.02.05 Tarih bigimi Not:
GG = Guin. Ornegin 21 = Ayin 21. Gini
AA = Ay. Ornegin 12 = Yilin 12. Ayi veya Aralik
YYYY = Yil. Ornegin 2011
'GIRIS'e basin. ‘BAR’, ‘PSI’, 'kPA’ veya ‘MPA'’ igin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini

P09.02.06 + Basing birimi kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P09.02.06 men(stine
yonlendirilir.

s 'GIRIS'e basin. °C veya °F igin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin.
P |

e Stcaklik birimi Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P09.02.07 menusine yénlendirilir.

P09.03 < Kullanici 1 Kullanici 1 kullanict hesabina girmek igin kullanin. Kullanici 1 alt menisiine erisim igin 'GIRIS'e basin.
Kullanici adi sekiz rakamli alfa sayi degeridir. Kullanici adini diizenle alt menisine erigim igin 'GIRIS'e basin.

P09.03.01 < Kullanici adini diizenle Gegerli kullanici adi gérintilenir ve ilk rakam segilir. Yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin

ve ardindan 'GIRIS'e basin. Yaplland!rllan degder saklanir ve ikinci rakam secilir. Rakam iki, Gg, dort, bes, alti,
yedi ve sekiz i¢in slireci tamamlayin. Istediginiz zaman geri dénmek icin 'CIKIS' tusunu kullanin. Sekizinci

Sayfa 18




Airmaster™ Q1 yazilimi

Erisim

rakami yapilandirdiktan sonra kullanici 'GIRIS'e bastiginda, yapilandirilan deger hafizaya alinir ve kullanici
P09.03.01 mendusine ydénlendirilir

Kullanici PIN kodu doért rakamli bir sayidir. Kullanici PIN kodu alt mendistine erisim igin 'CjiRi$'e basin Gegerli
Kullanici PIN kodu gérantilenir ve ilk rakam segilir. Yapilandirma icin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin ve
ardindan 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder saklanir ve ikinci rakam segilir. Rakam iki, li¢ ve dort igin sUreci

UL Kullanict PIN kodu tamamlayin. Istediginiz zaman geri ddnmek icin 'CIKIS' tusunu kullanin. Dérdiincii rakami yapilandirdiktan
sonra kullanici 'GIRIS'e bastiginda, yapilandirilan deger hafizaya alinir ve kullanici P09.03.02 meniisiine
yonlendirilir

P09.03.03 < Dil 'GIRIS'e basin. Dil listesi seceneklerinden yapilandirma icin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e

T basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.03 menusine yénlendirilmigtir.
'GIRIS'e basin. 24:00 (24 saat) veya 12:00 a/p (12 saat AM / PM) tercihi icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI'

P09.03.04 Saat bigimi ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. GIiRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.04
menustine yonlendirilir.

'GIRIS'e basin. ‘GG/AA/YYYY’, ‘AAIGG/YYYY’ veya YYYY/AA/GG’ icin yapilandirma amaciyla '"YUKARI' ve
'ASAG!' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.05
menusune yonlendirilir.

P09.03.05 < Tarih bigimi Not.

GG = Giin. Ornegin 21 = Ayin 21. Giinii

AA = Ay. Ornegin 12 = Yilin 12. Ayi veya Aralik

YYYY =Yil. Ornegin 2011

'GIRIS'e basin. ‘BAR’, ‘PSI’, ‘kPA’ veya ‘MPA’ igin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini

P09.03.06 « Basing birimi kullanin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.06 meniisiine
yOnlendirilir.

. 'GIRIS'e basin. °C veya °F igin yapilandirma amaciyla "YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin.

UL Stcaklik birimi Yapllgndlrllan deger h};flzayg al?/nr?1|§t|r ve kuIIan|C|}I/309.03.07 menijs[]sne yénlzndirilir. ®

P09.03.08 ~ P00 Ana Sayfa Kilitlendi, 'Salt okuma erisimi' diizenlenemez

P09.03.09 ~ P01 Servis Kilitlendi, 'Salt okuma erisimi' diizenlenemez

zamanlayicilari

P09.03.10 « P02 Kullanim Kilitlendi, 'Salt okuma erigimi' dizenlenemez

P09.03.11 P03 Hata Ginligu Kilitlendi, 'Salt okuma erisimi' diizenlenemez

P09.03.12 < P04 Olay Ginlugu Kilitlendi, 'Salt okuma erigimi' dizenlenemez

P09.03.13 < P05 Hizmet saglayicisi Kilitlendi, 'Salt okuma erisimi' dizenlenemez

P09.03.14 <« P06 Denetleyici Verileri Kilitlendi, 'Salt okuma erisimi' dizenlenemez

P09.03.15 « P07 Ekipman Verileri Kilitlendi, 'Salt okuma erisimi' dizenlenemez

P09.03.16 P08 Mesaj Kodlari Kilitlendi, 'Salt okuma erisimi' diizenlenemez

P09.03.17 P09 Erisim Kilitlendi, 'Dizenleme erisimi' dizenlenemez
'GIRIS'e basin. 'icin Haklar' alt mendisiini kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erisimi' veya 'Diizenleme

P09.03.18 < P10 Ekip ayarlar 1 erigimi' icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin Yapilandirilan deger

hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.18 meniisiine yonlendirilir.
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'GIRIS'e basin. 'igin Haklar' alt meniisiinii kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erisimi' veya 'Diizenleme

P09.03.19 < P11 EKIP ayarlar 2 erigimi' icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.19 mendistine yoénlendirilir.
'GIRIS'e basin. 'igin Haklar' alt meniisiini kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erigimi' veya 'Diizenleme
P09.03.20 P12 EKIP ayarlan 3 erisimi' icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIiS'e basin Yapilandirilan deger
hafizaya alinmigtir ve kullanici P09.03.20 meniisiine yonlendirilir.
'GIRIS'e basin. 'igin Haklar' alt meniisiinii kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erisimi' veya 'Diizenleme
P09.03.21 P13 DHT ayarlari erisimi' igin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.21 mendistine yoénlendirilir.
'GIRIS'e basin. 'igin Haklar' alt meniisiini kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erigimi' veya 'Diizenleme
P09.03.22 < P14 Motor koruma erigimi' icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.22 menistine yonlendirilir.
'GIRIS'e basin. 'icin Haklar' alt mentiisiinii kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erisimi' veya 'Diizenleme
P09.03.23 P15 Onlemeler erisimi' igin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.23 meniisiine yonlendirilir.
'GIRIS'e basin. 'icin Haklar' alt mendisiini kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erisimi' veya 'Diizenleme
P09.03.24 < P16 Uyari alarmi erigimi' icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.24 meniisiine yonlendirilir.
P17 ACL durdurma 'GIRIS'e basin. 'icin Haklar' alt meniistinii kullanarak 'Mevcut degil', ‘Salt okuma erisimi' veya 'Diizenleme
P09.03.25 erisimi' icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin Yapilandirilan deger
alarmi _p . .
hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.25 meniisiine yonlendirilir.
'GIRIS'e basin. 'icin Haklar' alt mendisiini kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erisimi' veya 'Diizenleme
P09.03.26 < P18 G/C YAP erigimi' icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.26 meniisiine yonlendirilir.
'GIRIS'e basin. 'icin Haklar' alt menisiinii kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erisimi' veya 'Diizenleme
P09.03.27 P19 Sensor YAP erisimi' icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIiS'e basin Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.27 meniistine yonlendirilir.
'GIRIS'e basin. 'igin Haklar' alt meniisiinii kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erisimi' veya 'Diizenleme
P09.03.28 < P20 Tanilama erigimi' icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.28 mendstine yoénlendirilir.
'GIRIS'e basin. 'igin Haklar' alt meniisiini kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erigimi' veya 'Diizenleme
P09.03.29 P21 Caligtirma plani erisimi' icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIiS'e basin Yapilandirilan deger
hafizaya alinmigtir ve kullanici P09.03.29 meniisiine yonlendirilir.
'GIRIS'e basin. 'igin Haklar' alt meniisiinii kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erisimi' veya 'Diizenleme
P09.03.30 < P80 ISK Ana menii erigimi' icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.30 mendistine yoénlendirilir.
'GIRIS'e basin. 'igin Haklar' alt meniisiini kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erigimi' veya 'Diizenleme
P09.03.31 « P81 ISK Ayarlari erigimi' icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.31 mendstine yonlendirilir.
'GIRIS'e basin. 'igin Haklar' alt meniisiinii kullanarak 'Mevcut degil', 'Salt okuma erisimi' veya 'Diizenleme
P09.03.32 + P82 iSK Onceligi erisimi' igin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin Yapilandirilan deger

hafizaya alinmistir ve kullanici P09.03.32 mendstine yoénlendirilir.
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Kullanici 2 kullanici hesabina girmek igin kullanin. Kullanici 2 alt meniisiine erisim icin 'GIRIS'e basin. Kullanici

P09.04 < Kullanici 2 - L .
1 icin aciklanan prosediirleri izleyin. _

P09.05 ~ Kullanici 3 KL.,I||.anICI 3 kullanici hes"abln_a) glrmek icin kullanin. Kullanici 3 alt menisune erisim igin 'GIRI$'e basin. Kullanici
1 i¢in aciklanan proseddrleri izleyin. _

P09.06 < Kullanici 4 Kl'J||'anICI 4 kullanici hes_gbmg glrmek icin kullanin.Kullanici 4 alt meniisiine erisim igin 'GIRIS'e basin. Kullanici
1 icin acgiklanan prosediirleri izleyin. -

P09.07 < Kullanici 5 KL_JII_an|C| 5 kullanici hesﬂabln_all glrmek icin kullanin.Kullanici 5 alt mentisiine erisim igin 'GIRIS'e basin. Kullanici
1 icin aciklanan prosediirleri izleyin.
Kullanici 6 kullanici hesabina girmek icin kullanin.Kullanici 6 alt meniisiine erisim igin 'GIRIS'e basin. Kullanici

. |
Erigim PO Kullanici 6 1 icin aciklanan proseddrleri izleyin. _

P09.09 < Kullanici 7 Kl'J||'anICI 7 kullanici hes_gbmg glrmek icin kullanin. Kullanici 7 alt mentisiine erisim igin 'GIRIS'e basin. Kullanici
1 icin acgiklanan prosediirleri izleyin. -

P09.10 < Kullanici 8 KL_JII_an|C| 8 kullanici hesﬂabln_all glrmek icin kullanin.Kullanici 8 alt mendiisiine erisim igin 'GIRIS'e basin. Kullanici
1 icin aciklanan prosediirleri izleyin. _

P09.11 < Kullanici 9 KL_JII.an|C| 9 kullanici hes"ablr!all glrmek icin kullanin.Kullanici 9 alt mentsiine erisim igin 'GIRI$'e basin. Kullanici
1 icin aciklanan proseddrleri izleyin. _

P09.12 < Kullanici 10 Kullanici 1Q l.<ullan|C| hesabina glnrme.k'l(;ln }(ullanln.KuIIanlm 10 alt menistne erisim igin 'GIRIS'e basin.
Kullanici 1 igin agiklanan proseddrleri izleyin.

Ekipman ayarlari, EkKipman ayar meniilerinin bir serisi i¢in diizenlenmistir. Menii 6geleri, Yoneticilerin uygun bir sekilde ekipman ayari meniilerine

menii erisimine sahip olmalarini saglayacak sekilde birlikte gruplanmistir. Ekipman ayarlan 1 kullanicilarin rutin galisma parametrelerini yapilandirma

erigsimine sahip olmalarini saglar.
Her bir kontrol modunun detayli bir agiklamasi i¢in 5.0 'Kontrol modlari ve aygit durum diyagrami'na bakin.
'GIRIS'e basin. 'Yiikleme / bosaltma', 'Siirekli calisma', 'Basing azalmasi / bosalmast', 'Dinamik / yuksiz',
'Degisken hiz', 'ModUlasyon' veya 'ACS Modlasyonu' igin yapilandirma amaciyla "YUKARI' ve 'ASAGI'

Ekipman P10.01 < Kontrol modu tq_slarlnl_ Ifullgnlln. GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmigtir ve kullanici P10.01 menUsiine
ayarlar 1 yonlendirilmistir.

Notlar:
'Degisken hiz'i segerken, menii P13'teki parametrelerin uygun olarak yapilandiriimasi gereklidir!
Aktif (ON) konumda iken, bu 6zellik kullanicinin aygiti yikll konumdan yikstiz konuma gegirmesini saglar.
Aktif edildikten sonra, bosaltmaya zorlamak icin, 'BASLAT' tusuna basin ve basil tutun ve daha sonra 'ASAGI'
tusuna basin. Aygit yikli durumdan yuksiz duruma gegecektir. Aygit, bosaltmaya zorlama durumu kalkana
kadar yikstz konumda kalacaktir. Egder ylksuz kalma periyodu bosaltmaya zorlama durumu sirasinda sona

P10.02 < Bosaltmaya zorlama ererse, aygit bosaltma yapacak ve baslatilan duruma gegecektir. Bosaltmaya zorlama durumunu kaldirmak

icin, tusa basma sirasini tekrarlayin. Aygitin durdurulmasi bosaltmaya zorlama durumunu kaldiracaktir.

Not: Bosaltmaya zorlama durumu sirasinda, eger aygit bosalirsa ve baglatilan duruma geri donerse,
kullanicinin baglatilan durumdan yikli duruma gegmesi igin cihazdan bogaltmaya zorlama durumunu
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kaldirmasi gereklidir.

'GIRIS'e basin. ON (Agik) veya OFF (Kapali) durumlarini yapilandirma igin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini
kullanin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.02 meniisiine
yonlendirilmigtir.

Aktif haldeyken, basinci baslat degeri normal galisma (P10.04) sirasinda kullanilan basing degerini yiklemek
icin alternatif bir yikleme basinci saglar. Kullanimdayken, ekipman ¢ikis basinci baslatma basing degerine
distigu zaman aygit baglatma durumundan yukli duruma gececektir. Yuklendikten sonra, yukli basing
(P10.04) ve yiksuz basing (P10.05) aygitin ylkli ve yuksuz durumlar arasinda gegis yapmasi igin kullanilir.
Cihazin durdurulmus duruma girmesi demek yeniden ytikleme basinci degeri olarak kullanilan baglatma

Pl Basinci baslatma basinci deg@eridir demektir.
'GIRIS'e basin OFF (Kapali), 5 Bar ve yiikleme basinci (P10.04) eksi 0.2 BAR'a esit maksimum bir basing
degerini (veya segilebilir diger bir 8lcii degeri) yapilandirmak icin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin.
'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanict P10.03 meniisiine yonlendirilmistir.
P10.04 < Basinci yiikleme 'GIRIS'e basin. Izin verilen dederler arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRiS'e
P10.05 < Basinci bosaltma basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmigtir ve kullanici meni P10.04 ~ 05'e dondurilir. Yikleme basinci
) ve yikslz basing arasindaki minimum fark 0.2 BAR'dir (veya segcilebilir diger bir 6lgi birimidir)
Calisma periyodu. Bu kilavuza bakin; kontrol modlari: Basing azalmasi / bogalmasi
P Galisma periyodu 'GIRIS'e basin. 60 ve 3600 saniye arasinda yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e
basin Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.06 Meniisiine yonlendirilir.
Bosaltma periyodu. Bu kilavuza bakin; kontrol modlari: Basing azalmasi / yiiksiz.
Py < Bogaltma periyodu 'GIRIS'e basin. 60 ve 3600 saniye arasinda yapilandirma igin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e
basin Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.07 Mendisiine yonlendirilir.
P10.09 < RS485: X04 YAP RS485'e girmek icin 'GiRIS'e basin: X04 konfigiirasyon alt meniisii
'GIRIS'e basin. Airbus485™, MODBUS Master veya MODBUS slave arasinda secim yapmak igin 'YUKARI' ve
P10.09.01 RS485: X04 YAP 'ASAG!' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici P10.09.01
menusune ydnlendirilmigtir.
. . 'GIRIS'e basin. 1 ve 200 arasinda yapilandirma i¢in 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. Adim = 1. 'GIRIS'e
Pl = Airbus485T adresi basm§ Yapilandirilan deger haflza)}/a F:;Ilnmlstlr vegkullam(:l P10.09.0$2 menuzﬂne yoénlendirilmistir. °
. 'GIRIS'e basin. 1 ve 200 arasinda yapilandirma igin "'YUKARI' ve '"ASAGI' tuslarini kullanin. Adim = 1. 'GIRIS'e
P MODBUS adresi basm§ Yapilandirilan deger haflza;/a Fe;hnm|§t|r vegkullanlm P10.09.0$3 menijiijne yonlendirilmistir. °
MODBUS baud (bilgi 'GIRIS'e basin. 300, 600, 1200, 1800, 2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 28800, 38400, 57600, 115200,
P10.09.04 akis) hizi 230400, 460800 ve 931600 arasinda secgim yapmak icin 'YUKARI' ve '"ASAGI' tuslarini kullanin. ‘GIRIS’e
basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.09.04 menisine yénlendirilmigtir.
'GIRIS'e basin. 'Parite yok', 'tek parite’, 'Gift parite’, 'sifir parite’ veya 'bir parite’ icin segim yapmak amaciyla
P10.09.05 « MODBUS paritesi 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmigtir ve kullanici
P10.09.05 mendusine yénlendirilmistir.
£10.09.06 < MODBUS veri bitleri 'GIRIS'e basin. 5 ve 8 arasinda yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin.

Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.09.06 menisune yénlendirilmistir.
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'GIRIS'e basin. 1 ve 3 arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin.

- .
Py MODBUS ug (end) bitleri Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.09.07 menUsine yénlendirilmigtir.
P10.10 ¢ RS485: X05 YAP RS485'e girmek icin 'GiRIS'e basin: X05 konfigiirasyon alt meniisi
'GIRIS'e basin. Airbus485™, MODBUS Master veya MODBUS slave arasinda segim yapmak icin 'YUKARI' ve
P10.10.01 < RS485: X05 YAP 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.10.01
m(_engjsﬂne yonlendirilmistir. _ _
P10.10.02 < Airbus485™ adresi GIRIS'e basin. 1 ve 200varasmda yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI tggl_grlnl Ifullanlrl.. Acﬁn_w =1.'GIRIS'e
ba§|(1. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.10.02 menusine yonlendirilmigtir. _
P10.10.03 < MODBUS adresi GIRIS'e basin. 1 ve 200“arasmda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI tl:l$|"al'lnl Ifullanlp: A(;lmj =1.'GIRIS'e
basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.10.03 menisuine y6nlendirilmigtir.
MODBUS baud (bilgi 'GIRIS'e basin. 300, 600, 1200, 1800, 2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 28800, 38400, 57600, 115200,
P10.10.04 < akis) hizi 9 230400, 460800 ve 931600 arasinda segim yapmak igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. ‘GIRIS’e
¥ basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.10.04 menisine y6nlendirilmigtir.
'GIRIS'e basin. 'Parite yok', 'tek parite’, 'Gift parite’, 'sifir parite' veya 'bir parite’ icin se¢im yapmak amaciyla
P10.10.05 < MODBUS paritesi 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici
P10.10.05 menusine yonlendirilmistir. _ .
P10.10.06 < MODBUS veri bitleri GIRIS'e basin. 5 ve 8 arasinda yapilandirma icin "'YUKARI' ve 'ASAGI" tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin.
Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.10.06 menUsune yénlendirilmistir.
.. | 'GIRIS'e basin. 1 ve 3 arasinda yapilandirma igin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRiS'e basin.
|
PUeeeioy MODBUS ug (end) bitleri Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.10.07 menisUne ydnlendirilmistir.
P10.11 < RS485: X06 YAP RS485'e girmek icin 'GIRIS'e basin: X06 konfigiirasyon alt meniisii
'GIRIS'e basin. Airbus485™, MODBUS Master veya MODBUS slave arasinda segim yapmak icin 'YUKARI' ve
P10.11.01 « RS485: X06 YAP 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS$'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.11.01
menisine yonlendirilmistir. ) _
P10.11.02 < Airbus485™ adresi GIRIS'e basin. 1 ve 200varasmda yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI tggl'grlnl Ifullanlrl.. Acﬁn_w =1.'GIRIS'e
ba§|p. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.11.02 mendsine ybénlendirilmistir. _
P10.11.03 < MODBUS adresi GIRIS'e basin. 1 ve 200varasmda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI tl...|§,l_gr|n| Ifullanlr_1: A(ﬁm =1.'GIRIS'e
basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.11.03 menisine yénlendirilmigtir.
MODBUS baud (bilgi 'GIRiS'e basin. 300, 600, 1200, 1800, 2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 28800, 38400, 57600, 115200,
P10.11.04 < akis) hizi 9 230400, 460800 ve 931600 arasinda segim yapmak igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. ‘GIRIS’e
¥ basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.11.04 meniisiine yénlendirilmistir.
'GIRIS'e basin. 'Parite yok', 'tek parite’, 'giﬂ parite’, 'sifir parite' veya 'bir parite' igin secim yapmak amaciyla
P10.11.05 < MODBUS paritesi 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici
P1'0._1 1.05 menusine ydnlendirilmigtir. ] _
P10.11.06 < MODBUS veri bitleri GIRIS'e basin. 5vve 8 arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve A$A_\_G.I. tu§|§l’lnl kgl[an!n._ GIRIS'e basin.
Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.11.06 menisiine yénlendirilmistir.
.. | 'GIRIS'e basin. 1 ve 3 arasinda yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin.
pu}
PUCL MODBUS ug (end) bitleri Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.11.07 menUsune yénlendirilmistir.
Kaynagi baslat genellikle 'BASLAT' tusuna basiimasi ile ilgilidir. 'BASLAT' tusuna ek olarak, Airmaster™ Q1
P10.12 < Kaynagi baslat kaynagi baglatma i¢in yapilandirilabilir alternatiflere sahiptir. Asagidaki notlara bakin! 'GIRIS'e basin. ‘Tus

takimr’, ‘Ekipman DG’si, veya ‘Iletisimler’ igin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin.
'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.12 menisiine yénlendirilmistir.
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Notlar:

Sadece secilen kaynagi baslat metodu aktiftir. Secildiginde, diger tim alternatif kaynagi baglatma
metotlan pasif haldedir!

Herhangi bir 'baglat’ komutu tek basina aygitin basglatilan bir duruma gegmesine neden olur. Basglatilan bir
durumdaki aygit her zaman igin baska bir duruma (galisiyor, yiiklii gibi) gegcmeyebilir. Onleme fonksiyonlari,
zamanlayicilar ve kaynag yikleme konfigiirasyonlari 'BASLAT' komutundan itibaren calisma 6zelliklerini
etkilemeye devam edecektir.

"Tug takim!' icin yapilandirildiginda, tus takimi 'BASLAT' tusu kaynagi baslatma olarak islev gorir. Tus takimi
'DURDUR' tusu kaynagi durdurma olarak iglev gorar.

‘Ekipman DG’si i¢in yapilandinldiginda, dijital giris ‘normal’ durum (normalde agik veya normalde kapali gibi),
kaynagi baslatma olarak iglev goérir. Dijital giris alternatif durum ise kaynagi durdurma olarak islev gorr.

Dijital giris normal durum yapilandirilabilirdir (normalde agik veya normalde kapali gibi). Dogru 'normal' durumu
belirlemek icin tim ¢alisma durumlari sirasinda dijital giris akiminin 6zelliklerini iyice disindn.

'Ekipman DG'si igin yapilandirildiginda, mevcut bir dijital girisin 'KOMP baslat/durdur icin dogru bir sekilde
yapilandirilmasi gereklidir.

'lletisimler’ igin yapilandirildiginda, uygun bir RS485 kart segeneginin takilmasi ve kullanim icin yapilandiriimasi
gereklidir

P10.13 <

Kaynag: yikle

Aygit kaynak Yiikleme konfigiirasyonu. 'GIRIS'e basin. EKIP CIK BAS, 'Ekipman DG'si veya ‘lletisimler' igin
yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmigtir ve kullanici P10.13 menisuine yonlendirilmistir.

Notlar:

'Ekipman DG'si icin yapilandirildiginda, Mevcut dijital girisin Uzaktan yikleme etkin ve Uzaktan yiikleme /
bosaltma icin yapilandiriimasi gereklidir.

Uzaktan yikleme etkin segeneginin amaci:

Aygit ana veya yerel kontroliinii yonetir. Uzaktan yikleme / bosaltma sinyali kayboldugunda, aygiti yerele
dondiirmek i¢in kullanilabilir.

Uzaktan ylikleme / bosaltma segeneginin amaci:

Aygit durumunu gevirir
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'lletisimler" igin yapilandirildiginda, uygun bir RS485 kart seceneginin takiimasi ve kullanim igin yapilandiriimasi
gereklidir

'GIRIS'e basin. Listelenen dil seceneklerinden yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin.

P Dil 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.14 mendsiine yénlendirilmistir.
P10.15 7 'GIRIS'e basin. Zamani ayarlamak icin "YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin. 'GIiRIiS'e basin. Yapilandirilan
. aman - o » P
deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.15 menisiine yoénlendirilmistir.
P10.16 < S . 'GIRIS'e basin. 24:00 (24 saat) veya 12:00 a/p (12 saat AM / PM)'e gére ayarlayin. 'GIRIS'e basin.
. aat bigimi 9 R e T
Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.16 menisune yoénlendirilmistir.
P10.17 < Yaz saati 'GIRiS'e basin. ‘+0h’ veya '+1h’ olarak yapilandirin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir
ve kullanici P10.17 menusune yonlendirilmistir.
P10.18 < Tarih Tarih diizenleme alt meniisiine erisim icin 'GIRIS'e basin.
P10.18.01 « Yih dizenle Yili ayarlamak igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin.
. P10.18.02 < Ayi duzenle Ayl ayarlamak igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin.
Ekipman P10.18.03 < Giini diizenle Giinl ayarlamak icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin.
ayarian 1 P10.18.01 — P10.18.03'te yapilandirilan degerleri hafizaya almak icin 'GIRIS'e basin. ‘GIRIS’e basildiginda
yapilandirilan degerler hafizaya alinir ve kullanici P10.18'e déner.
P10.18.04 Degisiklikleri kaydet
Not: Alt mentden ayriimadan 6nce, P10.18.04'U kullanarak P10.18.01 — P10.18.03'te yeni yapilandirilan
degerleri kaydetmeniz gereklidir!
'GIRIS'e basin. ‘GG/AA/YYYY’, ‘AAIGG/YYYY’ veya YYYY/AA/GG’ icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve
'ASAG!' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici P10.19
mendisune yonlendirilmistir.
P10.19 < Tarih bigimi Not:
GG = Giin. Ornegin 21 = Ayin 21. Giinii
AA = Ay. Ornegin 12 = Yilin 12. Ayi veya Aralik
YYYY = Yil. Ornegin 2011
. 'GIRIS'e basin. %0 ve %100 arasinda yapilandirma i¢in "'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e
A= LCD Isik Seviyesi basm? Yapilandirilan deger hafizaya aﬁ,nrﬁ)wlstlr ve kul(l;am(:l P10.20 mengsi]ne ygnlendirilmig,tir. ¥
'GIRiS'e basin. ‘BAR’, ‘PSI’, ‘kPA’ veya ‘MPA’ icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini
P10.21 < Basing birimi kullanin. 'GIRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.21 meniisiine
yonlendirilmistir.
P10.22 < Sicaklik birimi 'GIRIS'e basin. °C veya °F icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve ‘A$AGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin.
Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P10.22 menisune yoénlendirilmistir.
Ekipman ayarlari, EkKipman ayar meniilerinin bir serisi i¢in diizenlenmistir. Menii 6geleri, Yoneticilerin uygun bir sekilde ekipman ayarlari meniilerine
menii erigsimine sahip olmalarini saglayacak sekilde birlikte gruplanmistir. Ekipman ayarlan 2 kullanicilarin 6nemli ¢alisma parametrelerine erigime
sahip olmalarini saglar.
Ekipman
ayarlari 2 Star / Delta kontaktér gecis zamani. GIRIS'e basin. 1 ve 30 saniye arasinda yapilandirma icin "YUKARI' ve

P11.01 <

Star delta GEC.

'ASAG!' tuglarini kullanin. Adim = 1 saniye. 'GiRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmigtir ve
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kullanici P11.01 menisune yonlendirilmistir.

Not: R1'in galismasin(1] anlayin: Ana kontaktor rélesi, R2: Star kontaktor roélesi, R3: Ana kontaktér rélesi.
Asagidaki sekle bakin...

200ms Star : Delta TRANS (1 — 30 sec) 50ms Device
NO EDIT See parameter 11.01 NO EDIT running

Main contactor
MC (R1)

v

Star contactor
SC (R2)

Delta contactor
DC (R3)

A\ 4

Not: R1, R2 ve R3 ve R4'in diizenleme islevi yoktur. R5, R6, R7 ve R8 diizenleme islevine sahiptir. G/C
konfiglirasyon secgenekleri hakkinda daha fazla bilgi igcin meni P18'e bakin.

P11.02 <

MIN AM calismasi

Minimum ana motor ¢alisma zamani. Bir ana motor baglatma olayindan sonra ana motorun minimum calisma
suresini sabitlemek igin kullanilir.

Notlar:

Yukleme / bogaltma durumu minimum ana motor ¢calisma zamani ayarindan bagimsizdir (yani minimum ana
motor ¢alisma zamani aygit durumundan bagimsiz olarak sabitlenir.)

'GiRIiS'e basin. Kapali (Off), 1 ve 1800 saniye arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini
kullanin. Adim = 1 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.02 mendisiine
yonlendirilmigtir.

Not: Aygit durum zamanlayicilari (ylksiiz galisma siiresi) aktif kalir ve toplam ana motor galisma siresini
etkileyebilir.

P11.03 <

Yikleme ONL zamani

Yiikleme 6nleme zaman. Ilk yiikleme énleme zamani igin, aygitin ilk yilkkleme durumuna gegis yapmasini
dnler. 'GIRIiS'e basin. Kapali (yani gerekli degil), ve 30 saniye arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuglarini kullanin. Adim = 1 saniye. GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P11.03 mendsine yonlendirilmistir.

P11.04 <

Yeniden yiikleme ONL
zamani

Yeniden ylkleme 6nleme zamani. Normal calisma sirasinda, yeniden ytkleme 6nleme zamani igin, aygitin
yukleme durumuna gegis yapmasini dnler. GIRIS'e basin. Kapali (yani gerekli degil), ve 10 saniye arasinda
yapllandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. Adim = 1 saniye. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan
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deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.04 menisiine yonlendirilmistir.

P11.05 <

Bosaltma galisma suresi

Aygitin bosaltma durumunda galismaya devam edecegi suredir. 'GIRIS'e basin. 3 ve 3600 saniye arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. Adim = 1 saniye. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan
deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.05 menustne yoénlendirilmigtir.

P11.06 <

MIN Durma siiresi

Minimum durma slresi. Herhangi yeni bir duruma gegmeden énce, aygitin durma durumunda kalacagi
minimum siire. 'GIRIS'e basin. Kapali (yani gerekli degil), ve 60 saniye arasinda yapilandirma igin 'YUKARI'
ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. Adim = 1 saniye. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve
kullanici P11.06 menisune yonlendirilmistir.

P11.07 <&

Bosaltma suresi

Bosaltma siresi (bazen bosaltim zamani olarak tanimlanir). Aygittan basinci bosaltmak icin gerekli olan sire.
'GIRIS'e basin. Kapali (yani gerekli degil), ve 600 saniye arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuglarini kullanin. Adim = 1 saniye. 'GiRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmigtir ve kullanici
P11.07 mendisine yonlendirilmistir.

P11.08 <

OTO yeniden baglatma
ONL

Otomatik yeniden baglatmayi 6nleme. Aygitin otomatik olarak yeniden baslatiimasini énlemek veya elektrik
kesintisinden sonra cihazin baglatma durumuna geri ddnmesi i¢in kullanin. Elektrik geri geldikten sonra, aygit
otomatik yeniden baglatmayi énleme siresini azaltacak ve daha sonra baglatma konumuna geri dénecektir.

Not: Otomatik yeniden baglatma ONL fonksiyonu sadece elektrik kesilmesi éncesi baglatma durumunda olan
bir aygiti yeniden baglatabilir. Guig kesilmesi 6ncesinde, baslatilmis durumda olmayan, otomatik yeniden
baslatma icin yapilandirilan bir aygit otomatik olarak yeniden baslamayacaktir!

'GIRIS'e basin. Kapali (yani otomatik yeniden baglatma yok), ve 120 saniye arasinda yapilandirma igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. Adim = 1 saniye. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya
alinmistir ve kullanici P11.08 menusine ydénlendirilmistir.

P11.09 <

YGS tahliyesi agik

P11.10 <

YGS tahliyesi ARL

P11.11 <

YGS bosaltma

Yogusma tahliyesi, aygitin kendisinden yogusan suyu toplamak ve gekmek igin kullandigi bir unsurdur. Bu
unsurlar tipik olarak bir role ¢ikisi kullanilarak aktif veya pasif olur. Tahliye agigini, tahliye araligini ve yiksiz
tahliye zamanlarini yapilandirmaya baslamadan énce, 'Tahliye'ye bir réle ¢ikisi atadiginizdan emin olun

Yogusma tahliyesi ylikleme zamani. ‘GiRi_S'_e basin. KAPALI (OFF), 1 ve 30 saniye arasinda yapilandirma igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P11.09 menlsine ydnlendirilmigtir.

Yogusma tahliye araligi zamani. Yogusma tahliyesi agiima olaylari arasindaki ara zaman. 'GIRIS'e basin 60
ve 3600 saniye arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIiRIiS'e basin.
Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.010 menustine yonlendirilmistir.

Yogusma tahliyesi bosaltma agilma zamani sadece tiim aygit yukleme galisiyor veya diger yilksiz baslatma
durumu sirasinda aktiftir. 'GIRIS'e basin. KAPALI (OFF), 1 ve 30 saniye arasinda yapilandirma igin "YUKARI'
ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GiRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.11
menusune yonlendirilmigtir.

Yogusma tahliyesi bosaltma aciklik zamaninin 'OFF' (KAPALI)'ya ayarlanmasi, yogusma tahliyesi islevini
yuksiz ¢alisma veya diger ylksliz baglatma durumu sirasinda pasif hale getirecektir.
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Not:
Aygit durumu yogusma tahliye araligi zamanlarinin nasil kullanildigini etkiler!

YUklG durumdayken, P11.09 tahliye acgik ve P11.10 tahliye araligi zamanlarina uygun olarak déngi
gercgeklestirin. Aygit yikslzken, gegen herhangi bir aralik zamani hafizada saklanir ve kalan aralik zamani ise
aygit yikli duruma geri déndiigiinde uygulanir.

Yiksiiz galisma veya diger yiiksiiz baslatma durumu sirasinda, P11.11 tahliye agikligi ve 10 X P11.10 YGS
tahliyesi ARL'gina gore déngu gergeklestirin. Dongu, hesaplanan X10 yogusma tahliyesi araligi zamani ile
baslar. Gegen herhangi bir stire saklanmaz ve dongu aygitin her ylksiz tahliye a¢ikhdi ve aralik zamanlarinin
kullanimina sebep olan bir duruma girdiginde sifirlanir.

P11.12 <

0AM BAS SA ONL

Saat basina ana motor baslatma 6nleme Herhangi kronolojik bir saatteki izin verilen maksimum ana motor
baglatmasi

Her ana motor baslatmasi gergeklestiginde, kalici 'ilk Giren ilk Cikar' listesinde bir 'baslatma olay!' girisi yapilir.
Liste girisi 3600 saniyede (veya 1 saat) baslar ve bu degerden asagi diiser. Herhangi kronolojik bir saatte, izin
verilen maksimum ana motor baglatma sayisina yapilacak her bir ek ana motor baglatmasi i¢in, ek bir girig
yapilir. Bir giris sona erdiginde (mesela 3600 saniye sonra), listelenen ana motor baslatma giriglerinin toplam
sayisi buna goére azalacaktir. Kaydedilen ana motor basglatmalarinin toplam sayisi (en son 3600 saniye
icerisindeki motor baslatma olaylari) izin verilen baslatmalarin sayisina esit oldugunda, yiksiiz galisma
suresinde bir ayarlama yapilir. Yeni ylksiz ¢alisma suresi hesaplanir boylelikle son bir saatte kaydedilmis ana
motor baslatma olaylarinin sayisi izin verilen maksimum sinirin altina diisene kadar ana motor galismaya
devam edecek ve diger ana motor baglatma olayina izin verecektir.

Not:

'Saat bagina ana motor baglatma 6nleme’ sadece ylkslz ¢alisma zamanini etkiler, ana motorun baglamasina
engel teskil etmez. Izin verilen maksimum ana motor baglatmalari kaydedildikten sonra bir ana motor
baslatmasi gergeklestirilirse, en eski kayit listeden gikarilir ve yiiksliz galisma siiresinin artmasina neden olur.

'GIRIS'e basin. KAPALI (Gerekli degil gibi), 1 ve 20 arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini
kullanin. Adim = 1. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.12 menisiine
yonlendirilmistir.

P11.13 <

FB onleme zamani

Fark basinci 6nleme zamani. Ekipman ¢ikis basinci ve Ekipman i¢ basinci arasindaki fark basincini dlger.
Fark basinci alarmi veya hata dlzeylerinin asildidi anlik veya kisa sureleri filtrelemek (yok saymak) icin Fark
basinci énleme zamanini kullanin. 'GiRiS'e basin. 1 ve 600 Saniye arasinda yapilandirin. Adim = 1 saniye.
'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.13 menisiine yénlendirilmistir.

P11.14 <

Servis saati 1

Alt menuye girin

P11.14.01 «

Fonksiyon

Cesitli servis/bakim islevleri icin zamanlayiciyi yapilandirin. 'GIRIS'e basin. KAPALI, Hava filtresi BKM, Kayis
tahrigi BKM, Kabin filtreleri, KOMP YTK BKM, Sogutucu BKM, Nem alma bakimi, ELEK SiS BKM, Yaglama
bakimi, AM yatak BKM, Yag filtresi BKM, Yag bakimi, Rutin BKM, Ayirici BKM, Valf bakimi, BT bakimi, Hava
Cikist BKM icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin. 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan
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deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.14.01 mendstne yonlendirilmistir.

Not: P16.01'de saat degerini ayarlayin

Zamanlayici 0'a dismeden dnce, 200 saate kadar Servis saati durumlarini bildirmesi igin durum &ncesini
kullanin. 'GIRIS'e basin. KAPALI (OFF), 0 ve 200 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuslarini kullanin. Adim = 10 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.14.02

P11.14.02 < Durum 6ncesi menusune yonlendirilmigtir.
Not: Durum dncesi menu 6desi denk gelen Acil durdurma ACIK (ON) konuma ayarlanana kadar
g6zikmeyecektir.
Servis saati sayaci 0'a dustuginde bir Acil durdurma durumu olusturmak igin acil durdurma etkin segenegini
. kullanin. 'GIRIS'e basin. ON (Acik) veya OFF (Kapali) arasinda yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
P ACL durdurma etkin tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.14.03 meniisiine
yoénlendirilmigtir.
P11.15 < Servis saati 2 Alt menlye girin
Cesitli servis/bakim islevleri icin zamanlayiciyi yapilandirin. 'GIRIS'e basin. KAPALI, Hava filtresi BKM, Kayis
tahrigi BKM, Kabin filtreleri, KOMP YTK BKM, Sogutucu BKM, Nem alma bakimi, ELEK SiS BKM, Yaglama
bakimi, AM yatak BKM, Yag filtresi BKM, Yag bakimi, Rutin BKM, Ayirici BKM, Valf bakimi, BT bakimi, Hava
P11.15.01 <« Fonksiyon Cikisi BKM icin yapilandirma amaciyla "YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin. 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan
deger hafizaya alinmigtir ve kullanici P11.15.01 menusiine yonlendirilmigstir.
Not: P16.02'de saat degerini ayarlayin
Zamanlayici 0'a dismeden 6nce, 200 saate kadar Servis saati durumlarini bildirmesi i¢cin durum éncesini
kullanin. 'GiRIS'e basin. KAPALI (OFF), 0 ve 200 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuglarini kullanin. Adim = 10 'GiRIiS'e basin.  Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici P11.15.02
P11.15.02 <« Durum 6ncesi mendisune yonlendirilmistir.
Not: Durum 6ncesi meni 6desi denk gelen Acil durdurma ACIK (ON) konuma ayarlanana kadar
g6zikmeyecektir.
Servis saati sayaci 0'a dusttgunde bir Acil durdurma durumu olusturmak igin acil durdurma etkin segenegini
. kullanin. 'GIRIS'e basin. ON (Acik) veya OFF (Kapali) arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
Pl < ACL durdurma etkin tuslarini kullan?n. 'GIRIS'e ba(sm. {(ap>|lland|rlla(1n dr:ege)r haflzaya);llrr)1m|§t|r ve kullanici P11 .15.03$men[jsi]ne
yonlendirilmigtir.
P11.16 <« Servis saati 3 Alt menlye girin
Cesitli servis/bakim islevleri igin zamanlayiciyi yapilandirin. 'GIRIiS'e basin. KAPALI, Hava filtresi BKM, Kayis
tahrigi BKM, Kabin filtreleri, KOMP YTK BKM, Sogutucu BKM, Nem alma BKM, ELEK SiS BKM, Yaglama
bakimi, AM yatak BKM, Yag filtresi BKM, Yag bakimi, Rutin BKM, Ayirici BKM, Valf bakimi, BT bakimi, Hava
P11.16.01 < Fonksiyon Cikisi BKM icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin. 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan
deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.16.01 menustine ydnlendirilmigstir.
Not: P16.03'te saat degerini ayarlayin
P11.16.02 < Durum Oncesi Zamanlayici 0'a diismeden 6nce, 200 saate kadar Servis saati durumlarini bildirmesi igin durum dncesini
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kullanin. 'GIRIS'e basin. KAPALI (OFF), 0 ve 200 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuglarint kullanin. Adim = 10 'GIRI$'e basin.  Yapilandirilan deder hafizaya alinmigtir ve kullanici P11.16.02
menusune yonlendirilmistir.

Not: Durum 6ncesi meni 6desi denk gelen Acil durdurma ACIK (ON) konuma ayarlanana kadar
gb6zikmeyecektir.

Servis saati sayaci 0'a dustuginde bir Acil durdurma durumu olusturmak igin acil durdurma etkin segenegini
kullanin. 'GIRIS'e basin. ON (Acik) veya OFF (Kapali) arasinda yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI'

UGEC ACL durdurma etkin tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.16.03 meniisiine
yonlendirilmistir.
P11.17 £ Servis saati 4 Alt meniye girin
Cesitli servis/bakim islevleri icin zamanlayiciyr yapilandirin. 'GIRIS'e basin. KAPALI, Hava filtresi BKM, Kayis
tahrigi BKM, Kabin filtreleri, KOMP YTK BKM, Sogutucu BKM, Nem alma BKM, ELEK SIS BKM, Yaglama
bakimi, AM yatak BKM, Yag filtresi BKM, Yag bakimi, Rutin BKM, Ayirici BKM, Valf bakimi, BT bakimi, Hava
P11.17.01 < Fonksiyon Cikisi BKM igin yapilandirma amaciyla "YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin. 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan
deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.17.01 menustine ydnlendirilmigstir.
Not: P16.04'te saat degerini ayarlayin
Zamanlayici 0'a dismeden 6nce, 200 saate kadar Servis saati durumlarini bildirmesi i¢in durum éncesini
kullanin. 'GIRIS'e basin. KAPALI (OFF), 0 ve 200 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuslarini kullanin. Adim = 10 'GIRIiS'e basin.  Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.17.02
P11.17.02 < Durum 6ncesi menusune ydnlendirilmigtir.
Not: Durum 6ncesi menu 6gesi denk gelen Acil durdurma ACIK (ON) konuma ayarlanana kadar
g6zikmeyecektir.
Servis saati sayaci 0'a dustuginde bir Acil durdurma durumu olusturmak igin acil durdurma etkin segenegini
. kullanin. 'GIRIS'e basin. ON (A¢ik) veya OFF (Kapali) arasinda yapilandirma igin "'YUKARI' ve '"ASAGI'
S ACL durdurma etkin tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.17.03 meniisiine
yonlendirilmistir.
P11.18 < Servis saati 5 Alt menlye girin
Cesitli servis/bakim islevleri icin zamanlayiciyi yapilandirin. 'GIRIS'e basin. KAPALI, Hava filtresi BKM, Kayis
tahrigi BKM, Kabin filtreleri, KOMP YTK BKM, Sogutucu BKM, Nem alma BKM, ELEK SiS BKM, Yaglama
bakimi, AM yatak BKM, Yag filtresi BKM, Yag bakimi, Rutin BKM, Ayirici BKM, Valf bakimi, BT bakimi, Hava
P11.18.01 < Fonksiyon Cikisi BKM icin yapilandirma amaciyla "YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin. 'GIRIiS'e basin.  Yapilandirilan
deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.18.01 menUstine doner.
Not: P16.05'te saat degerini ayarlayin
Zamanlayici 0'a dismeden 6nce, 200 saate kadar Servis saati durumlarini bildirmesi icin durum éncesini
kullanin. 'GIRIS'e basin. KAPALI (OFF), 0 ve 200 saat arasinda yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
P11.18.02 « Durum 6ncesi tuglarini kullanin. Adim = 10 'GiRiS'e basin.  Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.18.02

mendisune yonlendirilmistir.
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Not: Durum 6ncesi menl 6desi denk gelen Acil durdurma ACIK (ON) konuma ayarlanana kadar
g6zikmeyecektir.

Servis saati sayaci 0'a dustuginde bir Acil durdurma durumu olusturmak igin acil durdurma etkin segenegini
kullanin. 'GIRIS'e basin. ON (Acik) veya OFF (Kapali) arasinda yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI'

Fl e < L L L tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.18.03 meniisiine
yoénlendirilmigtir.
P11.19 £ Servis saati 6 Alt menlye girin
Cesitli servis/bakim islevleri icin zamanlayiciyi yapilandirin. 'GIRIS'e basin. KAPALI, Hava filtresi BKM, Kayis
tahrigi BKM, Kabin filtreleri, KOMP YTK BKM, Sogutucu BKM, Nem alma BKM, ELEK SiS BKM, Yaglama
bakimi, AM yatak BKM, Yag filtresi BKM, Yag bakimi, Rutin BKM, Ayirici BKM, Valf bakimi, BT bakimi, Hava
P11.19.01 <« Fonksiyon Cikisi BKM icin yapilandirma amaciyla "YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin. 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan
deger hafizaya alinmigtir ve kullanici P11.19.01 menustiine yonlendirilmigstir.
Not: P16.06'da saat degerini ayarlayin
Zamanlayici 0'a dismeden 6nce, 200 saate kadar Servis saati durumlarini bildirmesi igin durum 6ncesini
kullanin. 'GiRIS'e basin. KAPALI (OFF), 0 ve 200 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuslarini kullanin. Adim = 10 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.19.02
P11.19.02 <« Durum 6ncesi mendisune yonlendirilmistir.
Not: Durum 6ncesi meni 6desi denk gelen Acil durdurma ACIK (ON) konuma ayarlanana kadar
g6ziikmeyecekiir.
Servis saati sayaci 0'a dusttguinde bir Acil durdurma durumu olusturmak igin acil durdurma etkin segenegini
. kullanin. 'GIRIS'e basin. ON (Acik) veya OFF (Kapali) arasinda yapilandirma i¢in "YUKARI' ve '"ASAGI'
Pl < ACL durdurma etkin tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.19.03 meniisiine
yonlendirilmigtir.
P11.20 « Servis saati 7 Alt meniye girin
Cesitli servis/bakim islevleri icin zamanlayiciyr yapilandirin. 'GIRIS'e basin. KAPALI, Hava filtresi BKM, Kayis
tahrigi BKM, Kabin filtreleri, KOMP YTK BKM, Sogutucu BKM, Nem alma BKM, ELEK SiS BKM, Yaglama
bakimi, AM yatak BKM, Yag filtresi BKM, Yag bakimi, Rutin BKM, Ayirici BKM, Valf bakimi, BT bakimi, Hava
P11.20.01 < Fonksiyon Cikisi BKM icin yapilandirma amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin. 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan
deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.20.01 mendistne yoénlendirilmistir.
Not: P16.07'de saat degerini ayarlayin
Zamanlayici 0'a dismeden 6nce, 200 saate kadar Servis saati durumlarini bildirmesi igin durum éncesini
kullanin. 'GiRIS'e basin. KAPALI (OFF), 0 ve 200 saat arasinda yapilandirma igin "YUKARI' ve 'ASAGI'
tuslarini kullanin. Adim = 10 'GiRIiS'e basin.  Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici P11.20.02
P11.20.02 < Durum 6ncesi menusune yonlendirilmigtir.
Not: Durum dncesi menu 6desi denk gelen Acil durdurma ACIK (ON) konuma ayarlanana kadar
g6ziikmeyecektir.
P11.20.03 < ACL durdurma etkin Servis saati sayaci 0'a distiuginde bir Acil durdurma durumu olusturmak igin acil durdurma etkin segenegini

kullanin. 'GIRIS'e basin. ON (Acik) veya OFF (Kapal) arasinda yapilandirma icin "YUKARI' ve 'ASAGI'
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tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.20.03 meniisiine
yonlendirilmistir.

P11.21 £ Servis saati 8 Alt meniye girin
Cesitli servis/bakim iglevleri igin zamanlayiciyi yapilandirin. 'GiRIiS'e basin. KAPALI, Hava filtresi BKM, Kayis
tahrigi BKM, Kabin filtreleri, KOMP YTK BKM, Sogutucu BKM, Nem alma BKM, ELEK SIS BKM, Yaglama
bakimi, AM yatak BKM, Yag filtresi BKM, Yagd bakimi, Rutin BKM, Ayirici BKM, Valf bakimi, BT bakimi, Hava
P11.21.01 < Fonksiyon Cikisi BKM igin yapilandirma amaciyla "YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin. 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan
deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.21.01 mendstne yonlendirilmistir.
Not: P16.08'de saat degerini ayarlayin
Zamanlayici 0'a dismeden 6nce, 200 saate kadar Servis saati durumlarini bildirmesi i¢in durum éncesini
kullanin. 'GIRIS'e basin. KAPALI (OFF), 0 ve 200 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuslarini kullanin. Adim = 10 'GIRIiS'e basin.  Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.21.02
P11.21.02 < Durum 6ncesi menusune yonlendirilmigtir.
Not: Durum 6ncesi menu 6gesi denk gelen Acil durdurma ACIK (ON) konuma ayarlanana kadar
g6zikmeyecektir.
Servis saati sayaci 0'a dustuginde bir Acil durdurma durumu olusturmak igin acil durdurma etkin segenegini
. kullanin. 'GIRIS'e basin. ON (Acik) veya OFF (Kapali) arasinda yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
FUZIE ACL durdurma etkin tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.21.03 meniisiine
yoénlendirilmigtir.
'GIRIS'e basin. ON (Agik) veya OFF (Kapali) durumlarini yapilandirma igin "'YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu
kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.19 meniisiine
P11.22 < Haftalik bakim yonlendirilmistir.
Not: P16.09'da saat degerini ayarlayin
'GIRiS'e basin. ON (Acik) veya OFF (Kapali) durumlarini yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu
kullanin. 'GIRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.20 meniisiine
P11.23 < Yilhk bakim yonlendirilmistir.
Not: P16.10'da saat degerini ayarlayin
'GIRIS'e basin. ON (Agik) veya OFF (Kapali) durumlarini yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu
kullanin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P11.21 meniisiine
P11.24 < iki Yillik bakim yonlendirilmigtir.

Not: P16.11'de saat degerini ayarlayin

Ekipman ayarlari, EkKipman ayar meniilerinin bir serisi i¢in diizenlenmistir. Menii 6geleri, Yoneticilerin uygun bir sekilde ekipman ayarlarn meniilerine
menii erisimine sahip olmalarini saglayacak sekilde birlikte gruplanmistir. Ekipman ayarlan 3 kullanicilarin kritik galigma parametrelerinde ayar

yapma erisimine sahip olmalarini saglar.

P12.01 <

| Parametre sifirlama

| Varsayilan parametre degerleri uygulama yazilimi konfigiirasyon dosyasi tarafindan tanimlanir. Uygulama
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yazilim konfiglirasyonu Airmaster™ Q1 yaziliminin pargasidir.

'GIRIS'e basin. 'EVET'i segmek igin 'YUKARI' tusunu kullanin. 'GIRIS'e basin. Airmaster™ Q1’in varsayilan
parametre degerleri sifirlanmistir.

Not:
Airmaster™ Q1asagidaki parametre sifirlamasinin dontsimuni gergeklestirecektir

Olay guinligl, bir parametrenin varsayilan olaya sifirlandigini belirtecektir.

Mevcut konfiglirasyon dosyasini degistirerek yeni bir konfiglirasyon dosyasi olusturur. 'GIRIS'e basin. 'EVET!'i
secmek icin 'YUKARI' tusunu kullanin. 'GIRIS'e basin. Gegerli parametre degerleri konfiglirasyon dosyasi
olarak kaydedilmistir.

Notlar:
Airmaster™ Q1'in parametre verilerini nasil yonettigini 6grenin

Current parameter values are saved and

recovered following a power cycle
Parameter default values are el ¥

defined by the configuration file l l
Hard coded Configuration || Saved parameter || Current parameter
environment file values values
P12.02 < YAP farkh kaydet T ]’
Usemenu 12.02 to save current parameter values to default
Her bir Airmaster™ Q1 sabit kodlu bir ortam ve konfiglirasyon dosyasi ile teslim edilir.
Varsayilan parametre degerleri uygulama yazilimi konfigirasyon dosyasi tarafindan tanimlanir.
Gecerli parametre degerleri normal galisma sirasinda yapilandirilan parametre degerleridir. Gegerli parametre
degerleri orijinal konfiglirasyon dosyasindan farklilik géstermektedir.
Kaydedilen parametre degerleri sonraki 'Giincel parametre degerleri'dir ve gli¢ kesilmesinden sonra
Airmaster™ Q1 tarafindan kaydedilir. Giiciin geri gelmesinden dolayi gegerli parametre degerleri derhal geri
getirilir ve Airmaster™ Q1 tarafindan eski haline getirilir.
Bir parametre sifiramasinin ardindan, gegerli parametre degerleri orijinal veya daha énceden kaydedilmis
konfiglirasyon dosyasi ile degistirilir.
Ozel basing sensoru araligini kullanin. Varsayilan basing sensoru araligi 0-16 BAR'dir (veya segilebilir diger
P12.03 < Ozel sensoru kullan Olgu birimi). Alternatif bir basing sensoru araligini kullanmak icin 'GIRIS'e basin. ON'u (ACIK) secin. 'GIRIS'e

basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P12.03 mendisine yénlendirilmistir.
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Ekipman ¢ikis basinci sensor araligi. 'GIRIS'e basin. 5.0 BAR ve 100 BAR(veya segilebilir diger 6lcii birimi)
arasinda yapilandirin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmigtir ve kullanici P12.04 menustine
yonlendirilmistir.

P12.04 < EC BAS araligi Not:
Standart donanimda, basing sensoru sinyali 4-20mA'dir.
Standart yazilimda, 4mA sinyali 0 Bar olarak degerlendirilmektedir.
Standart yazilimda, 20mA sinyali maksimum 100 Bar'a kadar sensorun maksimum araligidir
Ekipman i¢ basinci sensor araligi. 'GIRIS'e basin. 5.0 BAR ve 100 BAR(veya segilebilir diger dlgii birimi)
arasinda yapilandirin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P12.05 meniisiine
yonlendirilmigtir.
P12.05 < Ei Basinci aralig Not:
Standart donanimda, basing sensoru sinyali 4-20mA'dir.
Standart yazilimda, 4mA sinyali 0 Bar olarak degerlendirilmektedir.
Standart yazilimda, 20mA sinyali maksimum 100 Bar'a kadar sensorun maksimum araligidir
Hafizadan Hata gunligunu temizlemek icin kullanin. 'GIRiS'e basin. 'EVET'i segmek igin 'YUKARI' tusunu
P12.06 « Hata giinliga sifirlama kullanin. 'GIRIS'e BASIN. Hata gunligu hafizadan silinmistir ve kullanici P12.06'ya dondurulmustur.
Not: Glnlik sifirlamasinin ardindan, 'HAYIR' varsayilan durum olarak kalacaktir!
Hafizadan Olay glinliglinG temizlemek igin kullanin. 'GIRIS'e basin. 'EVET'i secmek icin 'YUKARI' tusunu
P12.07 < Olay giinligii sifirlama kullanin. 'GIRIS'e BASIN. Olay giinligi hafizadan silinmistir ve kullanici P12.07'ye déndurilmusgtir.
Not: Glnluk sifirlamasinin ardindan, 'HAYIR' varsayilan durum olarak kalacaktir!
Toplam saat baslatma tarihi. Toplam saat baslatma tarihinin aygitin hizmete sokulmasiyla senkronize edilmesi
planlanmis ve bu nedenle aygitin 'toplam hizmette kalma' saatine dair denetleyici tarafindan erigilebilir bir
gOsterge saglar.
P12.08 < Toplam SA BAS Toplam saat = Aygitin hizmete girme tarihinde 00:00'dan itibaren gegen kronolojik saat sayisi
Not:
Yapilandirilan tarihin aygitin hizmete girme tarihi (yani cihazin ilk ¢alistiriima tarihi) ile eslesmesi gereklidir.
£12.08.01 Vil 'GIRIS'e basin. Gerektigi gibi yapilandirma icin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIiRiS'e basildig§inda
T yapilandirilan deger kaydedilir ve kullaniciyi P12.08.01'e déndUrUru
P12.08.02 A 'GIRIS'e basin. Gerektigi gibi yapilandirma igin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIiRIS'e basildiginda
T Y yapilandirilan deger kaydedilir ve kullaniciyl P12.08.02'e déndurir
P12.08.03 Giin 'GIRIS'e basin. Gerektigi gibi yapilandirma icin "YUKARI' ve 'ASAG!' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basildiginda
T yapilandirilan deger kaydedilir ve kullaniciyl P12.08.03'e donduirir
P12.08.04 Tarih 'GIRIS'e basin. P12.08.01 ~ P12.08.03'te yapilandirilan degerler hafizaya alinmistir ve kullanici Menti
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P12.08'e dondurilmustar

Not: Alt menlden ayrilmadan 6nce, P12.08.04'U kullanarak P12.08.01 — P12.08.03'te yeni yapilandirilan
degerleri kaydetmeniz gereklidir!

Yuikleme saatlerini

Yukleme saatlerini ayarlama, aygitin ylikleme saatlerine dair denetleyici tarafindan erisilebilir bir gosterge
saglar. Yikleme saatlerini ayarlamanin 6zelligi tipik olarak sadece hafizadan hizmete sokma 6ncesi yikleme
saatlerini silmek veya diger saat sayaclari ile senkronizasyon saglamaktir.

Pl |
P ayarlama o 3 .
'GIRIS'e basin Gerektigi gibi yapilandirma i¢in "YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basildiinda
yapilandirilan deger kaydedilir ve kullaniclyi P12.09'a déndirtr
Bosaltma saatlerini ayarlama, aygitin bosaltma saatlerine dair denetleyici tarafindan erisilebilir bir gosterge
saglar. Bosaltma saatlerini ayarlamanin 6zelligi tipik olarak sadece hafizadan hizmete sokma éncesi bosaltma
P12.10 < Bosaltma SA. ayarla saatlerini silmek veya diger saat sayagclari ile senkronizasyon saglamaktir.
'GIRIS'e basin Gerektigi gibi yapilandirma igin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basildiginda
yapilandirilan deger kaydedilir ve kullaniciyl P12.10'a déndurdr
Durdurma saatlerini ayarlama, aygitin durdurulma saatlerine dair denetleyici tarafindan erisilebilir bir gésterge
saglar. Durdurma saatlerini ayarlamanin 6zelligi tipik olarak sadece hafizadan hizmete sokma 6ncesi
P12.11 o Durdurulan saatleri durdurulma saatlerini silmek veya diger saat sayaglari ile senkronizasyon saglamaktir.
’ ayarlama o 3 o
'GIRIS'e basin Gerektigi gibi yapilandirma igin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basildiginda
yapilandirilan deger kaydedilir ve kullaniciyl P12.11'e déndurdr
Sensor tird igin yapilandirin, 'GIRIS'e basin ‘PT1000', ‘PT100", ‘KTY" veya ‘'KAPALI" icin yapilandirma
amaciyla 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basildiginda yapilandirilan deger kaydedilir ve
kullaniciyr P12.12'ye déndurir
P12.12 < AlI3 sensor turt Not:
PT1000 sicaklik sensoru tirlerini kullanmanizi dneririz
KTY sensor tirlerini kullanirken, daima 2000 Ohm @ 25°C oranina sahip sensorlari belirleyin.
Sensor tird igin yapilandirin. 'GIRIS'e basin ‘PT1000’, ‘PT100’, ‘KTY’ veya ‘dijital’ icin yapilandirma amaciyla
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRiS'e basildiginda yapilandirilan deger kaydedilir ve kullaniciy
P12.13'e dondirtr
P12.13 < Al5 sensor turl Not:
PT100 veya PT1000 sicaklik sensoru turlerini kullanmanizi éneririz
KTY sensor tirlerini kullanirken, daima 2000 Ohm @ 25°C oranina sahip sensorlari belirleyin.
Ekipman i¢ basinci sensoru. Kuruldugunda, Ekipman ¢ikis basinci sensoru ile baglantili olarak kullanimini ve
P12.14 < EiB sensoru aktif islevini saglamak igin i¢ basing sensoru parametresini kullanin.
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'GIRIS'e basin Gerektigi gibi yapilandirma igin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basildiginda
yapilandirilan deger kaydedilir ve kullaniciyl P12.14'e déndurdr

P12.15 <

ISK mevcut

i¢ sistem kontrolii mevcut. Gerektigi gibi yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e
basildiginda yapilandirilan deger kaydedilir ve kullaniciyr P12.15'e dondrtr. Etkin hale getirildiginde,
Airmaster™ Q1 I¢ sistem kontrol mentstinin P80, P81 ve P82 mendileri belirir.

Not:
Meniu P12.15 yalnlzca ISK menii erisimini aktif hale getirir. Aktif edildiginde, mentnin P80, P81 ve P82
!(lSlmIarlndaki ISK islevinin kullanimini yaplla_nd_lrln ]
P12.16 < iSK B SENS araligi I¢ Sistem Kontrol I?a_sw]Q'Sensoru faral|g|. GIRIS'e basm.v Gerekt|g|.g|b| yapilandirma igin YIUKA_RI \_{e__ASAGI
tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basildiginda yapilandirilan deder kaydedilir ve kullaniciyi P12.16'ya déndurir
Fan SIC yiiksek ayar!. 'GIRIS'e basin. Gerektigi gibi yapilandirma icin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin.
'GIRIS'e basildiginda yapilandirilan de@er kaydedilir ve kullaniciyi P12.17'ye déndurr
" .
P12.17 Fan SIC yiksek Notlar:
KOMP CIK SIC = Fan SIC yiksek oldugunda, 'fan’ islevine atanan réle ¢ikisi aktif hale gelir
Fan SIC dusuk ayar!. 'GIRIS'e basin. Gerektigi gibi yapilandirma icin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin.
'GIRIS'e basildiginda yapilandirilan deger kaydedilir ve kullaniciyi P12.18'e donduirr
" -
P12.18 Fan SIC dusuk Notlar:
KOMP CIK SIC = Fan SIC dislk oldugunda, 'fan' islevine atanan réle cikigi pasif hale gelir
Fan calisma stiresi. 'GIRIS'e basin. 0 ve 600 saniye arasinda yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
P12.19 < Fan galisma suresi tuglarint kullanin. Adim = 1. 'GIRIS'e basildiginda yapilandirilan deger kaydedilir ve kullaniciy1 P12.19'a
dondurir
Bir glic dongusu sirasinda gorintilenen bitmap ekranlarini aktif (ON) veya pasif (OFF) etmek igin kullanin.
P12.20 < Baslatma ekrani BMP'si 'GIRIS'e basin ON ve OFF arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin.
Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P12.20 mendsune yoénlendirilmistir.
P00.03 Kullanici tanimli ment gérlntust konfigirasyonu. 'GIRIS'e basin. OFF, P##.## veya diger erisilebilir
P12.21 < P00.03 YAP menii sayfa adi arasinda yapilandirma igin '"ASAGI' ve 'YUKARI' tuslarini kullanin. 'GiRiS'e basin.
Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P12.21 mendisune yoénlendirilmistir.
P00.04 Kullanici tanimli mend gérintusi konfigurasyonu. 'GIRIS'e basin. OFF, P ## veya diger erigilebilir
P12.22 < P00.04 YAP meni sayfa adi arasinda yapilandirma icin '"ASAGI' ve 'YUKARI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin.
Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P12.22 mendsune yénlendirilmistir.
P00.05 Kullanici tanimli ment goriintist konfigirasyonu. 'GIRIS'e basin. OFF, P#t.## veya diger erisilebilir
P12.23 < P00.05 YAP meni sayfa adi arasinda yapilandirma igin '"ASAGI' ve 'YUKARI' tuslarini kullanin. 'GIRI$'e basin.

Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P12.23 mendsine yonlendirilmistir.
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DHT ayarlan

Degisken hiz tahrigi (bundan sonra DHT olarak adlandirilacaktir) ayarlari DHT ve aygit ana motoru arasindaki iligkiyi yonetir.

P13.01 <

DHT kontrol modu

DHT kontrol modlarinin segimi. ‘GiRj$‘e basin. 'DEG hiz KTRL' veya 'Sabit hiz kontrold' arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya
alinmistir ve kullanici P13.01 menusiine yonlendirilmistir.

Notlar:

Degisken hiz kontrol modunda, DHT islevleri mevcut ve yapilandirilmis hiz araligina denk gelir

Sabit hizli kontrol modunda, DHT ....... arasinda dizenleme yapan elektronik bir digli kutusu iglevi gorur.

e PL degisimi aygit durumunda, OPTIMUM HIZ'a gidin
e Faz degisimi aygit durumunda, BOSALTMA HIZ'ina gidin

P13.02

DHT hedef BAS

DHT hedef basinci. Izin verilen degerler arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin.
Adim = 0.1 BAR (veya diger 6l¢i birimi). 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P13.02 mendistne yoénlendirilmistir.

Not:

izin verilen maksimum deger = Ekipman ¢ikis basinci alarm degeri eksi 0.2 bar (veya diger bir birim)

P13.03 <

DHT MAKS hizi

Degisken hizli tahrik maksimum hiz. 'GIRIS'e basin. 100 ve 10,000 DDS arasinda yapilandirma igin "YUKARI'
ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. Adim = 100 DDS. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmigtir ve
kullanici P13.03 menustne yénlendirilmigtir.

P13.04 <

DHT MiN hiz

Degisken hizli tahrik minimum hiz. 'GIRiS'e basin. 0 ve 9900 DDS arasinda yapilandirin. Adim = 100 DDS.
'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P13.04 menusiine yoénlendirilmistir.

P13.05 <

DHT OPT hiz

Degisken hizli tahrik optimum hiz. 'GIRIS'e basin. 100 ve 10,000 DDS arasinda yapilandirin. Adim = 100
DDS. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P13.05 mendustiine yonlendirilmistir.

Not: Degisken hizli tahrik optimum hiz, Airbus485™ ag protokoll yoluyla Metacentre™ sistem denetleyicileri
icin optimum aygit hizini tahmin etmek igin kullanilir. Bu parametreyi ve kendisinin akilli yazilim algoritmalarini
kullanarak, Metacentre™ sistem denetleyicileri Airmaster™ aygit denetleyicilerini iceren ¢oklu degiskenli tahrik
aygitlarinin kullanimini optimize edebilmektedir..

P13.06 <

DHT bosaltma hizi

Degisken hizli tahrik bosaltma hizi. Aygit bosaltma durumuna gegtiginde kullanilan tahrik hizi. 'GIRIS'e basin.
0 ve 9900 DDS arasinda yapilandirin. Adim = 100 DDS. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmistir ve kullanici P13.07 menusine ydénlendirilmistir.

P13.07

DHT hizi DDS

Degisken hizli tahrik hizi DDS. Dizenlenemez. Degisken hizli tahrige Airmaster Q1™ PID cikisli.

P13.08

DHT cikis AKIM

Degisken hizh tahrik ¢ikis akimi. Duzenlenemez. Degisken hizli tahrige Airmaster Q1™ PID ¢ikigl.

P13.09 <

DHT B faktori

Degisken hizli tahrik oransal donls faktord (Asagidaki sekle bakin). 'GIRIS'e basin. 0 ve 100 arasinda
yapilandirin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P13.09 mendsiine
yoénlendirilmigtir.
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DHT ayarlan
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P13.10 <

DHT E faktoru

Degisken hizli tahrik entegrasyon faktérii (Asagidaki sekle bakin). 'GIRIS'e basin. 0 ve 100 arasinda
yapilandirin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P13.10 menisiine
yonlendirilmigtir.

P13.11 <

DHT T faktora

Degisken hizli tahrik tirev faktori (Asagidaki sekle bakin). 'GIRIS'e basin. 0 ve 100 arasinda yapilandirin.
GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici P13.11 menisine yonlendirilmigtir.

P13.12

DHT hizi %'si

Degisken hizl tahrik hiz %'si. Diizenlenemez. Degisken hizli tahrige Airmaster Q1™ PID cikisl.

P13.13 <

DHT MAKS DDS orani

Degisken hizli tahrik maksimum cikig hizi. 'GIRIS'e basin. %5 ve %100 arasinda yapilandirin. Adim = 1%.
'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P13.13 meniisiine ydnlendirilmistir.

P13.25 <

Atlama Hz 1 disuk

DHT atlama frekansi 1 dliguk ayar noktasi. 'GIRIS'e basin. OFF (KAPALI) ve 100 Hz arasinda yapilandirin.
Adim = 1 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P13.25 meniisiine
yonlendirilmistir.

Notlar:

Mantiksal atlama frekansi dusulk ve ylksek ayar degeri kisitlamalari gecerlidir.

Atlama frekansi 1 disik ayar noktasi OFF'tan (KAPALI) daha bliyik bir degere ayarlanmissa, atlama frekansi
1 ylUksek menisi ve atlama frekansi 2 disik men(si belirir. Atlama frekansi 2 disiik ayar noktasi OFF'tan
(KAPALLI) daha biiytiik bir degere ayarlanmissa, atlama frekansi 2 yliksek mentisii ve atlama frekansi 3 diisiik

menusu belirir.

Yapilandirilabilen toplam 3 atlama frekansi arali§i bulunmaktadir.

P13.26 <

Atlama Hz 1 yiksek

DHT atlama frekansi 1 yuksek ayar noktasi. 'GIRIS'e basin. Atlama Hz 1 diisiik + 1 ve 100 Hz arasinda
yapilandirin. Adim = 1. GIRIS$'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P13.26 menusiine
yonlendirilmistir.

P13.27 <

Atlama Hz 2 disuk

DHT atlama frekansi 2 dligik ayar noktasi. 'GIRIS'e basin. OFF (KAPALI), Atlama Hz 1 yilksek +2 ve 100 Hz
arasinda yapilandirin. Adim = 1 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmigtir ve kullanici P13.27
menusune ydnlendirilmigtir.

P13.28 <

Atlama Hz 2 yiksek

DHT atlama frekansi 2 yilksek ayar noktasi. 'GIRIS'e basin. Atlama Hz 2 diisiik + 1 ve 100 Hz arasinda
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yapilandirin. Adim = 1 'GIRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P13.28 meniisiine
yonlendirilmistir.

DHT atlama frekansi 3 diigiik ayar noktasi. 'GIRiS'e basin. OFF (KAPALI), Atlama Hz 2 yiiksek +2 ve 100 Hz

P13.29 < Atlama Hz 3 dusuk arasinda yapilandirin. Adim = 1 'GiRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P13.29
DHT ayarlari mendisune yonlendirilmistir.
DHT atlama frekansi 3 yiiksek ayar noktasi. 'GIRIS'e basin. Atlama Hz 3 diisiik + 1 ve 100 Hz arasinda
P13.30 < Atlama Hz 3 yuksek yapilandirin. Adim = 1 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P13.30 meniisiine
yonlendirilmistir.
Motor koruma, Airmaster™ Q71’in Geligmis Giig izleme 6zelligini bir pargasidir. Geligmis giic izleme, iki sekilde saglanmaktadir. Birincisi, frekans ve
faz koruma yiiksek voltaj faz baglantisi (X12) yoluyla saglanir. Bu ézelligin detayh bir agiklamasi igin Menii P16 ve P17'ye bakin. Ikincisi olarak, faz
acisi, diisiik akim algilamasi, rotor kilitleme asiri yiik ve faz dengesizligi koruma saglanir. Menii P14 bu 6zellikleri detayh bir sekilde agiklamaktadir.
Kombine, Gelismis Giig izleme 6zelligi, ana motor ve motor asin yiitk korumasi, akim sensoru velya kablo hatasi korumasi ile birlikte aygitin fan
motoru igin Trip Class 10A'ya esit koruma saglar.
'GIRIS'e basin. ON (Agik) veya OFF (Kapali) arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarin
P14.01 < Ana MTR koruma kullanin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P14.01 meniisiine
yonlendirilmigtir.
'GIRIS'e basin. ON (Acik) veya OFF (Kapali) arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini
P14.02 < Fan MTR koruma kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P14.02 meniisiine
yonlendirilmistir.
Ana motor nominal akimi asadida aciklanmistir. 'GIRIS'e basin. 5.0Amps ve 1000 Amps arasinda
P14.03 < Ana MTR NOM AKIM yapilandirma igin '"YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. Adim = 0.1A. 'GIiRIiS'e basin. Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P14.03 menustne yonlendirilmigtir.
Ana motor star delta gegis siiresi faktori asagida acgiklanmistir. 'GIRIS'e basin. 1.1 ve 3.0 arasinda
P14.04 < Ana MTR SDGSF yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. Adim = 0.1. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder
hafizaya alinmistir ve kullanici P14.04 menisiine yonlendirilmistir. (Asagidaki 6rnege bakin)
Ana motor rotor kilitleme asagida aciklanmistir. 'GIRIS'e basin. Kapali (yani gerekli degil), ve 5.0 arasinda
P14.05 < Ana MTR ROT KLT yapilandirma igin '"YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. Adim = 0.1. 'GiRiS'e basin. Yapilandirilan deger
Motor hafizaya alinmistir ve kullanici P14.05 menustne yonlendirilmigtir.
koruma Ana motor faz dengesizligi asagida agiklanmistir. 'GiRIiS'e basin. %5 ve %40 arasinda yapilandirma igin
P14.06 < Ana MTR FAZ DENGSZ | 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P14.06 menlsiine yonlendirilmistir.
Fan motoru nominal akimi agagida agiklanmistir. Fan motoru nominal akimi. 'GIRIS'e basin. 0.50Amps ve
100Amps arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. Adim = 0,01A. 'GIRIS'e basin.
Py < Fan MTR NOM AKIM Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P14.07 mentstine yonlendirilmistir. (Asagidaki 6rnege
bakin)
Fan motoru asiri yik 6nleme zamani. Fan motoru asiri yikleme 6nleme zamani sirasinda Olglilen akim
P14.08 < Fan MTR ASYK ONL degerini 6nlemek igin kullanilir. Not: Fan motoru asiri ylikleme énleme zamani bir fan motoru baglama

olayinin ardindan baslar. 'GIRIS'e basin. 1 saniye ve 10 saniye arasinda yapilandirma igin "YUKARI' ve
'ASAGI' tuslarini kullanin. Adim = 0.1 saniye. 'GIRIS$'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve
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Motor
koruma

| [ kullanici P14.08 meniisiine yonlendirilmistir.

Motor nominal akiminin belirlenmesi:

Motor koruma 6zelliginin etkili bir sekilde islev gdstermesi igin, ana motor nominal akiminin P14.03'te ve fan motoru nominal akiminin da P14.07'de
yapilandiriimasi 6nemlidir.

P14.07. Motor nominal akimi asagidaki gibi hesaplanabilir...

ilk olarak, ilgili motor (mesela ana motor ve/ya gegerli oldugunda fan motoru) igin nominal motor kW oranini, servis faktériinii (eger varsa), giic faktérii cos phi'sini
ve hat voltajini belirleyin.

Cunku AT'ler sadece 3 fazin birinde yerlestirilir, biz hesabimiza 1.73'G (3'Un kare kokil) katacadiz Bu nedenle, 6rnegin 37kW'lik nominal motor oranina, 1.05'lik
servis faktortine, 0.85'lik gli¢ faktdrti cos phi'sine ve 400 voltluk hat gerilimine sahip bir ana motor igin, nominal akim suna esit olur:

(37kW * 1.05) / (400V * 0.85 * 1.73) = 66 AMP

Bu nedenle, 6rnegin 1.1kW'lik nominal motor oranina, 1.05'lik servis faktoriine, 0.85'lik gli¢ faktorii cos phi'sine ve 400 voltluk hat gerilimine sahip bir fan motoru
icin, nominal akim suna esit olur:

(1.1kW * 1.05) / (400V * 0.85 * 1.73) = 2 AMP

A.T. se¢imi ve fiziksel konum:

A.T. Secimi:

5 AMP'den 650 AMP'ye kadar kapsamli bir A.T. araliyi mevcuttur.

Olgiilen nominal akimin A.T. oraninin %40'indan daha az oldudu bir A.T.'ii segmeyin. Mevcut A.T. araligi iki segenegin mimkiin oldugu %40 ve %50 arasinda
kesismektedir.

Gerektiginde daha fazla dogruluk i¢in A.T.'dan gegen akim kablosunu sarin (1 x = akim, 2 x = 2 x akim, 3 x = 3 x akim vb.)
Ana motor:

Ana motor A.T."U (2) delta durumundaki hat akimindan 1.73 kez daha disik olan faz akimi Gizerine yerlestirilir. Buna gére hesaplamasini yapin! Yukaridaki
ornegimizi kullanacak olursak, 66A / 1.73 = 38 AMP bu nedenle 40 AMP A.T. segmek dogru olacaktir.

Fan motoru:
Fan motoru A.T. (1) hat akimi lzerine yerlestirilir bdylelikle 6lgllen akimda azalma olmaz. Tekrar yukaridaki 6rne@imizi kullanacak olursak, fan akimi 2 AMP'dir

bu nedenle 5 AMP'lik bir A.T.'li secmek dogru olacaktir. Olgiilen nominal akim, A.T.'i oraninin %40'l oldugundan dolay!, daha fazla dogruluk igin A.T. yoluyla hat
akimini iki kere sarmak mimkunddr (6l¢tlen hat akimini 4 AMP'e ¢ikararak)
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Not: A.T.'linden akimi dondiiriirken veya sararken, Menii P19'daki eslesen sarma parametresini ayarlamayi unutmayin.
Not: Ana motor ve fan motoru A.T.'U fiziksel konumu hakkinda kapsamli bir kilavuz igin Airmaster™ Q1 kurulum kilavuzuna bakin
Rotor kilitleme ve asir yik koruma:

Rotor kilitteme ve asiri yliik koruma asla es zamanl olarak aktif olmaz!

Bir motor baslatma olayi sirasinda, rotor korumasi P14.04'teki star delta gegis sliresi faktorii parametresi tarafindan belirlenen bir zaman faktéru igin aktif hale
gelir. Yukarida bahsedilen zaman periyodunun ardindan, rotor kilitteme korumasi pasif hale gelir ve asiri yik korumasi ayni anda aktif olacaktir.

Rotor kilitleme korumasi (gelismis motor baglatma olay1 korumasi saglayan):

Baslatma akimi ¢ok yiiksek oldugunda, rotor kilitteme korumasi derhal ana motoru durduracaktir. Koruma, ana motor ilk olarak baslatildiginda ve/ya bir ana motor
star-delta gecis olayi sirasinda gergeklesen akim piklerine izin vermesi igin 2 saniyelik bir gecikme siiresine sahiptir.

Asagidaki metot sadece rehberlik amaciyla verilmistir! Menl P14.05'teki ana motor ROT kilitleme parametresi igin bir parametre degeri belirlemek amaciyla
kullanilabilir. Herhangi bir siiphe durumunda, urln saglayiciniz ile iletisime gegin.

Motor 2 saniye gecikme suresi 2 saniye gecikme
koruma <> D —
6
H \
o 5
3
= 4 Ana motor rotor
£ kilitteme koruma
g = = = = N ] seviyesi
< 3 \ (Parametre P14.05)
] NN
P B
E 1 : T e
2 1
o T
I
0 Time [s]
0 2 4 6 8 10

Asir yik korumasi aktif
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Motor
koruma

Tipik parametre degerleri 2.5 ve 4 arasindadir. Bir parametre degerini belilemenin basit bir ydntemi, bir ana motor ROT kilitleme acil durdurma olay!
gerceklesene kadar parametre degerini yavas yavas azaltmaktir. Bir parametre degerini belirlemek igin bu metodu kullanirken motorun SOGUK olmasi
gereklidir. Belirlendikten sonra, genel agsinma ve eskime, filtre tikanmalari ve disuk aygit yag sicakligindan kaynaklanan performans degisimini telafi igin
parametre degerini daha yiksege (6rnegin 1.0 ekleyin) ayarlayabilirsiniz.

Asin ylik korumasi (siirekli motor asin yiik korumasi saglayan):

Star delta gegis sure faktori periyodunun ardindan, ana motora ait asiri yikkleme korumasi aktif hale gelir. Fan motoru asiri ylkleme 6nleme peridonun ardindan,
fan motoruna ait asiri yik koruma aktif hale gelir. Fan motoru asiri yiik 6nleme, bir fan motoru baslatma olayi sirasinda gergeklesebilen akim piklerine izin
vermesi igin amaclanmistir.

Asiri yuk korumasinin 6zelliklerini yapilandirmak zorunlu degildir. Bunun yerine, asiri yuk korumasi ayri motor ve asagidakiler icin yapilandirilan nominal akimi
kullanan Airmaster™ Q1 tarafindan belirlenir.

Asiri Yilk Koruma Ozelligi

70

60
\ Zaman
50 [lar]

\ Asin yiik faktorii

40 \
30

Zaman{lar)

20 \
\ 1
10 0,25
0,1

'Y, S 5 O A ¢
(S2 RN~ OS]

1 15 2 2.5 3 35 4 4.5
Aair YOk {x kere nominal akim)

Diisiik akim algilamasi:

Konfiglrasyon gerekli degildir! 2 saniyelik gecikme silresinin ardinda, Airmaster™ Q1 herhangi bir ¢galisma durumundaki akimin varligini izler. Eger algilanan
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akim, nominal motor akiminin %20'sinden daha azsa, Airmaster™ Q1 bunu anormal diisiik akim durumu olarak tespit edecek ve acil bir durdurma olayi
gerceklesecektir.

Not: %20, glrultiyu filtrelemek igin yeterince yiksek ve bir hata olarak (ylkslz ¢alisma akimi gibi) diisiik ¢calisma akimini bildirmeyi 6nlemek icin yeterince disuk
bir degerdir.

Ana motor faz dengesizligi korumasi:

Her bir fazda 6lgllen degerin esit olmasi gereklidir. Ana motor faz dengesizligi 6lcllen faz degerindeki herhangi bir sapmayi 6lgmektedir. Eder bu 3 fazin
herhangi birindeki 6lctlen deger yapilandirilan degerden (bir ylizde olarak yapilandirilan) daha fazla sapma gdsterirse, acil bir durdurma olayi gergeklesecektir.

Motor
koruma
Ana motor faz agisi korumasi:
Konfiglrasyon gerekli degildir! Airmaster™ Q1, Faz 1, 2, 3 ve eslesen faz agisinin ardisik kullanimini gézlemler.
L1=0°
L2 faz agisi = 100° ve 140°
L3 faz agisi = 220° ve 260°
Bir faz agisi hatasi gergeklestiginde ve acil durdurma durumu yapilandirildiginda, acil bir durdurma olayi gergeklesecektir.
Akim sensoru veya kablo hatasi korumasi:
ilgili motor galisirken &lgiilen akim nominal akimin %20'sinden daha diisiikse, Airmaster™ Q1, bir akim sensoru hatasini veya bir kablo hatasinin varligini
varsayacaktir.
Airmaster™ Q1, aygitin herhangi bir galisma durumuna ge¢gmesini kisitlayan menii ile yapilandirilabilen gesitli nlemelere sahiptir.
Kullanici dnlemesi, kullanicilarin cihazin galismasini istediklerinde durdurmalari igin tasarlanmistir
P15.01 < Kullanici 'GIRIS'e basin. ON (Acik) veya OFF (Kapali) arasinda yapilandirma igin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini
. kullanin. 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P15.01 mendisiine
Onlemeler yonlendirilmistir.

Bazi aygitlar, aygit muhafaza kapaginin/kapaklarinin kapal olmasini gerektirmektedir. Aygit muhafaza
kapaklari agikken galismayi 6nlemesi icin Kapak Agik énlemesi kullanilabilir. Kapak agik énlemesi bir referans
durumu olarak atanmis dijital bir girisi kullanmaktadir.

Pl |
Pl Kapak agik Dijital bir giris 'kapak agik'a atanirsa (dijital giris atamasina bakin), dijital giris bir calisma olayi sirasinda
herhangi bir alarm durumundaysa aygitin calismasini 6nlemesi icin kapak acik dnlemesi kullanilabilir.

'GIRIS'e basin. ON (Agik) veya OFF (Kapal) arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini
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kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P15.02 meniisiine
yonlendirilmistir.

Not: Kapak acik dnleme 6zelliginin etkin olabilmesi icin, 'kapak agik' igin dijital bir girisin yapilandiriimasi
gereklidir

Asir ambiyans durumlari sirasinda baslatmayi 6nlemek igin, diisiik sicaklik 6nleme 6zelligi kullanilabilir.
Distlk sicaklik 6nleme 6zellidi, bir referans durumu olarak KOMP CIK SIC sensoru degerini kullanir.

Pl < Dtk sicaklik 'GIRIS'e basin. -20°C ve +10°C (veya secilebilir diger 6lgii birimi) arasinda yapilandirmak icin "YUKARI' ve
'ASAG!' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P15.03
mendisune yonlendirilmistir.

Asiri i¢ basing mevcut oldugunda baslatmayi énlemek igin, 'ic basing yiiksek' énlemesi kullanilabilir. i¢ basing
ylksek onlemesi, bir referans durum olarak i¢ basing sensoru degerini kullanir.

P15.04 < IC BAS yiiksek

'GiRi$'evbaS|n. 0.1 BAR ve 2.0 BAR (veya segilebilir diger 6lgl birimi) arasinda yapilandirmak igin 'YUKARI'
ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici P15.04
menusune yonlendirilmistir.

Uyarilar /
ACL
durdurma
alarmlan

Airmaster™ Q1 gesitli meniiden yapilandirilabilen UYARI ALARMI ve ACIL DURDURMA ALARMI durumlarina sahiptir.

P16.01 <

Servis saati 1

Servis saati 1 uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. 0 ve 10,000 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuslarini kullanin. Adim = 100 saat. Varsayilan = 2,000. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmistir ve kullanici P16.01 menusine yodnlendirilmistir.

Not: Islev gdstermesi igin, parametrenin menii P11 - Ekip ayarlar 2'de etkin olmasi gereklidir!

P16.02 <

Servis saati 2

Servis saati 2 uyari alarmi. 'GIRiS'e basin. 0 ve 10,000 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuslarini kullanin. Adim = 100 saat. Varsayilan = 2,000. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmistir ve kullanici P16.02 menusiine yonlendirilmistir.

Not: Islev gdstermesi igin, parametrenin menii P11 - Ekip ayarlar 2'de etkin olmasi gereklidir!

P16.03 <

Servis saati 3

Servis saati 3 uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. 0 ve 10,000 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuglarint kullanin. Adim = 100 saat. Varsayilan = 2,000. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmigtir ve kullanici P16.03 menisuine yonlendirilmistir.

Not: islev gstermesi igin, parametrenin menii P11 - Ekip ayarlar 2'de etkin olmasi gereklidir!

P16.04 <

Servis saati 4

Servis saati 4 uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. 0 ve 10,000 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuslarint kullanin. Adim = 100 saat. Varsayilan = 2,000. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya
alinmistir ve kullanici P16.04 menusiine yénlendirilmistir.

Not: islev géstermesi igin, parametrenin menii P11 - Ekip ayarlari 2'de etkin olmasi gereklidir!

P16.05 <!

Servis saati 5

Servis saati 5 uyari alarmi. 'GIRiS'e basin. 0 ve 10,000 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuslarini kullanin. Adim = 100 saat. Varsayilan = 2,000. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
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alinmistir ve kullanici P16.05 menusine yodnlendirilmistir.

Not: Islev géstermesi igin, parametrenin menii P11 - Ekip ayarlar 2'de etkin olmasi gereklidir!

Servis saati 6 uyari alarmi. 'GIRiS'e basin. 0 ve 10,000 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuslarini kullanin. Adim = 100 saat. Varsayilan = 2,000. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya

P16.06 < Servis saati 6 alinmistir ve kullanici P16.06 menusiine yonlendirilmistir.

Not: Islev gdstermesi igin, parametrenin menii P11 - Ekip ayarlar 2'de etkin olmasi gereklidir!

Servis saati 7 uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. 0 ve 10,000 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'

tuslarini kullanin. Adim = 100 saat. Varsayilan = 2,000. 'GiRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
P16.07 < Servis saati 7 alinmistir ve kullanici P16.07 menisuine yonlendirilmistir.

Not: islev gbstermesi igin, parametrenin menii P11 - Ekip ayarlar 2'de etkin olmasi gereklidir!

Servis saati 8 uyari alarmi. 'GIiRiS'e basin. 0 ve 10,000 saat arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI'

tuslarini kullanin. Adim = 100 saat. Varsayilan = 2,000. 'GiRIiS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya
P16.08 < Servis saati 8 alinmistir ve kullanici P16.08 menusiine yénlendirilmistir.

Not: islev géstermesi igin, parametrenin menii P11 - Ekip ayarlari 2'de etkin olmasi gereklidir!

Haftalik bakim uyari alarmi. Alt meni P16.09.##'a erigim icin 'GIRIS'e basin.
P16.09 < Haftalik bakim

Not: islev géstermesi igin, parametrenin menii P11 - Ekip ayarlari 2'de etkin olmasi gereklidir!

Sonraki servisi/bakimi otomatik planla. 'GIRIS'e basin. 'EVET'i secmek ici 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini
P16.09.01 < OTO bakim PLN kullanin. 'GIRIS'e basin. Sonraki haftalik servis kronolojik olarak yapilandiriimistir.

Not: Oto planlama 6zelligi P16.09.02 ~ P16.09.05'te yapilandirilan mevcut degerlere 7 takvim glini ekler.

Bir sonraki bakimin Yilini maniiel olarak yapilandirin. 'GiRiS'e basin. 'Yil'l yapilandirma igin 'YUKARI' ve
P16.09.02 < Yil 'ASAGI' tuslarini kullanin, 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger giincellenmistir ve kullanici P16.09.02

menisine dondurilmigtir.

Bir sonraki bakimin Ayini maniiel olarak yapilandirin. 'GIRIiS'e basin. 'Ay'i yapilandirma igin 'YUKARI' ve
P16.09.03 < Ay 'ASAGI' tuglarini kullanin, 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger giincellenmistir ve kullanici P16.09.03

mendsine dondarilmustar.

Bir sonraki bakimin Giiniini mantiel olarak yapilandirin. 'GIRiS'e basin. 'Gin'l yapilandirma igin 'YUKARI' ve
P16.09.04 < Gln 'ASAGI' tuslarini kullanin, 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger giincellenmistir ve kullanici P16.09.04

menisine dondiriimigtir.

Bir sonraki bakimin Zamanini maniiel olarak yapilandirin. 'GIRIS'e basin. 'Zaman'i yapilandirma icin 'YUKARI'
P16.09.05 Zaman ve 'ASAGI' tuslarini kullanin, 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger giincellenmistir ve kullanici P16.09.05

menisine dondarilmustar.
P16.09.06 « Degisiklikleri kaydet 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P16.09 meniisiine yénlendirilmistir.

Yillk bakim uyari alarmi. Alt menii P16.10.##a erisim igin 'GIRIS'e basin.
P16.10 < Yilhk bakim

Not: islev géstermesi igin, parametrenin menii P11 - Ekip ayarlari 2'de etkin olmasi gereklidir!
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Not: Yil, Ay, Glin ve Zaman konfiglirasyonundan sonraki prosedir yukarida agiklanmistir!

P16.11 <

iki Yillik bakim

iki Yillik bakim uyari alarmi. Alt menii P16.11.##a erisim igin 'GIRIS'e basin.
Not: islev géstermesi igin, parametrenin menii P11 - Ekip ayarlari 2'de etkin olmasi gereklidir!

Not: Yil, Ay, Gin ve Zaman konfiglirasyonundan sonraki prosediir yukarida agiklanmistir!

P16.12 <

KOMP CIKIS SIC

Analog tip (Menl P12.12'ye bakin):

Aygit 'kompresér motoru' ¢ikig sicakligi uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. KAPALI (yani gerekli degil), 70°C ve
240°C (veya segilebilir diger dlcii birimi) arasinda yapilandirmak igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin.
Adim = 1 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P16.12 meniisiine
yonlendirilmigtir.

Dijital tip (Menl P12.12'ye bakin):
Aygit 'kompresér motoru' ¢ikis sicakligi uyari alarmi. 'GIRIiS'e basin. OFF (KAPALI) ve ON (ACIK) arasinda

yapilandirin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici P16.12 meniisiine
yonlendirilmistir.

P16.13 <

EKIP CIKIS BAS

Ekipman ¢ikis basinci uyari alarmi. :GiRiS'e basin. KAPALI (OFF), izin verilen maksimum deger arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. Adim = 0.1 BAR (veya diger 0Olgi birimi). 'GIRIS'e
basin. Yapilandirilan de@er hafizaya alinmistir ve kullanici P16.13 menustiine yonlendirilmigstir.

Not: izin verilen minimum deger = Bosaltma basinci (izerindeki 0.1 BAR (veya diger 6lgii birimi)

Not: izin verilen maksimum deger = Ekipman gikis basinci acil durdurma degeri altindaki 0.1 BAR (veya diger
Olcl birimi).

P16.14 <

EKIiP GIR BAS

Ekipman i¢ basinci uyari alarmi. 'GiRi$'e basin. KAPALI (OFF), izin verilen maksimum deger arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. Adim = 0.1 BAR (veya diger oOlgu birimi). 'GIRIS'e
basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P16.14 menusiine yonlendirilmigstir.

Not: izin verilen minimum deger = Ekipman gikis basinci uyarisi (izerindeki 0.1 BAR (veya diger 6lgi birimi).

Not: Izin verilen maksimum deger = Ekipman ig basinci acil durdurma alarmi altindaki 0.1 BAR (veya diger 6lgii
birimi).

P16.15 <

FARK Basinci

Fark basinci uyari alarmi (EKIP GIR BAS EKSI EKIP CIK BAS). 'GIRIS'e basin. KAPALI, 0.2 BAR ve izin
verilen maksimum deger arasinda yapilandirin. Adim = 0.1 BAR (veya diger 6l¢u birimi). 'GIRIS'e basin.
Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P16.15 mendisiine yonlendirilmistir.

Not: Fark basinci uyarisi ve fark basinci acil durdurma arasindaki minimum fark = 0.2 BAR.

Not: Cikis sicakhgi 50°C'nin (veya diger bir 6l¢l birimi) altindaysa, FARK basinci uyarisi izleme pasif hale gelir.

Not: Bir uyarinin gerceklesmesi icin, FARK basincinin ayarlanan degeri 10 saniyeden fazla sireyle agmasi
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gereklidir

P16.16 <

Yag Hava AYR FB YUK

Aygit 'Yag / Hava Ayiric!' fark basinci yiiksek uyari alarmi (Yag Hava AYR FB YUK EKSI EKIP CIK BAS).
'GIRiS'e basin. KAPALI, 0.01 BAR ve 2.00 BAR (veya segcilebilir diger dlgii birimi) arasinda yapilandirmak igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. Adim = 0,01 BAR (veya diger 6lcii birimi). 'GIRIS'e basin.
Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P16.16 mendisiine yonlendirilmistir.

Not: Cikis sicakhgi 50°C'nin (veya dider bir 6l¢l birimi) altindaysa, Aygit basing uyarisi izleme pasif hale gelir.

Not: Bir uyarinin gergeklesmesi icin, FARK basincinin ayarlanan degeri 10 saniyeden fazla sureyle agsmasi
gereklidir

P16.17 <

Faz algilama

Gug kaynagi faz algilamasi uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmistir ve kullanici P16.17 menusiine yonlendirilmistir.

Eger ACIK ise, bir faz kaybi gerceklestiginde veya frekans 40Hz'nin altindaysa veya 500 mili saniye slreyle
(veya 25 dongli) 70Hz'nin Ustlindeyse, bu parametre uyari verecektir.

P16.18 <

YUK AM BSL SA

Saatteki yiksek ana motor baslatmasi uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. 1 ve 20 arasinda yapilandirma igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GiRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmigtir ve kullanici
P16.18 mendistne yoénlendirilmistir.

P16.19 <

Kapak agik

Aygit muhafaza kapagi agik uyar alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmistir ve kullanici P16.19 menusine yodnlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin

P16.20 <

KAB filtresi FB

Aygit kabin filtresi fark basinci uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmistir ve kullanici P16.20 menusiine yonlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menli P18'e bakin

P16.21+

Hava filtresi FB

Aygit hava filtresi fark basinci uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. 'ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmistir ve kullanici P16.21 menusiine yénlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin

P16.22 <

Yag filtresi FB

Aygit yap filtresi fark basinci uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya
alinmistir ve kullanici P16.22 menusine yodnlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin

P16.23 <

AYR filtresi FB YUK

Aygit ayiric filtresi fark basinci uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALLI) arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmistir ve kullanici P16.23 menisiine yénlendirilmistir.
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Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin

Fan motoru alarm uyari alarmi 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici

P16.24 < Fan motoru alarmi P16.24 menlsiine yonlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menli P18'e bakin

Aygit yogusma tahliye uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma

igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIiRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmigtir ve
P16.25 < YGS tahliye alarmi kullanici P16.25 mentsune yonlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin

Aygrt sogutma suyu uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma igin

'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P16.26 < SOGUK su alarmi P16.26 menilsline donduriimastar.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin

Aygit yag diizeyi uyari alarmi. 'GiRIiS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma igin

'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P16.27 < Yag dizeyi alarmi P16.27 menilsiine yonlendirilmigtir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin

Aygit sogutucu nem giderici uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda

yapilandirma igin '"YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya
P16.28 < SNG alarmi alinmigtir ve kullanici P16.28 menisuine yonlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Meni P18'e bakin

Ayagrt hat filtresi fark basinci uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda

yapilandirma igin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya
P16.29 < Hat FILT FB ALM alinmistir ve kullanici P16.29 menusine yodnlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin

Aygit filtre tahliyesi uyari alarmi. 'GIRiS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALLI) arasinda yapilandirma igin

'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin.  'GIRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P16.30 < FILT tahliye ALM P16.30 menilsiine yonlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menli P18'e bakin

Aygit yag / su ayirici uyari alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma igin

'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P16.31 < Yag/SU AYR ALM P16.31 mendistne yonlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin
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P16.32 <

Ambiyans SIC YUK

Ambiyans sicakligi yuksek uyar alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmistir ve kullanici P16.32 menusiine yénlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin

P16.33 <

Yap alarmi 1

Yapilandinlabilir uyar alarmi 1. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P16.33 menlsine ydnlendirilmistir.

P16.34 <

Yap alarmi 2

Yapilandirilabilir uyar alarmi 2. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma igin
'YUKARI' ve 'ASAGI" tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P16.34 mendistune yoénlendirilmistir.

P16.35 <

Yap alarmi 3

Yapilandinlabilir uyar alarmi 3. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P16.34 menlsine yénlendirilmigtir.

P17.01 <

KOMP CIKIS SIC

Analog tip (Menl P12.12'ye bakin):

Aygit 'kompresér motoru' ¢ikis sicakligi acil durdurma alarmi. 'GiRIiS'e basin. KAPALI (yani gerekli degil),
70°C ve 240°C (veya segilebilir diger 6lgii birimi) arasinda yapilandirmak icin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini
kullanin. Adim = 1 'GiRiS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici P17.01 meniisiine
yonlendirilmigtir.

Dijital tip (Menl P12.12'ye bakin):
Aygit 'kompresér motoru' ¢ikis sicakligi acil durdurma alarmi. 'GiRIiS'e basin. OFF (KAPALI) veya ON (ACIK)

arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P17.01 menustne yonlendirilmigtir.

P17.02 <

YUK SIC artisi

Yiksek sicaklik artigi acil durdurma alarmi. Yiksek sicaklik artigi parametresinin amaci bir calisma
durumunun ardindan aygit sicakligindaki anormal fazla artisi izlemektir. YUK SIC artigi alt mentsine erigim
icin GIRIS'e basin

P17.02.01 «

Delta SIC

Delta sicakligi acil durdurma alarmi. :GiRi$'e basin. 1 and 60°C (veya segilebilir diger Slgi birimi) arasinda
yapilandirmak icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. Adim = 1°C 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P17.02.01 menustne yonlendirilmigtir.

P17.02.02 <

Delta zamani

'GIRIS'e basin. 5 ve 30 saniye arasinda yapilandirma icin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. Adim = 1
saniye. 'GIRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmigtir ve kullanici P17.02.02 mendisiine
yonlendirilmistir.

P17.02.03 «

Aktif zaman

'GIRIS'e basin. KAPALI (OFF), 0 ve 60 saniye arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini
kullanin. Adim = 1 saniye. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P17.02.03
menusune ydnlendirilmigtir.

Not: Aktif zaman = Yiksek sicaklik artigi parametresinin bir durumun '¢calisma' durumuna gegmesinin ardindan
aktif olarak kaldigi saniye olarak tanimlanan zaman periyodu.

P17.03 <

EKIP CIKIS BAS

Ekipman ¢ikis basinci acil durdurma alarmi. 'GIRIS'e basin. izin verilen degerler arasinda yapilandirma igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. Adim = 0.1 BAR (veya diger 6lgl birimi). 'GIRIS'e basin.
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Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P17.03 mendsune yonlendirilmistir.

Not: izin verilen minimum deger = Ekipman gikis basinci uyarisi lizerindeki 0.1 BAR (veya diger 6lcii birimi).

P17.04 <

EKIiP GIR BAS

Ekipman i¢ basinci acil durdurma alarmi. 'GIRIS'e basin. izin verilen degerler arasinda yapilandirma igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. Adim = 0.1 BAR (veya diger 6lgi birimi). 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan
deger hafizaya alinmistir ve kullanici P17.04 menisiine yonlendirilmistir.

Not: izin verilen minimum deger = Ekipman i¢ basinci uyarisi lizerindeki 0.1 BAR (veya diger &lcii birimi).

P17.05 <

Duslk BAS artigi

Dusuk basing artigi acil durdurma alarmi. Basing artisi parametresinin amaci bir galisma durumunun ardindan
icsel basingtaki anormal bir sekilde gerceklesen disik basing artisini izlemektir. Duslk basing artisi alt
menisiine erigim igin 'GIRIS'e basin.

Not: Sadece i¢ basing sensoru takildiginda aktiftir.

P17.05.01 «

Min IC BAS

'GIRIS'e basin. 0 ve 2 BAR (veya segilebilir diger 6l¢t birimi) arasinda yapilandirmak igin "'YUKARI' ve 'ASAGI'
tuslarini kullanin. Adim = 0.1 BAR. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmigtir ve kullanici
P17.05.01 menustine ydnlendirilmigstir.

P17.05.02 <

Aktif zaman

'GIRIS'e basin. KAPALI (OFF), 0 ve 60 saniye arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini
kullanin. Adim = 1 saniye. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P17.05.02
mendisune yonlendirilmistir.

P17.06 <

FARK Basincli

Fark basinci acil durdurma alarmi (EKIP GIR BAS EKSI EKIP CIK BAS). GIRIiS'e basin. KAPALI (OFF), 0.4
BAR ve izin verilen maksimum deger arasinda yapilandirma igin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. Adim
= 0.1 BAR (veya diger 6lgii birimi). 'GiRiS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici P17.06
menusune yonlendirilmistir.

Not: Fark basinci uyarisi ve fark basinci acil durdurma arasindaki minimum fark = 0.2 BAR.

Not: Cikis sicakligi 50°C'nin (veya diger bir 6lgii birimi) altindaysa, FARK basinci ACIL durdurma alarmi
izlemesi pasif hale gelir.

Not: Bir uyarinin gergceklesmesi icin, FARK basincinin ayarlanan degeri 10 saniyeden fazla slreyle asmasi
gereklidir

P17.07 <

Ana motor kilitleme

Aygit ana motor kilitlteme acil durdurma alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmigtir ve kullanici P17.07 menisuine yonlendirilmistir.

P17.08 <

Ana motor ASYK

Aygit ana motor agir yikleme acil durdurma alarmi. 'GiRisfe basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya
alinmistir ve kullanici P17.08 menusine yodnlendirilmistir.

Eger ACIK konumundaysa, bu parametre P14 menu yapilandirmasi tarafindan belirlenen motor asiri ytklemesi
durumunda veya bir ana motor asiri yikleme dijital girisi 'UYGUN DEGIL' durumu tespit ettiginde aygiti
durduracaktir

P17.09 <

Motor faz DENGSZ

Aygrt ana motor faz dengesizligi acil durdurma alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI)
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Uyarilar /
ACL
durdurma
alarmlan

arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger
hafizaya alinmistir ve kullanici P17.09 menustne yonlendirilmigstir.

ACIK konumundaysa, bir faz dengesizligi gerceklestiginde bu parametre derhal aygiti durduracaktir

Aygit fan motoru asir yikleme acil durdurma alarmi. 'GiRiS_'e_ basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
alinmistir ve kullanici P17.10 menusine yodnlendirilmistir.

P17.10 < Fan MTR asiri yikleme

Eger ACIK konumundaysa, bu parametre P14 meni yapilandirmasi tarafindan belirlenen motor asiri yiklemesi

durumunda veya bir fan motor asiri yiikleme dijital girisi 'UYGUN DEGIL' durumu tespit ettiginde aygiti

durduracaktir

Aygit faz algilamasi acil durdurma alarmi. 'GIRIiS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda

yapilandirma icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
P17.11 « Faz algilama alinmistir ve kullanici P17.11 menusiine yonlendirilmistir.

ACIK konumundaysa, bir faz sirasi (L1, L2i L3) yanhs oldugunda veya bir faz kaybi gergeklestiginde bu

parametre derhal aygiti durduracaktir.

Aygit muhafaza kapagi agik acil durdurma alarmi. 'GiRIiS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda

yapilandirma igin '"YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya
P17.12 < Kapak agik alinmistir ve kullanici P17.12 menusiine doner.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menli P18'e bakin

Fan motoru acil durdurma alarmi. 'GIiRIiS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma igin

'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P17.13 < Fan motoru alarmi P7.13 menusine yénlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin

Aygrt sogutma suyu acil durdurma alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda

yapilandirma igin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya
P17.14 < SOGUK su alarmi alinmistir ve kullanici P17.14 menisulne yonlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin

Aygit yag diizeyi acil durdurma alarmi. 'GiRIiS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma

igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIiRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve
P17.15 < Yag diizeyi alarmi kullanici P17.15 mendsine yonlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menli P18'e bakin

Aygit kayis tahrik servisi/bakimi acil durdurma alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI)

arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger
P17.16 < Kayig tahrik BKM hafizaya alinmistir ve kullanici P17.16 menustne yonlendirilmigstir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Meni P18'e bakin

Sayfa 51




Airmaster™ Q1 yazilimi

Uyarilar /
ACL
durdurma
alarmlan

Aygit sogutucu nem giderici acil durdurma alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya

P17.17 < SNG alarmi alinmistir ve kullanici P17.17 menusiine yénlendirilmistir.
Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin
Su akigi acil durdurma alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P17.18 < Su akisl P17.18 mendsiine yonlendirilmistir.
Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin
Evireg hatas acil durdurma alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P17.19 < Evireg hatasi P17.19 menilsiine yonlendirilmistir..
Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menli P18'e bakin
Ana motor yiksek sicaklik acil durdurma alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
P17.20 < Ana MTR sic YUK alinmigtir ve kullanici P17.20 menisuine yonlendirilmistir.
Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Meni P18'e bakin
Ekipman yuksek ¢ikis sicakligr acil durdurma alarmi. 'GiRiS_'e_ basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
) ) yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya
P17.21 < EKIP ¢ikis SIC YUK alinmistir ve kullanici P17.21 menisuine yonlendirilmistir.
Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menu P18'e bakin
Sogutma sistemi hatasi acil durdurma alarmi. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda
) yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya
P17.22 4 Sogutma SIS HATA alinmistir ve kullanici P17.22 menusiine yonlendirilmistir.
Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin
Ana motor hatas acil durdurma alarmi. 'GiRi§'q basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma
icin "'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve
P17.23 < Ana motor hatasi kullanici P17.23 menustne yénlendirilmigtir.
Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Meni P18'e bakin
Yapilandinimis acil durdurma alarmi 1. 'GiRi$_’e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma
icin "'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve
P17.24 < Yap ACL durdurma 1 kullanici P17.21 mendsune yonlendirilmistir.
Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. l_\/le_nij P18'e bakin
P17.25 < Yap ACL durdurma 2 Yapilandiriimis acil durdurma alarmi 2. 'GIRIS'e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma

icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve
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kullanici P17.22 menisune yonlendirilmistir.

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menl P18'e bakin

Uyarilar / Yapilandirimis acil durdurma alarmi 3. 'GiRi$_’e basin. ON (ACIK) veya OFF (KAPALI) arasinda yapilandirma
ACL icin "'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve

durdurma P17.26 < Yap ACL durdurma 3 kullanici P17.23 menusiine yonlendirilmistir

alarmlari

Not: Dogru dijital giris atamasi gerektirir. Menli P18'e bakin

Airmaster™ Q1 gesitli giris / gikig konfigiirasyon (yapilandirma) segeneklerine sahiptir.

Not: Menii P18'de G/G atamalarini yapilandirirken, ayni zamanda ilgili meniilerdeki menii 6ge(sini)lerini de yapilandirmaniz gereklidir. Ornegin, 'Yag
filtresi FB alarm izlemesi' icin menii 6gesi P18.02'nin dijital giris 2'sini yapilandirmak istediginizde, P16.19'daki Yag filtresi FB alarmi menii 6gesine
giderek Yag filtresi FB alarm islevini de etkin yapmaniz ve ACIK'I segmeniz gerekmektedir. Ozet olarak, gereksinim duydugunuz bir iglevi etkin kilmayi
unutmayin ve bunu bir girise veya ¢ikiga atayin!

Airmaster™ Q1 meniiden yapilandirilabilen 1 Analog gikisa sahiptir. Segilebilir olan segenekler agagidaki tabloda verilmistir

Not: Bazi analog ¢ikis secenekleri ekstra fiziksel bir rélenin eklenmesini gerektirmektedir

A . Analog cikis fonksiyonu. GIRIS'e basin. Fonksiyon listesinden segin. GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger
G fonksiyonu h e . L
afizaya alinmistir ve kullanici P18.01 mendstne yénlendirilmistir.
KAPALI Ozellik pasif
Alarm Herhangi aktif bir Alarm hatasi (Baglatma/Calistirma Onleme dahil degil) igin aktif edilmigtir
Alarm KAPALI Herhangi aktif bir Alarm hatasi (Baglatma/Calistirma Onleme dahil degil) icin pasif hale getirilmistir
GIC Alarm & bakim Herhangi aktif bir Alarm hatasi veya Bakim Gerekli alarmi (Baslatma/Calistirma Onleme dahil degil) icin aktif
(Girig / Cikis) edilmistir
YAP Alarm & Bakim YOK rI-]Ierhangi_ak.tif pir Alarm hatasi veya Bakim Gerekli alarmi (Baglatma/Galistirma Onleme dahil degil) icin pasif
ale getirilmigtir
Tahliye P11.08 & P11.09'A bakin
P18.01 < Nem giderici kontroll Tum CALISMA durumlarinda aktif edilmistir
EKIP CIKIS BAS 4-20mA cikis sinyaliyle Ekipman cikis basinci degerini tekrarlayin
EKIP GIR BAS 4-20mA cikis sinyaliyle Ekipman i¢ basinci deg@erini tekrarlayin
KOMP CIKIS SIC 4-20mA cikis sinyaliyle Kompresér cikis sicaklidi degerini tekrarlayin
F '"Motor baslatma' ve 'yiikleme gecikmesi' harig olarak tiim CALISMA durumlarinda aktif edilmistir ic velya dis
an o L 2 " o
sogutucu fan motor kontaktérini aktif etmek igin kullanilabilir
'Motor baslatma' ve 'yikleme gecikmesi' harig olarak tim CALISMA durumlarinda galismasi igin etkin hale
getirilmistir. EGer galismasi igin etkin kilanmissa, ¢ikis sadece ¢ikis sicakhdi ayarlanan 'Yiksek Fan Sicakhgr'
Fan kontrolu ayarini astiginda aktif olacaktir. Eger gikis sicakligi ayarlanan 'Diisuk Fan Sicakligi’ ayarinin altina diserse,
cikis pasif hale gelecektir. Aktif olduktan sonra, ¢ikis sicakligina bakilmaksizin, ¢ikis en az 'Fan Minimum
Calisma Siiresi' boyunca aktif kalacaktir. I¢ ve/ya dig sogutucu fanini harekete gegirmek igin kullanilabilir
Fan MTR akimi 4-20mA cikis sinyaliyle Fan motoru akim degerini tekrarlayin
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Grup hatasi

Herhangi aktif bir Alarm, Baslatma/Calisma Onleme veya Kapanma hatasi igin aktif edilmistir

Grup Hatasi KAPALI

Herhangi aktif bir Alarm, Baglatma/Calisma Onleme veya Kapanma hatasi igin pasif edilmigtir

Isiticl

Algilanan sicaklik, ayarlanan +2°C'lik disuk sicaklik calisma dnlemesi altina dustigunde aktif olur. Algilanan
sicaklik ayarlanan +3°C'lik diisiik sicaklik galisma 6nlemesinin Ustline ¢iktiginda pasif hale gelir. Yogusma
Onleyici sicaklik kontaktoriinu veya diisik sicaklik uyarisi yardimci ¢ikisini aktif hale getirmek icin kullanilabilir.

Acil durdurma

Herhangi aktif bir Acil durdurma durumu igin aktif edilmistir. (Baslatma/Calisma Onleme dahil degil)

ACL durdurma KAPALI

Herhangi aktif bir Kapanma hatasi (Baglatma/Caligtirma Onleme dahil degil) igin pasif hale getirilmistir

YUkIu

Tim YUKLU durumlarinda aktif edilmistir

Ana MTR akimi 4-20mA cikis sinyaliyle Ana motor akim degerini tekrarlayin
Calisma Tim CALISMA durumlarinda aktif edilmistir

Bakim Sadece Servis gerekli alarmi icin aktif edilmigtir

Bekleme 'Bekleme' ve 'Tahliye' durumlarinda aktif edilmistir
Baslatma Tum BASLATMA durumlarinda aktif edilmistir

Airmaster™ Q1 meniiden yapilandirilabilen 7 Dijital ¢ikigsa sahiptir. Her bir meniiden yapilandirilabilen dijital giris parametresini (mesela P18.02)
yapilandirilabilen dijital giris durum secimi parametresi (mesela P18.03) izler. Secilebilir olan se¢enekler asagidaki tabloda verilmistir. Her bir uyari
veya durdurma durumu, Airmaster™ Q1'in grafiksel kullanici arayiiziinde durum bilgilerini gostermesi igin metin ile birlikte durum kodlarini

kullanmaktadir.

P18.02 ~ 14 < KAPALI Ozellik pasif
GIC Hava filtresi FB alarmi Se¢
(Girig / Cikig) Hava filtresi FB durdurma | Seg
YAP KAB filtresi FB alarmi Seg¢
KAB filtresi FB durdurma | Se¢
YGS tahliye alarmi Sec
KOMP Sec
baslatma/durdurma
Yap ALM 1 Se¢
Yap ACL durdurma 1 Se¢
Yap ALM 2 Se¢
Yap ACL durdurma 2 Sec¢
Yap ALM 3 Seg
Yap ACL durdurma 3 Se¢
SOGUK su alarmi Sec
SOG SU ACL durdurma | Seg
Kapaklar acik alarmi Sec¢
Kapaklar agik durdurmasi | Se¢
Nem alici alarmi Seg
Nem alici ACL durdurma | Se¢
Fan motoru alarmi Seg
Fan MTR ACL durdurma | Se¢
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GIG

(Girig / Cikis)
YAP

FILT tahliye ALM Seg
FILT tahliyesi durdurma Seg
Hat FILT FB ALM Seg¢
Hat FILT FB durdurma Sec
Ana motor ASYK Seg
Ana MTR YUK SIC Sec
Yag filtresi FB alarmi Sec¢
Yag filtresi FB durdurma | Sec¢
Yag dizeyi alarmi Sec¢
Yag DZY ACL durdurma | Sec¢
Yag/SU AYR ALM Seg¢
Yagd/SU AYR durdurma Sec¢
UZK yiikleme etkin Sec¢
UZK yiikleme/bosaltma Seg
Calisma PLN Acik/Kapal | Seg¢
P18.02 ~ 14 < AYR filtre FB alarmi Seg
(Devami) AYR filtre FB durdurma Seg
V kayisi ACL durdurma Se¢
Su akigl Seg
Evireg hatasi Seg
Ambiyans SIC YUK Seg
R1 ¢alisma uyarisi Seg (10 saniyelik sabit kodlu gecikme)
(TJr(cj}slr:iZa ACL Sec (10 saniyelik sabit kodlu gecikme)
Normal agilma (NA) veya normal kapanma (NK) igin girisi yapilandirin
P18.03 ~ 15 « NA / NK

Not: 'Normalde' = basarili veya UYGUN

Airmaster™ Q1, 4 tanesi yapilandirilabilir olan 8 réle ¢ikigina sahiptir. Meniiden yapilandirilabilir olan secenekler agagidaki gibidir:

P18.16 ~ P18.19 <

KAPALI Ozellik etkin / etkin degil

Alarm Herhangi aktif bir Alarm hatasi (Calistirma Onleme dahil degil) igin aktif edilmistir

Alarm KAPALI Herhangi aktif bir Alarm hatasi (Calistirma Onleme dabhil degil) icin pasif hale getirilmistir

Alarm & bakim Herhangi aktif bir Alarm hatasi veya Bakim Gerekli alarmi (Calistirma énleme dahil degil) icin aktif edilmigstir

Alarm & Bakim YOK Herhangi'ak.tif pir Alarm hatasi veya Bakim Gerekli alarmi (Baslatma/Calistirma Onleme dahil degil) iin pasif
hale getirilmigtir

Tahliye P11.08 & P11.09'A bakin

Nem giderici kontroll

Tdm CALISMA durumlarinda aktif edilmistir

Fan

'Motor baglatma' ve 'yiikleme gecikmesi' harig olarak tiim CALISMA durumlarinda aktif edilmistir Ic ve/ya dis
sogutucu fan motor kontaktérini aktif etmek igin kullanilabilir

Fan kontroli

'Motor baslatma' ve 'yikleme gecikmesi' hari¢ olarak tim CALISMA durumlarinda galismasi igin etkin hale
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getirilmistir. Eger calismasi igin etkin kilanmissa, ¢ikis sadece ¢ikis sicakhgi ayarlanan "Yiksek Fan Sicakligl'
ayarini astiginda aktif olacaktir. Eger ¢ikis sicakligi ayarlanan 'Dustik Fan Sicakhdi' ayarinin altina diserse,
cikis pasif hale gelecektir. Aktif olduktan sonra, ¢ikis sicakligina bakilmaksizin, ¢ikis en az 'Fan Minimum
Calisma Siiresi' boyunca aktif kalacaktir. i¢ ve/ya dis sogutma fan motoru kontaktériini aktif etmek igin
kullanilabilir; minimum galisma zamani, saat bagina Fan motoru baglatmalarini kisitlama araci olarak
amaclanmistir.

Grup hatasi

Herhangi aktif bir Alarm, Baslatma/Calisma Onleme veya Kapanma hatasi igin aktif edilmistir

Grup Hatasi KAPALI

Herhangi aktif bir Alarm, Baslatma/Calisma Onleme veya Kapanma hatasi igin pasif edilmistir

Isiticl

Algilanan sicaklik, ayarlanan +2°C'lik disuk sicaklik calisma dnlemesi altina dustigunde aktif olur. Algilanan
sicaklik ayarlanan +3°C'lik diisiik sicaklik galisma dnlemesinin Ustline ¢iktiginda pasif hale gelir. Yogusma
Onleyici sicaklik kontaktériinu veya disuk sicaklik uyarisi yardimci ¢ikigini aktif hale getirmek icin kullanilabilir.

Acil durdurma

Herhangi aktif bir Kapanma hatasi (Baglatma/Calistirma Onleme dahil degil) igin aktif hale getirilmistir

ACL durdurma KAPALI

Herhangi aktif bir Kapanma hatasi (Baslatma/Calistirma Onleme dahil degil) icin pasif hale getirilmistir

Evireci SIFIRMALA

'Evire¢ HatasI'na atanan dijital giris UYGUN DEGIL oldugunda aktif olur.
Not:

Dijital cikisin, evireci sifirlama icin atanan bir evireg dijital girisi ile baglantili olarak kullaniimasi gereklidir

Yiikli Tim YUKLU durumlarinda aktif edilmistir
P18.16 ~ P18.19 «~ UT Yilkleme/Bosaltma Uzaktan yikleme / bosaltma aktif oldugunda aktif olur
(Devami) UT Baslatma / Durdurma | Uzaktan baslatma / durdurma aktif oldugunda aktif olur
Calisma Tidm CALISMA durumlarinda aktif edilmigstir
Bakim Sadece Servis gerekli alarm durumu icin aktif edilmistir
GIC Bekleme 'Bekleme' ve 'Tahliye' durumlarinda aktif edilmistir
(Girig / Gikis) Baslatma Tim 'Baglatma’' durumlarinda aktif edilmistir _
YAP Analog giris 3 ile iligkili fonksiyonu yapilandirmak igin kullanilir. 'GIRIS'e basin. ACIK, 'KOMP CIKIS SIC' ve
'EKIP CIKIS SIC' arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin. 'GIRIS$'e basin.
P18.20 < AG3 fonksiyonu Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P18.20 menisune yonlendirilmistir.
Not: 'KOMP CIKIS SIC' icin yapilandirildiginda, iliskili mantik aktiftir (mesela 17.02 SIC artig YAP)
Not: Sadece AG5 algilandiginda aktiftir!
Analog giris 5 ile iligkili fonksiyonu yapilandirmak igin kullanilir. 'GIRIS'e basin. ACIK, 'KOMP CIKIS SIC' veya
P18.21 < AGS5 fonksiyonu 'EKIP CIKIS SIC' arasinda yapilandirma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tusunu kullanin. 'GIRIS'e basin.
Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P18.21 menisune yonlendirilmistir.
Not: 'KOMP CIKIS SIC' i¢in yapilandinldiginda, iligkili mantik aktiftir (mesela 17.02 SIC artis YAP)
Sensor yapilandirmasi.
Sensor YAP

Uyari: Yanhs olarak yapilandirilan sensor kalibrasyonu aygit performansini ve aygitla alakal giivenlik 6zelliklerini ve iglevini etkileyebilir.
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Sensor YAP

P19.01 <

EKIP CIKIS BAS

Ekipman gikis basinci sensoru. EKIP CIKIS BAS alt meniisiine erisim icin 'GIRIS'e basin.

P19.01.01 «

Deger dengesi

Sensor dengesini kalibre etmek icin kullanin. 'GIRIS'e basin. izin verilen degerler igerisinde ayarlama igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P19.01.01 mendustne yénlendirilmistir.

Not: Bir dengeyi kalibre etmek igin, sensoru atmosfere maruz birakin ve Menii P19.01.03, 0.0 Bar'i gosterene
kadar denge degerini ayarlayin.

Ornegin, sensor a -1.0 (eksi bir) ila 15.0bar aralijina sahipse; -1.0bar'a ayarlayin.

P19.01.02 <

SENS arahgi YUK

Maksimum sensor araligini kalibre etmek icin kullanin. 'GIRIS'e basin. Izin verilen degerler igerisinde
ayarlama igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRiS'e basin.  Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir
ve kullanici P19.01.02 mendisune yonlendirilmistir.

Not: 'Maksimum araligi' kalibre etmek igin, sensora dogru bir sekilde bilinen bir basing uygulayin ve Meni
P19.01.03'te gdsterilen deder uygulanan basinca esit olana kadar aralik degerini ayarlayin. Aralik degeri, statik
veya degisiklik gdsteren uygulanan basing ile kalibre edilebilir.

Ornegin, sensor a -1.0 (eksi bir) ila 15.0bar arali§ina sahipse; ilk olarak 15.0bar'a ayarlayin ve daha sonra
gerektigi gibi ayarlayin.

P19.01.03

EKIP CIKIS BAS

Ekipman ¢ikis basinci sensoru. Dizenlenemez. Ekipman cikis basinci élgllen deger gbsterim menisu

P19.02 <

EKIP GIR BAS

Ekipman i¢ basinci. EKIP GIR BAS alt meniisiine erisim icin 'GIRIS'e basin.

P19.02.01 <

Deger dengesi

Sensor dengesini kalibre etmek icin kullanin. 'GIRIS'e basin. izin verilen degerler igerisinde ayarlayin.
'GIRIS'e basin. Yapilandirilan de@er hafizaya alinmistir ve kullanici P19.02.01 menisune yonlendirilir.

Not: Bir dengeyi kalibre etmek i¢in, sensoru atmosfere maruz birakin ve Menti P19.02.03, 0.0 Bar'i gésterene
kadar denge degerini ayarlayin.

Ornegin, sensor a -1.0 (eksi bir) ila 15.0bar aralijina sahipse; -1.0bar'a ayarlayin.

P19.02.02 <

SENS arahgi YUK

Maksimum sensor araligini kalibre etmek igin kullanin. izin verilen degerler icerisinde ayarlayin. 'GiRIiS'e
basin. Yapilandirilan de@er hafizaya alinmistir ve kullanici P19.01.02 mendistine yénlendirilmistir.

Not: 'Maksimum araligi' kalibre etmek icin, sensora dogru bir sekilde bilinen bir basing uygulayin ve Meni
P19.01.03'te gbsterilen deder uygulanan basinca esit olana kadar aralik degerini ayarlayin. Aralik degeri, statik
veya degisiklik gosteren uygulanan basing ile kalibre edilebilir.

Ornegin, sensor a -1.0 (eksi bir) ila 15.0bar araligina sahipse; ilk olarak 15.0bar'a ayarlayin ve daha sonra
gerektigi gibi ayarlayin.

P19.02.03

EKIP GIR BAS

Ekipman i¢ basinci. Dizenlenemez. Ekipman giris basinci élglilen deder gésterim menusu

P19.03 <

KOMP CIKIS SIC

Kompresér (aygit motoru) gikis sicakhgi. KOMP CIKIS SIC artisi alt meniisiine erisim icin GIRIS'e basin

P19.03.01 «

Deger dengesi

Sensor dengesini kalibre etmek igin kullanin. 'GIRIS'e basin. izin verilen degerler igerisinde ayarlayin.
'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P19.03.01 mendisune yénlendirilmistir.

P19.03.02

KOMP CIKIS SIC

Duzenlenemez. Ekipman giris basinci élcilen deger gdsterim mendisu
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P19.04 < Ana MTR akimi Ana motor akimi. Ana MTR akimi alt meniisiine erisim icin 'GIRIS'e basin.
Ana motor akim transformatérii orani. 'GIRIS'e basin. Izin verilen degerler igerisinde yapilandirma igin
'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici
P19.04.01 mendustine yoénlendirilmistir.

P19.04.01 < Ana MTR AT ORN
Not:
Ana motor akim oraninin akim transformatér orani ile eslesmesi gereklidir
Akim transformatérii sarimlari. 'GIRIS'e basin. izin verilen degerler igerisinde yapilandirma icin 'YUKARI' ve
'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P19.04.01
mendisune yonlendirilmistir.

P19.04.02 < AT sarimlari
Not:
Yapilandirilan degerin gli¢ kablosunun akim transformatéri etrafinda sarim sayisi ile eslesmesi gereklidir
Maksimum sensor araligini kalibre etmek igin kullanin. 'GIRIS'e basin. izin verilen degerler igerisinde

P19.04.03 < Sensor araligi ayarlama icin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin. 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan deger hafizaya alinmigtir
ve kullanici P19.04.03 mendisune yoénlendirilmistir.

P19.04.04 < Ana MTR akimi Dizenlenemez. Ana motor akimi 6lgiilen deger gésterim menisi

P19.05 < Fan MTR akimi Fan motoru akimi. Fan MTR akimi alt meniisiine erisim igin 'GIRIS'e basin.
Fan motor akim transformatérii orani. 'GIRIS'e basin. izin verilen degerler icerisinde ve aygit akim
transformatorii ile eslesmesi yapilandirin. 'GiRIiS'e basin. Yapilandirilan deger hafizaya alinmigtir ve kullanici

P19.05.01 < Fan MTR AT ORN P19.05.01 mendustne yénlendirilmistir.

Sensor YAP

Akim transformatéri sarimlari. 'GIRIS'e basin. Izin verilen degerler icerisinde yapilandirma igin 'YUKARI' ve
'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin. Yapilandirilan deder hafizaya alinmistir ve kullanici P19.05.02
menusune ydnlendirilmigtir.

P19.05.02 < AT sanimlari
Not:
Yapilandirilan degerin gli¢ kablosunun akim transformatéru etrafinda sarim sayisi ile eslesmesi gereklidir
Maksimum sensor araligini kalibre etmek icin kullanin. 'GIRIS'e basin. izin verilen degerler icerisinde

P19.05.03 Sensor araligi ayarlama icin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin. 'GIRIS'e basin.  Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir
ve kullanici P19.05.03 mendsine yonlendirilmistir.

P19.05.04 < Fan MTR akimi Diuzenlenemez. Fan motoru akimi 8lgulen deder gésterim menusu

Tanilama meniisi, test ediliyorsa veya dijital girisler, analog girigler, réle gikiglari, akim transformatoéri analog girisleri, faz frekans girigleri, faz agisi

ve denetleyici gii¢ kaynagi ve membran salter paneli sorgulaniyorsa tus takimi ile erigilebilen bir metot saglamaktadir.

Tanilama
P20.01 Dijital giris 1 Dijital giris tanilama. Bilgi ekrani dijital giris sayisi ve dijital giris i¢cin akim durumu arasinda degisir. Dijital
P20.02 Dijital giris 2 girisin durumunu gériintiilemek icin 'GIRIS'e basin.
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Tanilama

P20.03 Dijital giris 3

P20.04 Dijital giris 4 Dijital giris durumlart:

P20.05 Dijital giris 5 )

P20.06 Dijital giris 6 PASIF = UYGUN .

P20.07 Dijital giris 7 PASIF = UYGUN DEGIL

P20.08 Dijital giris 8

P20.09 Analog giris 1 (mA)

P20.10 Analog giris 2 (mA) Analog giris tanilama. Bilgi ekrani, analog giris sayisi ve analog giris igin Glcllen deger (mA, rezistif, akim veya

P20.11 Analog giris 3 (rezistif) voltaj) arasinda degisir. Analog atamay ve kosullu degeri (mesela EKIP CIK BAS, 7.3BAR) géruntiilemek igin

P20.12 Analog giris 3 (akim) 'GIRIS'e basin

P20.13 Analog girig 3 (voltaj)
Airmaster™ Q1 gu¢ besleme voltaji (X13). Bilgi ekrani analog giris sayisi ve Olgulen voltaj arasinda degisir.

A Analog giris 4 (volta) Not: Analog giris 4, Airmaster™ Q1'in X13'te algilanan voltajidir ve yapilandirilabilir herhangi baska bir amaca
veya igleve sahip degildir!

P20.15 Analog giris 5 (rezistif) Not: Sadece AG5 algilandiginda aktiftir!

P20.16 Analog girig 5 (akim)
Analog giris tanilama. Bilgi ekrani, analog giris sayisi ve analog giris i¢in dlgtilen deder (rezistif, akim veya

P20.17 Analog girig 5 (voltaj) voltaj) arasinda degisir. Analog atamay ve kosullu degeri (mesela KOMP CIK SIC, 85°C) gérintilemek igin
'GIRIS'e basin

P20.18 <« Rdle cikisi 1 'GIRIS'e basin Réle 1'i aktif veya pasif hale getirmek igin' YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin

P20.19 < Roéle cikisi 2 'GIRIS'e basin Réle 2'i aktif veya pasif hale getirmek igin' YUKARI' ve 'A$A(:5I‘ tuglarini kullanin

P20.20 < Role c¢ikisi 3 'GIRIS'e basin Réle 3'i aktif veya pasif hale getirmek icin' YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin

P20.21 < Rdle cikisi 4 'GIRIS'e basin Réle 4'i aktif veya pasif hale getirmek icin' YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin

P20.22 < Rdle cikisi 5 'GIRIS'e basin Réle 5'i aktif veya pasif hale getirmek igin' YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin

P20.23 < Rdle cikisi 6 'GIRIS'e basin Réle 6'i aktif veya pasif hale getirmek igin' YUKARI' ve 'ASAGI' tuglarini kullanin

P20.24 < Roéle ¢ikis1 7 'GIRIS'e basin Réle 7'i aktif veya pasif hale getirmek igin' YUKARI' ve 'A$A(:5I‘ tuglarini kullanin

P20.25 < Role cikisi 8 'GIRIS'e basin Réle 8'i aktif veya pasif hale getirmek icin' YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin

P20.26 < Analog cikis 1 'GIRIS'e basin mA cikis degerini ayarlamak icin "YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin.

P20.27 ANAL giris AT1A

P20.28 ANAL giris AT1B

P20.29 ANAL giris AT1C

P20.30 ANAL giris AT2A

P20.31 L1 frekansi

P20.32 L2 frekansi

P20.33 L3 frekansi

P20.34 L1 faz agisli

P20.35 L2 faz agisi

P20.36 L3 faz agisi

P20.37 £ Salter testi 'GIRIS'e basin, tusa basildiginda ekran dogrulamasini kullanarak salter testi gerceklestirin

P20.38 < LED testi Not: Sadece LED siriicii PCB'si algilandiginda aktiftir!
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'GIRIS'e basin ve 'ACIK' veya 'KAPALI'y1 secin. ACIK konumundayken, LED'ler sirayla yanar ve sdner.
'KAPALI' secilene kadar, LED testi surekli olarak déngu gosterir.

Calisma
planlama

CGaligma planlama, yapilandirilan bir yiiklii ve yiiksiiz basingta ¢aligtirmak igin Airmaster™ Q1 tarafindan kontrol edilen aygiti planlayan i¢sel bir
glnliik 6zelligi saglamaktadir Galisma planlama 6zelligi bunu yapilandirilan yiikli ve yiiksiiz basing degerlerini galigma planlama girdisi ile
iliskilendirerek yapar.

'GIRIS'e basin, ACIK veya KAPALI'yi secmek igin 'YUKARI' veya 'ASAGI' tuslarini kullanin, yapilandirilan

|
P21.01 Calisma planlama deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.01 mendistne yénlendirilmistir

Alt menii P21.02.##'a erigim igin 'GIRIS'e basin.

Calisma glini diizenleme, haftanin her bir giiniini galisma haftasi ile iligkilendirmek igin kullanilir ve boylelikle

bolgesel farkliliklara izin verir. Bu dogrultuda iligkilendirme igin alt mentyi kullanin

Not:

Calisma glini = sayisal deger...

Pazartesi = 1
P21.02 4 Calisma glint dizenleme | Sali =2

Carsamba =3

Persembe = 4

Cuma=5

Cumartesi = 6

Pazar=7

Hafta sonu = #

Ornegin; eger calisma haftasi Pazartesi ila Cuma arasi ise ve hafta sonu Cumartesi ve Pazar ise,

konfiglirasyondan sonra, P21.02'nin 12345#'yi gdstermesi gereklidir. )

. 'GIRIS'e basin, Hafta ici veya Hafta sonu'yu segmek icin '"YUKARI' veya 'ASAGI' tuslarini kullanin, 'GIRIS'e

P21.02.01 <« Pazartesi - kg .. R

basin, yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.02.01 menusiine yénlendirilmistir

'GIRIS'e basin, Hafta ici veya Hafta sonu'yu segmek igin 'YUKARI' veya 'ASAGI' tuslarini kullanin, 'GIRIS'e
P21.02.02 < Sali o g . L

ba'S|r_1, yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.02.02 menusune yoénlendirilmistir _
P21.02.03 < Carsamba GIRIS'e basin, Hafta ici veya Hafta sonu'yu se¢mek icin "YUKARI' veya A§A“GI tu“§lar|n|'k'ull<tan.|n, GIRIS'e

basin, yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.02.03 menusune yonlendirilmistir _
P21.02.04 < Persembe GIRIS'e basin, Hafta ici veya Hafta sonu'yu se¢mek igin "YUKARI' veya A§A'GI tu"§lar|n|.k'ulllan.|n, GIRIS'e

basin, yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.02.04 menusiine yénlendirilmistir

'GIRIS'e basin, Hafta ici veya Hafta sonu'yu segmek igin 'YUKARI' veya 'ASAGI' tuslarini kullanin, 'GIRIS'e
P21.02.05 < Cuma - ke . S

ba§|(1, yapilandirilan degder hafizaya alinmistir ve kullanici P21.02.05 menusine yonlendirilmistir _
P21.02.06 < Cumartesi GIRIS'e basin, Hafta ici veya Hafta sonu'yu se¢mek icin "YUKARI' veya A§A“GI tu“§lar|n|'k'ull<tan.|n, GIRIS'e

basin, yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.02.06 menusune yonlendirilmistir
P21.02.07 < Pazar 'GIRIS'e basin, Hafta ici veya Hafta sonu'yu secmek icin '"YUKAR!' veya 'ASAGI' tuslarini kullanin, 'GiRIS'e
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Calisma
planlama

basin, yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.02.07 menusiine yénlendirilmistir

P21.03 <

Girdiyi planla

Alt menii P21.03.##'a erisim icin 'GIRIS'e basin.
Not:

Planlama giris segenekleri, Hig, Her Pazartesi, Her Sali, Her Carsamba, Her Persembe, Her Cuma, Her
Cumartesi, Her Pazar, Her glin, Her Calisma giinii, Hafta sonu veya yapilandirilan tarih segeneklerini
icermektedir.

Bir calisma plani girisi eklemek i¢in kullanilan menu alanina bakilmaksizin, plan girigleri kronolojik olarak
dizenlenir. Sonug olarak, plan girisleri galisma planlama Meniist P21.03 ~ P21.30 arasinda yUkselir. Bir
¢alisma planlama girdisi gectiginde, bu girdi ya plandan ¢ikarilir ya da tekrarlayan plan girdileri (her isi gtini
gibi) tekrar kronolojik olarak siralanir.

P21.03.01 <

Frekans

'GIRIS'e basin Hig, Her Pazartesi, Her Sali, Her Carsamba, Her Persembe, Her Cuma, Her Cumartesi, Her
Pazar, Her giin, Her Calisma giinl, Hafta sonu veya yapilandirilan tarih arasinda segim yapmak icin "YUKARI'
veya 'ASAGI' tuslarini kullanin, 'GIRIS'e basin, Yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.03.01
menisine dondarilmustar

P21.03.02 «

Fonksiyon

'GIRIS'e basin ....arasinda segim yapma igin 'YUKARI' ve 'ASAGI' tuslarini kullanin.

Varsayilan PL / PH'yi kullanarak aygiti BASLATIR (P21.03.03 & 04'l pasif yapar, aygit PL / PH'sini kullanir)
Planlama PL / PH'sini kullanarak aygiti BASLATIR (P21.03.03 & 04'( pasif yapar, aygit PL / PH'sini g6z ardi
eder)

Aygitt DURDUR

P21 03.03 «

Basinci ylikleme

'G!R!$'e basin, izin verilen degerler arasinda secim yapmak igin 'YUKARI' veya 'ASAGI' tuslarini kullanin,
'GIRIS'e basin, yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.03.02 menusune yénlendirilmistir

Not:

Planlama girisinde 0 BAR'I hedeflemek amaciyla aygiti yapilandirmak igin 0 BAR'I segin. Sonug olarak, aygit
bir 6nceki aygit durumundan bosaltma durumuna gegecek ve duracaktir, bundan sonra aygit yikleme basinci,
aygiti yikleme yapmaya sevk edecek bir dedere degisinceye kadar baglatmaya hazir konumda kalacaktir.
Yukleme basing de@eri sonraki ¢calisma planlama girisinin veya pasif hale getirilen ¢calisma planlama 6zelliginin
bir sonucu olarak degisebilir ve boylelikle Menl P10 - Ekip ayarlari 2'de yapilandirilan yUkli ve yiksuz basing
degerlerini aktif bir konuma geri déndurecektir.

P21.03.04 «

Basinci bosaltma

'G!R!S'e basin, izin verilen dederler arasinda secim yapmak icin "YUKARI' veya 'ASAGI' tuslarini kullanin,
'GIRIS'e basin, yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.03.03 menusune yonlendirilmistir

P21.03.05 <

Yil

'G!R!$'e basin, izin verilen degerler arasinda segim yapmak igin 'YUKARI' veya 'ASAGI' tuslarini kullanin,
'GIRIS'e basin, yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.03.04 menUsine y6nlendirilmistir

P21.03.06 «

Ay

'GIRIS'e basin, izin verilen degerler arasinda segim yapmak icin 'YUKARI' veya 'ASAGI' tuslarini kullanin,
'GIRIS'e basin, yapilandirilan deger hafizaya alinmigtir ve kullanici P21.03.05 meniisiine yénlendirilmistir

P21.03.07 «

Gin

‘G]R!Se basin, izin verilen degerler arasinda secim yapmak igin 'YUKARI' veya 'ASAGI' tuslarini kullanin,
'GIRIS'e basin, yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.03.06 meniisiine yonlendirilmistir

Sayfa 61




Airmaster™ Q1 yazilimi

Calisma
planlama

'GIRIS'e basin, izin verilen dederler arasinda segim yapmak igin "YUKARI' veya 'ASAGI' tuslarini kullanin,

| P
P21.03.08 Zaman 'GIRIS'e basin, yapilandirilan deger hafizaya alinmistir ve kullanici P21.03.07 mendusine yonlendirilmistir

P21.03.09 « Degigiklikleri kaydet

iSK (igsel
Sistem
Kontrolii)

Airmaster™ ISK yazilimi, seri iletigsimle donatilmis gegerli ve énceki Airmaster™ denetleyicileri ve Airbus485™ (6nceki Multi485) endiistriyel ag
protokolii ile uyumludur.

Kullanimda, sikistinlmis hava talebi degistiginde ve bu talebe karsilik olarak sistem basinci azaldiginda veya arttiginda, Airmaster™ iSK yazilimi
etkililigin, ekipman kullaniminin ve sistem basincinin miikemmel bir dengede oldugu bir denkligi yakalamak igin ag kompresoérlerinin 1 numara olarak
kullaniimasini saglar. Yonetimi olmayan sikistinimig hava sistemlerinde, bu denklik 6nemli bir enerji ve maliyetten kazanma firsati anlamina
gelmektedir.

Airmaster™ ISK basing kontrol stratejisinin ana iglevi, sistem basincini optimal kompresér kullanimi yoluyla eneriji etkililigini hedefleyerek 'Yiiksek
Basing' ayar noktasi & 'Diisiik Basing' ayar noktasi arasinda tutmaktir. Airmaster™ iSK yazilimi, sistem igin nominal 'hedef' basing diizeyi olarak
kullanilan bir 'Hedef' basing diizeyini hesaplar. Basingtaki degisim orani, cogunlukla sistem hacmi ve talep degisimlerinin boyutu ve/ya hizlihgi
tarafindan belirlenir, bu 6zellikler kurulumdan kuruluma degisiklik gosterecektir. Kurulum 6zelliklerindeki degisimlere uyum saglamak igin, 'Tolerans’
basing diizeyi (tB) ve Airmaster™'in dinamik tepkime siiresi (veya 'Soniim' (dA)) iizerindeki etki ayarlanabilirdir.

Airmaster™ [SK (igsel Sistem Kontrolil) segenek kiti, ayrilmig bir karti segenegi, AC/DC gii¢ beslemesi ve uzak basing sensorundan olugmaktadir. Bu
kit, hava kompresorleri ile donatilmis 8 adede kadar Airmaster™'a sahip kompresor sistemlerinde kullanim i¢in amaglanmigtir. ISK kart segenegi ana
bir hava kompresoriiniin elektrik muhafazasi igerisinde yer almaktadir ve Airbus485™ seri iletisim kullanan kompresoér Airmaster™ denetleyicileri ile
baghdir. Saglanan basing sensorunun uygun bir alanda (hava rezervuari gibi) dikey olarak yerlestirilmesi gereklidir. Kurulduktan sonra, ana hava
kompresorii Airmaster™ [SK yazilim 6zelligi, 8 adede kadar Airmaster™ donanimli ve ag olusturulmus hava kompresériine dair dar basing bandi
kontrolii saglamasi icin yapilandirilabilir.

Airmaster™ iSK kart segenegi hakkinda daha fazla bilgi igin iiriin saglayiciniz ile iletisime gegin ve ‘Airmaster™ iSK Segenek kiti — A21.1_EN igin iiriin
bilgi formu isteginde bulunun

ISK 6zelligini aktif ve pasif yapmak icin Acik veya Kapali'y secin. ISK 6zelligi etkin yapildiginda, Menii P80,

. )
P18 ISK meveut P81 ve P82 akiif hale gelir

Durdurma kontrolii dzelligiyle aktif veya pasif yapin veya ISK ézelliginin kullanimini pasif yapin.

Not 1: Aktif yapildiginda..... Eger herhangi bir nedenden dolayi ISK sonradan kullanilamaz hale gelirse, ISK
kontrolli hava kompresori yerel kontrole geri doner!

P80.01 <« ISK etkin
Not 2: durdurma kontrol 6zelligiyle aktif yapildiginda..... Eger ISK sonradan 'durdurulursa’ (yukarida agiklanan
durdurma kontrol rutiniyle), iISK, bosaltma durumundaki veya durdurulmus bir durumdaki iSK tarafindan kontrol
edilen tim hava kompresorlerinin kontrollind tutar (Durdurulmus duruma gegme icin bosaltma ve siire lokal
hava kompresdriiniin bir fonksiyonu olarak kalir)

P80.02 « Basinci bosaltma LSlr}T(]ak}znrfrolu basing bosaltmalylksiz. Bogaltma basinci araligi = ylikleme basincinin Gzerinde 0.2'den az

P80.03 < Basinci yikleme iISK kontrolii basinci yiikleme. Aralik = Sensor araligi ve ana Airmaster denetleyicisinin yiikli ve yiiksiiz basing
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limitleri
P80.04 < ISK déniis ARA ISK déniis araligi veya sira araligl. Aralik = 1 - 720 saat. Varsayilan = 24 saat
P81.01 < iSK # kompresdrleri iSK kontrollii hava kompresérii sayisi. Aralik = 2 - 8 kompresér. Varsayilan = 4 kompresoér

Baslatma Gecikme Siiresi. Aralik = 0 - 60 saniye. Varsayilan = 3 saniye

P81.02 < ISK baglatma gecikmesi Asamali baglatma fonksiyonu; ISK baslatildiginda kompresér gerektigi gibi her yiikleme istegi arasinda bu ara
sure ile yikleme yapacaktir. Bu 6zellik, tim kompresérlerin sistem baslatmasi sirasinda hemen galismasini
Onlemek icin amaglanmistir.

Soénum. Aralik = 0.1 - 10 bar. Varsayilan = 1.0 bar.

PL basing ayar noktasinda ek bir kompresoriin yliklemesinin hava talebindeki 6nemli ve/ya hizl artigi
karsilayamadidi durumlarda, basing 'tolerans' limitine degisirken iSK'nin ek tepkimesi dinamik olarak
hesaplanir. Ek bir kompresoérin Uretim kapasitesini daha faza artirmak igin yikleme yapmadan énceki sire,
durumun aciliyetine gére degisiklik gésterecektir.

iSIf (igsel ISK'nin dinamik reaksiyon algoritmasi, kurulum ézelliklerinin gogunluguna uyum saglamasi igin varsayilan
Sistem olarak 6nceden ayarlanmistir.
Kontrolii)

Asagida érnekleri verilen bazi durumlarda, basincin degisiminin orani asiri ve oransiz olabilir.
Q_I H e T T

IR ISK sondmd a) Yetersiz sistem hacmi

b) Fazla hava igleme ekipmani basing farki

c) Yetersiz olarak ebatlanmis boru galigmasi

d) Geciken kompresor yaniti

Bu tiir durumlarda, iSK agiri tepki verebilir ve ilk kompresér galisiyor durumdayken, yiikleme yapmisken ve
yeterli ek Uretim kapasitesine yardimci olabiliyorken gerekli olmayabilen ek bir kompresérin yikleme
yapmasina neden olabilir. Eger 'tolerans' bandindaki bir artis yetersizse, iSK'nin dinamik tepkime yaniti,
'Sonum' faktorliniin (SF) artmasindan ve asiri tepki verme hassasiyetinin azalmasindan etkilenebilir.

'S6num’ faktord ayarlanabilirdir ve varsayilan 1 faktorlyle birlikte 0.1 ila 10 arasinda ayarlanabilir. 0.1'lik bir
faktér varsayilanin10 kat hizlisina ve bir 10 faktort varsayilanin 10 kez daha yavaslatiimigina esittir.

) Tolerans, optimal kontrolii riske atmaksizin talepteki hizli ve/ya dnemli artis veya azalmanin istisnai bir
P81.04 < ISK toleransi durumuna uyum saglayan ayarlanan basing kontrol diizeylerinin altindaki veya Ustindeki basing bandidir.
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s TO
n v PH
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iSK (igsel Tolerans (TO) tolerans 'bandinin' genisligini tanimlayan bir basing olarak ifade edilir.
Sistem , .

Kontrolii) Ornegin, 3psi'lik (0.2bar) bir tolerans ayari, ISK'nin ayarlanan PL basing diizeyinin 3psi altindaki bir basing
sapmasi sirasinda dogru optimal yaniti/yanitlari vermesi demektir. Eger basing 'tolerans' limitinin étesinde bir
sapma gosterirse, ISK basing normal diizeylere geri dénene kadar oransal olarak acil bir yaniti devreye
sokacaktir.

Eger sistem hacmi yetersizse ve/ya talep dalgalanmalari dnemli derecede fazlaysa, boylesi gegis zamanlarini
sirasinda optimum kontrolli saglamak ve asiri tepkimeyi azaltmak igin 'Tolerans' bandini artirmaniz onerilir.
Eger sistem hacmi verimli, basing degisim orani yavas ve talep dalgalanmalari 6nemsiz ve yavassa, basing
kontrollinl optimize etmek igin "Tolerans' bandi dusdrulebilir.
] Dijital Giris # Fonksiyonu... NA [SK DG FONK, ISK DG Baslatma Durdurma, ISK DG alarmi NA, ISK DG

P81.05 ~ 07 + ISK DG1 - DG3 FONK alarmi NK, DG gecikme alarmi, DG gecikme alarmi NK, ISK DG DURDURMA NA, ISK DG DURDURMA NK,
DG gecikme DURDURMA NA, DG gecikme DURDURMA NK, iSK DG SIR GN

P81.08 < ISK XPM basinci iISK XPM basincini ayarlama

P81.08.01 OLC dengesi Olciim dengelemesi +/- 0.5 BAR veya basing es degerini ayarlayin

P81.08.02 OLC aralig Olciim araligi MIN = 0, MAKS = 60 BAR veya basing es degerini ayarlayin

P81.08.02 EKIP GIR BAS Ekipman ig basinci

P81.09 iSK BAS SENS ic sistem kontrolii basing sensoru.

5.0 Genel ¢alisma ve kontrol modlar
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Genel galisma sirasinda, 6lgllen ekipman ¢ikis (EC)
basinci 'BASLAT' tusuna basildiktan sonra aygiti
dizenler. Airmaster™ Q1 durum kontrolleri yapacak ve
eger herhangi bir durum dnleme mevcut degilse aygiti .
baslatacaktir. Eger herhangi bir durum énleme OFFLOAD PRESSURE
mevcutsa, aygit Baglatma durumuna gegmeyecek ve bir
durum 6nleme mesaji belirecektir. Eger bir calisma
onleme durumu mevcutsa, aygit Baslatma durumuna
gececek fakat ana motor baglatma 6nlenecektir; aygit
Bekleme durumunda kalacak ve bir galisma 6nleme
durum mesaiji belirecektir. Eger bir yikleme istegi
mevcutsa, ana motor bir star/delta sirasinda baglatilir.
Delta konfiglirasyonunda galisirken, star/delta gecis
suresi (yapilandirilabilir) sona erdikten sonra, yikleme
Onleme suresi (yapilandirilabilir) motor hizinin istikrar
kazanmasini saglamak icin ylklemeyi bir stre dnler.
Yukleme dnleme siresi gerektiginde 'KAPALI'ya
ayarlanabilir. Yukleme 6nleme slresi sona erdiginde,
yukleme role cikisi aktif hale gelir ve aygit yikleme
yapar. Eger bosaltma basinci/yliksiiz basing ayarina
ulagilirsa veya uzaktan bogaltma komutu alinirsa,
yukleme role ¢ikigi pasif hale gelir ve aygit ana motor READY
durmadan 6nce yukslz ¢alisma siiresi (yapilandirilabilir)
icin bosaltma durumunda galisacak ve aygit Bekleme
durumuna girecektir. Bosaltma ¢alisma stiresi sona
erdikten sonra basing ylikleme ayarinin altina diserse aygit bir kere daha ylkleme yapacaktir. Bekleme durumundan, bir motor baslatma sirasi bir kere daha
gerceklestirilecektir.
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Herhangi bir durdurma komutu tarafindan baslatilan veya bekleme durumuna girilmesinden kaynaklanan bir motor durdurmasi sirasinda, bir bosaltma suresi
(yapilandirilabilir) baslatilir. Bosaltma suresi sirasinda herhangi bir baglatma istedi gerceklestirilirse, bosaltma siresi sona erene kadar aygit Bekleme
durumuna girecektir. Eger zaten Bekleme durumundaysa ve bir yukleme istegi mevcutsa, bogaltma suresi sona erene kadar aygit Bekleme durumunda
kalacaktir. I¢ basing algilamasi etkin yapilmis (initeler igin, i¢ basing bosaltiimadan énce bir motor baslatma olayini 6nlemek amaciyla minimum bir i¢ basing
yapilandirilabilir. Eger 2 dakika sonra i¢ basing ayarlanan minimumun altina dismezse ve yapilandirilan bosaltma zamani sona ermigse, bir alarm durumu
olusur ve aygit derhal durur. Bir bosaltma olayindan sonra, tekrar yiklemeyi énleyen yeniden yiikleme 6nleme siresi (yapilandirilabilir) baslatilir, bu sire
gerektiginde 'KAPALI'ya ayarlanabilir.

Normal otomatiklestiriimis ¢alisma durdurma tusuna basiimasinin, uzaktan bir durdurma komutunun ardindan veya acil bir durdurma durumu gergeklestiginde
sonlandirilir. Mantiel olarak veya uzaktan bir komutla durduruldugunda, yikleme rélesi pasif hale gelir. Ana motor, durdurma galisma suresi
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(yapilandirilabilir) boyunca ¢alismaya devam eder. Bu slre gerektiginde 'KAPALI'ya ayarlanabilir.

5.1 Airmaster™ Q1 durum semasi
Durum | Durum
01 Aygit durdurma. Tim acil durdurma durumlarini aygit durdurma izler ve acil durdurma durumu ¢ézilene kadar OUl'dan ¢ikarilamaz veya kaldirilamaz.
02 Gil¢ verme. Airmaster™ Q1'in baslatilmasi
03 Baslatma 6nleme. Baslatma 6nleme genellikle kullanici tarafindan gergeklestirilen bir 6nleme, kapak agik énlemesi, diiglik sicaklik dnlemesi veya yiiksek i¢ basing
Onlemesi ile iligkilidir.
04 Baglatmaya hazir
Bosaltma
Yapilandirildiginda, Bosaltma durumu bir aygit ¢galisma durumuna gére 6ncelige sahiptir. Yapilandirildiginda, Bogsaltma siresi, aygitin fiziksel olarak baglamasina
05 olanak saglamak amaciyla aygit i¢ basincinin yeterli dlislik bir diizeye erigsmesini saglamak i¢in hesaplanan bir zaman periyodudur.
Not: Aygit basing bosaltmasi aygitin kendisinden bagimsiz olarak gergeklestirilen mekanik bir fonksiyondur. Maksimum giivenlik icin, basinci bosaltmak igin gerekli
sure yapilandirilan bosaltma siresini asla agmamalidir.
Bekleme
Diger durumlar aygitin fiziksel olarak baslatilmasini engelleyebilir. Bu durum oldugunda, grafiksel kullanici arayiizi aygitin baslatildigini bildirecektir. Aygitin
06 fiziksel olarak baglatiimasi fiziksel baglatmayi engelleyen durum/lar giderildiginde gerceklesecektir.
Bu kosullar normal ¢alisma sirasinda gergeklesebilir. Ornegin, baslatma tusuna basilirsa, aygit basing sensoru tarafindan élgiilen basing yiikleme basinci
ayarindan buyukse, basing yukleme basinci ayarina dugene kadar aygit durum 6'da kalacaktir.
07 Ana motor baslatma sirasi. Ana motoru baglatma genellikle aygit ana motor baslatma suresi ile iliskilidir ve daima herhangi bir aygit yikleme durumunda 6ncedir.
Ornegin: Aygit bir star / delta baslatma kontaktéri diizenlemesine sahipse
Calisma, yuklu degil, yikleme 6nleme suresi
08
Yapilandirildiginda, yiikleme gecikme sturesi bir aygit ilk yikleme durumundan 6nce gelir (P11.02'ye bakin)
09 Calisma, yuklu
Calisma, yukli degil, yeniden yikleme énleme suresi
10
Yapilandirnldiginda, yeniden yiikleme gecikme siresi bir aygitin ¢galismaya, yukli duruma geri ddnmesinden dnce gelir (P11.03'ye bakin)
11 Calisma, yukli degil, yiksiz ¢alisma slresi Calisma, yikli degil durumu genellikle ana motor baslatma frekansinin yonetilmesi ile iligkilidir
Calisma, yiksiiz, durdurma galisma slresi
Calisma, yikli degil, durdurma galisma zamani genellikle ana motorun durdurulmasi ve aygitin baglatmaya hazir hale geri dondiirmeyle iliskilidir. Yapilandirilan
12 minimum durdurma zamaninin bir durdurma tusu olayinin ardindan aygitin mekanik tim islevleri bagimsiz olarak yerine getirmesi icin yeterli olmalidir, daha sonra

aygit baglatmaya hazir konuma geri dénecektir (P11.05'e bakin)
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5.2 Yiikleme / bosaltma:

Aygit, aygiti baglatma ve aygiti durdurma arasinda yUklu / yUksiz olarak galisir. "Yuksuz ¢alisma suresi'nden daha uzun sure ile yuksuz ¢alistiginda, aygit
duracak ve 'bekleme' konumuna gegecek ve istemde bulunulduguna otomatik olarak yeniden baslayacaktir.

5.3 Siirekli galisma

Aygit, aygiti baglatma ve aygiti durdurma arasinda yUkli / yiksiz olarak surekli sekilde galigir.

5.4Basin¢ azalmasi / bogalmasi

iki sabit periyod olan 'galisma periyodu' ve 'yiiksiiz calisma periyodu' aygit ¢ikis basinci yiiksiiz basing degerine ulastiginda aygitin calisma modunun
segilmesi igin kriterler olarak ele alinir. Bu iki periyod kompresér motorunun izin verilen maksimum baglatmalarina gére ayarlanir. Calisma periyodu cihaz
her agildiginda baslar. Calisma periyodu, kompresér motoru g¢alistigi sirece devam eder ve aygit bekleme durumuna gectiginde durur. "Yiksuz ¢alisma
periyodu', galisma modu her yukli durumunda ylkstiz durumuna gegtiginde baslar. Ylksuz ¢alisma siresince ve ayni zamanda aygit bekleme durumuna
gegcirildiginde gahsir. Aygit yukli duruma gectiginde durur. Her devreden ¢ikarma noktasi bosaltma suresi tarafindan geciktirilir, bdylelikle cihaz bosaltim
yapar.

Asagidaki gecis donguleri mumkuandur:

Eger aygit ¢ikis basinci yiikli basing de@erine diserse, aygit 6nceki calisma moduna bakilmaksizin yikli durumuna geger (1). Eger tahrik motoru bir
durdurma durumundaysa, giris valfinin agilmasi bosaltilan aygitin baslatiimasina olanak saglamak igin geciktirilir.

Eger aygit ¢ikis basinci yiksiz basing degerine ylkselirse ve 'yiksilz ¢alisma periyodu" sona ermisse, aygit yiksiiz calisma suresi sona erdikten sonra (2)
kapanir.

Eger aygit ¢ikis basinci yiksiz ¢alisma periyodu sona ermeden énce ylksuiz basing degerine yikselirse, galisma modunun segimi igin bir 6nceki gegis
dénglsinin basing azalma suresi kriter olarak alinir.

Eger basing azalma slresi (aygit ¢ikis basincinin yiksiz basing degerinden yukli basing dederine dustigu sure) yiksuz / durdurma (bekleme durumu)
periyodundan daha uzunsa, aygit yiksiiz galisma siiresi sona erdikten sonra durma (bekleme durumu) konumuna geger (3).

Eger basing dusus suresi yuksiiz / durdurma (bekleme durumu) siliresi i¢in ayarlanan siireden daha kisaysa, ylksiz durumu segilir (4) yani giris valfi kapanir
ve ekipman motor ¢alismasi ile birlikte bosaltilir. Yiiksiiz galisma periyodu sona ermesi ile birlikte ekipman da durdurma (bekleme durumu) konumuna
gegirilir (5).

5.5 Dinamik yiiksiiz kontrol

Sayfa 68



Airmaster™ Q1 yazilimi

Yiksuz durum siresi izin verilen motor baslatmalarinin sayisi ile iligkili olarak dinamik yiik kontrolii tarafindan dinamik olarak uzatilir veya kisaltilir. Onceki 1
saat sirasinda izin verilen motor baslatmalarinin sayisi élgulir. Yiiksek bir degisim sikligi daha uzun eylemsiz kalma stirelerine neden olur. Duslk bir
degisim sikhgi daha kisa eylemsiz kalma sirelerine neden olur.

5.6 Degisken hiz

Hiz dizenleme fonksiyonlari, dizgln bir hedef basing dizeyini (yukleme basinci) korumak amaciyla 4-20mA'lik analog bir ¢ikis kullanarak degisken hiz
tahriginin (DHT) PID kontrolina saglar.

Hiz dizenleme, ylkleme basinci dederinde bobin dagitim basincini korumak icin kullanilir. Basing yuksiuz basing ayar noktasina yukselirse, yuk solenoid
cikisi pasif hale gelir ve kompresor bosaltma yapar. Yiksiiz durumdayken, ekipman hizi ayarlanan ylksiz hiz degerinde tutacaktir. Eger basing ayarlanan
yuksiiz ¢calisma sliresinden daha uzun sure yikleme basing degerinin Gzerinde kalirsa, ana motor duracak ve ekipman bekleme durumuna gecgecektir.
Basing yukleme basinci ayar noktasinin altina diiserse, motor yeniden baslatilir, eger bekleme durumundaysa, ylikleme solenoid ¢ikisi aktif hale gelir, daha
sonra tam aralik hiz diizenlemesi gergeklesir.

Eger Metacentre™ sistem denetleyicisine bagdliysa ve kompresdr hava sistemi birden fazla DHT hava kompresériinden olusuyorsa, 'temel yik' olarak atanan
herhangi bir DHT hava kompreséri ayarlanan optimum hiz ayarinda galigmaya yén gésterecektir. 'llave' olarak atanan herhangi bir DHT kompreséri tama
aralik hiz dizenlemesini kullanacaktir. Ek olarak, her bir DHT kompresdérinin hedef basinci, ekipman arasindaki fark basincini géz éninde
bulundurmaksizin kesin basing kontroliini korumasi igin Metacentre™ sistem denetleyicisine otomatik olarak referans gosterilecektir. Bu sekilde, 12'ye kadar
VSR kompresori tama etkin kapasiteli eslesik yonetime, kullanima ve tek basing ayar noktasi kontroliine sahip tekil tutarli bir sistem olarak kontrol edilebilir.

6.0 Metin kisaltmalari:
Kisaltma Metin Kisaltma Metin
AKTIF Aktif veya Aktif Edilmis iML imalat
HCTS Hava cikisi (kompresor) tahliye sicakligi MRT Mart
ATV Otomatik tahliye valfi MAKS Maksimum
AG Analog giris MAY Mayis
HAVA Hava MDL Model
ALM Alarm veya alarm mesaiji META Metacentre
AMB Ambiyans MiN Minimum
ANAL Analog DK Dakika
AC Analog Cikis OLC Oleme/Olgiim
NiS Nisan PZT Pazartesi
AGST Agustos MODL Modilasyon
oTO Otomatik MOTOR Motor
MVCT Mevcut, zaten var olan MAYKS Motor asir yik koruma salteri
YTK Yatak(lar) MPA Mega Pascal
KAYIS Kayis MBV Minimum basing valfi
IKIL ikili AY Ay(lar)
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KLBV Kelebek valf NK Normal kapanma

KAB Kabin (bobin muhafazasi) NA Normal agilma (basarili veya UYGUN)
KBV Kompresor baypas valfi NOM Nominal

YAP Yapilandirma NUM Numara

SA Saat EKM Ekim

SOGTC Sogutucu YAG Yag

YGS Yogdusma OK Basarili veya normal
SGTC Sogutucu ASYK Asin yiik

KOMP Kompresor OPT Optimum

ILET iletisim CA Calisma araligi

GN Gegis noktasi AC DVR Acik devre

SUR KES Sdureklilik kesintisi YA Yag ayirici

KC Kompresor ¢ikis! EUK Ekran Ustii kumanda
YAP Yapilandirma veya yapilandiriimig CIK Cikis

KONT Kontaktor P# Parametre 0, 1, 2, ...
DZLT Dizeltme PARA Parametre

Al Akim iletici BF Bobin tahliyesi

AKM Akim iZNVR izin verilebilir

SS Sogutma Suyu OPMD Onceden programlanmis mantik denetleyici
SSS Sogutma suyu sicaklidi BS Basing

GUN Gin BAS Basing

ARLK Aralik KORM Koruma

VARS Varsayilan BTV Basing tahliye valfi
DG Dijital giris BS Basing sensoru
TAHLY Bosaltim BS Basing salteri

FARK Fark BT Basing tanki

FB Fark basinci SGT Sogutucu

FS Fark sicakligi ARA Aralik

YON Ydnlendirme RAM Rastgele erigim bellegi
DC Dijital ¢cikis uvy Uzak veriyolu

DOL Direkt online uT Uzak temas

DON YON Déniis yoni SNG Sogutucu nem giderici
DEL BAS Delta basinci (basing farki) HAZIR Hazir

CIK Cikis SGT Sogutucu

CIKBD Cikis basing dengeleme Uz Uzak

CIK BA Cikig basing arahgi DDS Dakikadaki dénis sayisi
DELTA S Delta S (sicaklik farki) CS Calisma saati

TAH Tahliye GZS Gergek zaman saati
Nem alici Nem alici (Sogutucu nem alici) CTS Cumartesi

YS Yaz saati KD Kisa devre

ELEK Elektrikli PLN Plan
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EKIP Ekipman SDGSF Star delta gegis suresi faktori
HATA Hata SN Saniye
HRC Harici AYR Ayirici
HATA Hata SIR Sira
SUB Subat AYR FIL Ayirici filtre
FILT Filtre BKM Bakim
FM Frekans modulasyonu SN Seri numarasi
CUM Cuma DN Degisim noktasi
FONK Fonksiyon HIZ Hiz
SA Saat ASAMA Asama
SA Saat DURDUR Durdur
SA Saat BSL Baslatma(lar)
ONL Onleme PAZ Pazar
GRS Giris SIS Sistem
ic ic TCP/IP iletim denetim protokolii / internet protokolii
iC BAS ic Basing SIC Sicaklik
ARL Aralik PER Persembe
DNGSZ Dengesizlik SV Sire valfi
ACL Acil GRL Gerilim
ISK icsel sistem kontrolij GEC Gegis
OCK Ocak GS Gegis Suresi
TEM Temmuz SAL Sal
HAZ Haziran OB Olgii Birimi
K Kelvin DHT Degisken hiz tahrigi
LOKAL Lokal YIL Yil
YAGL Yaglama
6.1 Dil kodlari
Kod Dil
EN English (ingilizce)
BEL Benapyckas (Belarusga)
CZE Czech (Cekge)
DE Deutsch (Almanca)
ES Espanol (ispanyolca)
FR Francais (Fransizca)
GRE EMnvikd (Yunanca)
IT Italiano (italyanca)
JPN H A (Japonca)
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KOR Sk=0] (Korece)

NL Nederlands (Felemenkge)
PER Fars¢a

PL Polski (Polca)

PT Portugués (Portekizce)

RU Pycckuit (Rusga)

TH e (Tayca)

TR Tirk (Tarkge)

UKR YKpaiHcokuii (Ukraynaca)

VI Viét (Viethamca)

ZH (S) faifAk 152 (Basitlestiriimis Cince)
ZH(T) fE#Asp XX (Geleneksel Cince)

6.2 Giinlige kaydedilen olaylar

Gunlige alinan her olay (P04.01.01 — P04.01.200) bir olay indeksini, olay agiklamasini ve olayin zaman ve tarihini igerir.

Giinliige kaydedilen olaylar

BASLAT tusuna basildi

DURDUR tusuna basildi

PARA'yi VARS'a sifirlama (Parametreyi varsayilana sifirlama)

Aktif 'KULLANICI #' erigimi

Parametreyi degistir

6.3 YONETICI kullanici # ayar parametrelerini diizenleme

Parametre

Kullanici adi (P09.03.01)

Kullanici PIN kodu (P09.03.02)

Ekran dili (P09.03.03)

Saat bigimi (P09.03.04)

Tarih bicimi (P09.03.05)

Basing birimi (P09.03.06)

Sicaklik birimi (P09.03.07)

Meni # erisimi (P09.03.08) (Mevcut degil, Salt okuma erisimi, Diizenleme erisimi)

6.4 Kaynagi baslatma velya yiikleme ayar parametreleri
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Parametre (notlar)

Ekipman ¢ikis basinci sensoru (varsayilan)

Ekipman dijital girisi (Yapilandirilabilir dijital girisin ayarlanmasini gerektirir)

Airbus485™ (RS485 kart secenegini gerektirir)

MODBUS (RS485 kart secenegini gerektirir)

TCP/IP (ECO kart segenegini gerektirir)

6.5 Meni sayfalarinin kullanimi ve sayfa 6geleri

Airmaster™ Q1 kullanicilari Menu sayfalarinin ve Menu sayfasi 6gelerinin POO ila P99 arasinda sira ile yer aldiklarini ve bazi Menu sayfalarinin ve Meni
sayfa 6gelerinin kasti olarak atlandigini veya gosterilmedigini unutmamalidirlar. Bu birkag sebebe bagli olabilir ve tamamen normaldir!

Varsayilan sayfa numaralari ve gorinti isimleri asagidaki gibidir:

Sayfa | Gorintii adi Sayfa | Goriintii adi Sayfa | Goriintii adi

P00 Ana sayfa P10 EKIP ayarlari 1 P20 Tanilama

P01 Servis Zamanlayicilari P11 EKIP ayarlar 2 P21 Calisma planlama

P02 Kullanim P12 EKIP ayarlar 3 P30

P03 Hata GinlGgu P13 DHT ayarlari P31 Programlayici YAP sayfasi gorintileri
P04 Olay Gunluga P14 Motor koruma P32

P05 Hizmet Saglayicisi P15 Onlemeler P40 Programlayici YAP basvuru gizelgesi
P06 Denetleyici Verileri P16 Uyari alarmi P80 ISK - ANA menii

P07 Ekipman verileri P17 ACL durdurma alarmi P81 ISK - Ayarlar

P08 Mesaj kodlari P18 G/C YAP P82 iSK - Oncelik

P09 Erisim P19 Sensor YAP

6.6 Kullanilan simgeler

Airmaster™ Q1, aygit durumlarini veya sartlarini bildirmek igin metin agiklamalarinin yaninda gesitli sembolleri kullanir. Semboller belirli bir mesaji belirtmek igin ayri ayri
olarak veya diger semboller ile birlikte kullanilir. Ornegin:

Asagidaki tablo her sembolil ve kullanim amacini agiklamaktadir...

Sembol | Aciklama Sembol Aciklama Sembol Aciklama
Yénetim ve sira kontroll A"'_". Faz agisi @ Acil durdurma
Uzak kontrol Ust veya alt aralik ‘& Uyari

® Baglatma 6nleme .& Fan C Durum (hareketli)
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G' Calisma, yukla O Calisma, yuzstz C:= Durduruldu
@ Calisma onleme @ Yikleme 6nleme '—Ty‘ Yogusma tahliyesi
{E} Zaman % Dizenle | Sensor
H Sicaklk @ Kullanici tarafindan yapilandirilabilir ﬁﬂ Kompresoér veya bobin
) Tus Plan E Zamanlayici
%: Motor cﬂi Aralik veya algilama L Toplam saat
2/; Ayar noktasi _/; Ayar noktasi, Ust sinir =/" Ayar noktasi, alt sinir
m Yag L O ) Salt okuma erigimi @ Acik veya erisilebilir
& Kilitli veya erisilemez Tarih A Star delta
ﬂP Delta basinci A Yukari I:I Oto yeniden baglatma
SO Filtre A 4 Asag o Sesli alarm
< Servis veya bakim @ Durdur Zaman
= Ayar noktasl E Giris E—h Cikis
i Acil durdurma L;lv Sonraki ﬂ‘:_ﬂ Onceki
? Durum @ Kompresor 'hava ¢ikis!' % Frekans
{:} Glndiz t}; Su E Denetleyici, Airmaster™ Q1
ﬂ 4 — 20mA cikis # Siklik/frekans sayisi % Yizde
)_( Ortalama |J:_l| Kompresdr, Kabin kapagi acik @ Analog
A Yukari Y Asagi @ Gir
° Durdur @ Baglat % Duzenle
{ -den daha az > -den daha fazla 4h Son 24 saat
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o Baslatmalar son 24 saat @ Baglatmalar en son saat En son saat
avh h h
L Normal olarak agilan / normal olarak - . i ..
— kapanan DI"%, Dijital giris Eﬂ "% Roéle cikisi
A Faz, L1 Ay Faz, L2 HAy Faz, L3
E% Faz @ akim sensoru @ Calisma/Calisiyor (hareketli)
@ Analog deger ﬁ Ag veya sistem >::> Girig
(N Ayirici filtre <] Valf =) Kayis tahrigi
% Glg cpa4a Basing¢ ayar noktasi « Evet

6.7 Standart yazihim - parametre konfigiirasyonu (Listelenmemis = yap KAPALI / 6ge gosterilmiyor)

Oge Menii Yapilandirmayi ayarla Oge Menii Yapilandirmayi ayarla
Kontrol modu P10.01 Yukleme / bogaltma iC BAS YUKSEK P15.04 0.5BAR
J:f'eme zorlamaya izin | 54 oo KAPALI Servis saati 1 P16.01 2000 saat
Basinci ylkleme P10.04 6.3BAR Servis saati 2 P16.02 4000 saat
Basinci bosaltma P10.05 7,0 BAR Servis saati 3 P16.03 4000 saat
RS485 X05 YAP P10.10.01 Airbus485™ Servis saati 4 P16.04 500 saat
Airbus485™ adresi P10.10.02 1 Servis saati 5 P16.05 2000 saat
MODBUS adresi P10.10.03 1 KOMP CIKIS SIC P16.12 105°C
ngBUS baud (bilgi akis) | 1 10,04 57600 EKIP CIKIS BAS P16.13 7,6 BAR
MODBUS paritesi P10.10.05 Parite yok EKIP GIR BAS P16.14 8,6 BAR
MODBUS veri bitleri P10.10.06 8 FARK Basinci P16.15 0,8 BAR
MODBUS ug (end) bitleri P10.10.07 1 Yag Hava AYR FB YUK P16.16 KAPALI
RS485 X06 YAP P10.11.01 MODBUS slave Faz algilama P16.17 ACIK
Airbus485™ adresi P10.11.02 1 YUK AM BSL SA P16.18 KAPALI
MODBUS adresi P10.11.03 1 Kapak agik P16.19 KAPALI
MSDBUS baud (bilgi akis) | b1 1104 57600 KAB filtresi FB P16.20 KAPALI
MODBUS paritesi P10.11.05 Parite yok Hava filtresi FB P16.21 KAPALI
MODBUS veri bitleri P10.11.06 8 Yag filtresi FB P16.22 KAPALI
MODBUS ug (end) bitleri P10.11.07 1 AYR filtresi FB YUK P16.23 KAPALI
Kaynagi baglat P10.11 Tus takimi Fan motoru alarmi P16.24 ACIK
Kaynagi yukleme P10.12 Ekip ¢ikig basinci YGS tahliye alarmi P16.25 KAPALI
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Dil P10.13 ingilizce Soguk su alarmi P16.26 KAPALI
Zaman P10.14 Akim suresi Yag dizeyi alarmi P16.27 KAPALI
Saat bigimi P10.15 24:00 SNG alarmi P16.28 KAPALI
Yaz saati P10.16 +0h Hat FILT FB alarmi P16.29 KAPALI
Tarih P10.17 Akim tarihi FILT tahliye alarmi P16.30 KAPALI
Tarih bicimi P10.18 GG/AAYYYY Yag/SU AYR ALM P16.31 KAPALI
LCD isik seviyesi P10.19 90% Ambiyans SIC YUK P16.32 KAPALI
Basing birimi P10.20 bar YAP alarmi 1 P16.33 KAPALI
Sicaklik birimi P10.21 °C YAP alarmi 2 P16.34 KAPALI
Star/delta GEC P11.01 10 saniye YAP alarmi 3 P16.35 KAPALI
MIN AM calisma siiresi P11.02 KAPALI KOMP CIKIS SIC P17.01 110°C
Yiikleme ONL zamani P11.03 1 saniye SIC artis YAP P17.02 0°C
I:rrr‘]':sl” yikleme ONL P11.04 1 saniye EKIP CIKIS BAS P17.03 8,5 BAR
Bosaltma galisma sliresi P11.05 600 SN EKIP GIR BAS P17.04 9,0 BAR
MIN Durma siiresi P11.06 KAPALI FARK BAS P17.06 1.0 BAR
Bosaltma suresi P11.07 20 SN Ana motor kilitleme P17.07 ACIK
8LE yeniden baslatma P11.08 KAPALI Ana motor ASYK P17.08 AGIK
YGS tahliyesi acik P11.09 58N Motor faz DENGSZ P17.09 ACIK
YGS tahliye araligi P11.10 60 SN Fan MTR asiri yikleme P17.10 ACIK
YGS bosaltma P11.11 1SN Faz algilama P17.11 ACIK
AM BSL SA ONL P11.12 KAPALI Kapak agik P17.12 KAPALI
FB 6nleme zamani P11.13 10 SN Fan motoru alarmi P17.13 ACIK
Servis saati 1 P11.14 Rutin BKM Soguk su alarmi P17.14 KAPALI
P11.14.02 100 saat Yag duzeyi alarmi P17.15 KAPALI
P11.14.03 ACIK Kayig tahrik alarmi P17.16 KAPALI
Servis saati 2 P11.15 Yag bakimi SNG alarmi P17.17 KAPALI
P11.15.02 100 saat Su akisl P17.18 KAPALI
P11.15.03 ACIK Evireg hatasi P17.19 KAPALI
Servis saati 3 P11.16 Ayirici BKM Ana MTR sic YUK P17.20 KAPALI
P11.16.02 100 saat EKIP ¢ikis SIC YUK P17.21 KAPALI
P11.16.03 ACIK Sogutma sistemi P17.22 KAPALI
Servis saati 4 P11.17 Kabin filtreleri Ana motor hatasi P17.23 KAPALI
P11.17.03 KAPALI Yap ACL durdurma 1 P17.24 KAPALI
Servis saati 5 P11.18 Hava filtresi BKM Yap ACL durdurma 2 P17.25 KAPALI
P11.18.03 KAPALI Yap ACL durdurma 3 P17.26 KAPALI
Servis saati 6 P11.19 KAPALI AC fonksiyonu P18.01 EKIP CIKIS BAS
Servis saati 7 P11.20 KAPALI DG2 fonksiyonu P18.02 Uzak ylkleme etkin
Servis saati 8 P11.21 KAPALI DG2 UYGUN P18.03 Kapali
Haftalik bakim P11.22 KAPALI DG3 fonksiyonu P18.04 Uzak yikleme /bogaltma
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Yillk bakim P11.23 KAPALI DG3 UYGUN P18.05 Kapali

iki Yillik bakim P11.24 KAPALI DG4 fonksiyonu P18.06 KAPALI
Ozel SENS kullan P12.03 KAPALI DG4 UYGUN P18.07 Kapali

Yil P12.08.01 Gegerli Y1l DGS5 fonksiyonu P18.08 KAPALI

Ay P12.08.02 Gegerli ay DG5 UYGUN P18.09 Kapali

Giln P12.08.03 Gecerli glin DG6 fonksiyonu P18.10 KAPALI
YUkleme saati P12.09 0 DG6 UYGUN P18.11 Kapali
Bosaltma saati P12.10 0 DG?7 fonksiyonu P18.12 KAPALI
Durdurma saati P12.11 0 DG7 UYGUN P18.13 Kapali

SIC sensoru turl P12.12 PT1000 DG8 fonksiyonu P18.14 KAPALI
EIB sensoru aktif P12.13 EVET DG8 UYGUN P18.15 Kapali

iSK mevcut P12.15 KAPALI Role 5 fonksiyonu P18.16 Tahliye
Baglatma ekrani BMP'si P12.20 ACIK Réle 6 fonksiyonu P18.17 Grup hatasi
P00.03 YAP P12.21 KAPALI Role 7 fonksiyonu P18.18 UT Yikleme/Bosaltma
P00.04 YAP P12.22 KAPALI Role 8 fonksiyonu P18.19 UT Baslatma / Durdurma
P00.05 YAP P12.23 KAPALI

Ana MTR koruma P14.01 KAPALI

Fan MTR koruma P14.02 KAPALI

Ana MTR NOM AKIM P14.03 40,0A

Ana MTR SDGSF P14.04 1.5

Ana MTR ROT KLT P14.05 3.0

Ana MTR FAZ DENGSZ P14.06 15%

Fan MTR NOM AKIM P14.07 1.0A

Fan MTR ASYK ONL P14.08 5 SN

Kullanici P15.01 KAPALI

Kapak agik P15.02 KAPALI

Disuk sicaklik P15.03 0°C

7.0 Siiriim notlan

Siirim Aciklama

E08 ik Gretim striimii. Bu maniiel tiim STD 6zellikleri ve fonksiyonlari kapsamaktadir

8.0 Yardim ve destek
8.1 llk bilmeniz gereken sey!

Compressor & Machine Controls NV (CMC NV), sadece orijinal ekipman ureticileri (OEM) i¢in Airmaster™ Uriin ¢ézUmleri saglayicisidir. CMC NV,
Airmaster™ drinlerinin kullanimda, ¢calismada veya hata tanilamadaki OEM ekipmanlarina dair nihai kullanicilari veya atanan temsilcileri
desteklememektedir.
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8.2 Yardim ve destek i¢in nereye bagvuracagim

Eger aygitin orijinal ekipman ireticisi degilseniz, litfen Airmaster™ (riin destegi icin CMC NV ile ILETISIME GEGMEYIN. Bunun yerine, orijinal ekipman
Ureticiniz veya orijinal ekipman Ureticinizin atadidi temsilci ile iletisime gegin.

Eger aygitin orijinal ekipman Ureticisiyseniz ve Airmaster™ Urln destedine ihtiyaciniz varsa, litfen support.controlcompressors.com adresini ziyaret edin ve
bilgi tabanini ve saglanan kaynaklara basvurun. Hala yardima ihtiyaciniz varsa, bize ulasmak igin yardim masasi kenar gubugunu kullanin.
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